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D - M -00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtecznej (SST)gwymagania ogdine dotysee
wykonania i odbioru robét drogowych i mostowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi obowjacs podstawg opracowania szczegoétowej

specyfikacji technicznej stosowanej jako dokumenefargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizagbot na
drogach krajowych.

Zaleca s} wykorzystanie SST przy zlecaniu robét na drogaofewddzkich, powiatowych i gminnych.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejgnuymagania ogolne, wspoline dla roboétebjgh

ogolnymi specyfikacjami technicznymi, wydanymi przZ8DDP dla poszczego6inych asortymentow roboét
drogowych i mostowych. W przypadku braku ogélnyphcy/fikacji technicznych wydanych przez GDDP dla
danego asortymentu robét, ustalenia dafyéavniez dla SST sporgdzanych indywidualnie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione poigj okrelenia naley rozumie€ w kazdym przypadku nagpujagco:

1.4.1.Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedgcy budynkiem, stanowcy catad¢ techniczno-iaytkows
(droga) albo jego e#¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiedostowy, korpus
ziemny, wezet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldbumety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.
1.4.3.Dtugos¢ mostu - odleghet miedzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostéw tukowych
Z nadsypk - odlegta@¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdniginoe].

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dbuudgb postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urgdzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5 Droga tymczasowa (moriawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacdormachu pojazdéw
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawilize&na do usugcia po jego zakiczeniu.
1.4.6.Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronapatrzony piecgxia organu wydajcego, wydany
zgodnie z obowazujagcymi przepisami, stanowty urzdowy dokument przebiegu rob6t budowlanychzsty do
notowania zdarzei okolicznaci zachodzcych w toku wykonywania robo6t, rejestrowania dokeapych
odbioréw robot, przekazywania pol@écennej korespondencji technicznej paaiy Inzynierem/ Kierownikiem
projektu, Wykonawg i projektantem.

1.4.7 Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkedenow dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.4.8.Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahyontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajcego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wydkena), odpowiedzialna za nadzorowanie robot i
administrowanie kontraktem.

1.4.9.Jezdnia - cz¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.10.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwgpowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.11.Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lubahikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dziejcymi jezdnie.

1.4.12 Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwnaz ze sposobem ich pokenia.
1.4.13.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €€ obiektu oparta na podporach
mostowych, tworgca ustréj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14 Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktdra jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowéw.
1.4.15 Koryto - element uformowany w korpusie drogowym elucutazenia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.16 Ksigzka obmiaréw - akceptowany przezymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stiagcy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robét w formie wylicgeszkicOw i
ew. dodatkowych zatznikéw. Wpisy w ksizce obmiar6éw podlegajpotwierdzeniu przez fiyniera/Kierownika
projektu.

1.4.17 Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzaeayzaakceptowane przez Zamawéapgo,
niezkzdne do przeprowadzenia wszelkich hadprob zwikzanych z ocenjakosci materiatow oraz robot.
1.4.18.Materiaty - wszelkie tworzywa nieztine do wykonania rob6t, zgodne z dokumentpopjektowy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriera/ Kierownika projektu.

1.4.19.Most - obiekt zbudowany nad przeszkadodmny dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu peggz
1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstwzghtych do przejmowania i rozktadania odi@in od ruchu na
podtaze gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwacieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana b#epaio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.



b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ miedzy warstvg scieralrg a podbudow, zapewniajca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

¢) Warstwa wyréwnawcza - warstwa &aa do wyréwnania nieréwioi podbudowy lub profilu istnigrej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna & nawierzchni stisgca do przenoszenia obhzen od ruchu na podie. Podbudowa
moze sktada si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

e) Podbudowa zasadnicza - gérnesépodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me
ona skladéasie z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnaéz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przeniken czstek podiga. Maze zawieré warstve
mrozoochrong, odgiczapca lub odcinagcs.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtéwraadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcingfa - warstwa stosowana w celu uniediwienia przenikania cgstek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni leycej powyej.

i) Warstwa odsczapca - warstwa stgca do odprowadzenia wody przedogtaj st do hawierzchni.

1.4.21 Niweleta - wysokséciowe i geometryczne rozwiggie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi
lub obiektu mostowego.

1.4.22.0Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tuneldka dla pieszych i przepust.

1.4.23.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowas@pbwiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.24.0dpowiednia (bliska) zgod&é - zgodndé wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjanjesh
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przegjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanggo
rodzaju robot budowlanych.

1.4.25.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasetel przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwigzanych z nj urzagdzea oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy readwniez obejmowa teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy ugeizea chronicych ludzi isSrodowisko przed ugizliwosciami powodowanymi przez
ruch na drodze.

1.4.26.Pobocze - ag¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojazadw, umieszczenia udzen
organizaciji i bezpieczstwa ruchu oraz do ruchu pieszychzska jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji
nawierzchni.

1.4.27.Podtaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy;dey pod nawierzchgido gkbokaici przemarzania.
1.4.28.Podtaze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa piaittezaca bezpérednio pod nawierzchai
ulepszona w celu umbwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.
1.4.29.Polecenie Inyniera/Kierownika projektu - wszelkie poleceniagkazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, datyce sposobu realizacji robét lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczg@ata autorem dokumentacji projektowej.
1.4.31 . Przedsjwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowegagrania drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geos®iygh trasy w planie i przekroju podiym)
istniejacego padczenia.

1.4.32.Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zastmi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku,
szlaku vedrowek zwierat dziko zyjacych lub uradzei technicznych przez korpus drogowy.4
1.4.33.Przeszkoda naturalna - elemémtdowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzekaksatalréwek dzikich zwierat itp.

1.4.34.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stagogvutrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad droga, kolej, rurogi, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35.Przetargowa dokumentacja projektowa ¢s¢zlokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterystyk i wymiary obiektu bdagcego przedmiotem robot.

1.4.36 Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowegozevsktadé sie z petnejsciany, stupéw lub innych
form konstrukcyjnych, np. skray komar.

1.4.37 Rekultywacja - roboty mage na celu upogzlkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38.Rozpktosé¢ teoretyczna - odlegéé migdzy punktami podparcia @gskami), przsta mostowego.
1.4.39.Szerokdé¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegtani¢dzy zewrtrznymi krawedziami
konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadtk) osi podtanej, obejmuje catkowitszerokaé¢ konstrukcyjma
ustroju niogcego.

1.4.40.Szerokd¢ uzytkowa obiektu - szerokoé jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegbimgdzajow
ruchu oraz szeroké chodnikéw mierzona wietle porczy mostowych z wylczeniem konstrukcji przy jezdni
dotem oddzielajcej ruch kotowy od ruchu pieszego.



1.4.41 Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ictidio(przedmiarem) w kolejriai technologicznej ich
wykonania.

1.4.42 Teren budowy - teren udeshiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twaogze cz$¢ terenu budowy.

1.4.43.Tunel - obiekt zagbiony ponkej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dwgja ruchu
pieszego.

1.4.44 Wiadukt - obiekt zbudowany nad linkolejowg lub inrg drogy dla bezkolizyjnego zapewnienia
komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45.Zadanie budowlane - ¢& przeds¢wziecia budowlanego, stanoyga odgbmg catas¢ konstrukcyja lub
technologiczn, zdolmy do samodzielnego petnienia funkcji techniczrgtkowych. Zadanie ma& polegé na
wykonywaniu rob6t zwjzanych z budow modernizagy/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrgrbudowli
drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogoélne wymagania dotycgce robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych robo6t, bezpiearstwo wszelkich czynniei na

terenie budowy, metodyzute przy budowie oraz za ich zgodba@ dokumentagj projektows, SST i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiagcy w terminie okréonym w dokumentach kontraktowych prze&aVykonawcy teren

budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnienignawnymi i administracyjnymi, lokalizagj
wspétrzdne punktdéw gtéwnych trasy oraz reperéw, dzienniddwy oraz dwa egzemplarze dokumentacji
projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziad@a ochror przekazanych mu punktéw pomiarowych do

chwili odbioru ostatecznego rob6t. Uszkodzone Iniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzyvialir
na wtasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowactzie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazsdanym

w szczeg6towych warunkach umowy, uwatiliajgcym podziat na dokumentaogprojektovy:

— Zamawiajicego; wykaz pozycji, ktore stanawnprzetargow dokumentagj projektows oraz projektowy
dokumentagj wykonawcz (techniczn) i zostan przekazane Wykonawcy,

- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kddwykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowej.

1.5.3.Zgodnosé robdt z dokumentaci projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowkumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowczgs¢ umowy, a wymagania okslene w chaéby jednym z nich s
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dolentacji.

W przypadku rozbieosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowe kolejndé ich

waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogdélnyahOgélnych warunkach umowy”).
Wykonawca nie mze wykorzystywa bledéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotinzyniera/Kierownika projektu, ktory podejmie deacygj
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na fmie s wazniejsze od wymiaréw okéonych na

podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materighglzgodne z dokumentacprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SS€dy uwazane za warteci docelowe, od ktorych
dopuszczalnegsodchylenia w ramach okdlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéweineéntow budowli
musz wykazywa zgodnd¢ z okréglonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mppgzekraczé
dopuszczalnego przedzialu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagyrojektows lub SST i

wptynie to na niezadowalgga jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostaasapione innymi, a elementy
budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt \Wigkacy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowed,ruchem”)

Wykonawca jest zobowkany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymastniecych obiektéw

(jezdnie sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronnegdzenia odwodnienia itp.) na terenie
budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu,d zakdczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przysipieniem do robot Wykonawca przedstawiyinierowi/Kierownikowi projektu do

zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zderm drogi i organem zagdzapcym ruchem, projekt organizaciji
ruchu i zabezpieczenia robo6t w okresie trwania byddV zaleznosci od potrzeb i pogpu robdt projekt
organizaciji ruchu powinien Byna biegaco aktualizowany przez WykonawdKazda zmiana, w stosunku do
zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymagalkrazowo ponownego zatwierdzenia projektu.



W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczypstaiuje i lgdzie obstugiwat wszystkie

tymczasowe urglzenia zabezpieczgje takie jak: zaporgwiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewqtay ten
spos6b bezpiecastwo pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczoiow dzien i w nocy tych zapér i znakow, dla ktorych jest

to nieodzowne ze wzegllbw bezpieczéstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczaje lxda akceptowane przez

Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpogziem w sposob

uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeew miejscach i iléciach okrélonych
przez Ireyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnyckidrych tré¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjnedy utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie
przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboéj zaptacie i przyjmuje size jest wiczony w

cere kontraktowg.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowrany do zabezpieczenia terenu budowy w okresienien@alizacji kontraktuza

do zakdiczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstalujecdzie utrzymywa tymczasowe ukglzenia zabezpieczgie, w tym:
ogrodzenia, pacze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wsedlknesrodki nieztedne do ochrony
robét, wygody spoteczioi i innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddziwyraznie oznakuje

teren budowy, w sposéb uzgodniony zyinierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone djaziléw i maszyn pracgych przy realizaciji

robdét, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposéb dagmy z Irzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpogziem w sposob

uzgodniony z Iaynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszadeew miejscach i iléciach okrélonych
przez Ireyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnyckidrych tré¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjnedy utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie
przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebo@j zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w

cere kontraktowg.

1.5.5.0chrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zna i stosowé w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dage
ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawceaetizie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stajj,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanieegio przepiséw i norm dotygzych
ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu budowy oredzie unik& uszkodzé lub ucizliwosci dla os6b lub
dobr publicznych i innych, a wynikgych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezeb innych przyczyn
powstatych w nagpstwie jego sposobu dzialania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgl na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopémgdiojazdowych,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnyckapy lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mazliwos$cia powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwpazarowa

Wykonawca bdzie przestrzedaprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséwapyssprz:t
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszambiurowych, mieszkalnych, magazynach oraz
w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne éda skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przemisaabezpieczone

przed dosgpem oséb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamarem wywotanym jako rezultat
realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatow wywotujcych szkodliwe promieniowanie cggéniu wickszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweryte do robét bdg miaty aprobat techniczia wydary przez uprawniom



jednostk, jednoznacznie okfkajaca brak szkodliwego oddzialywania tych materiatdwsradowisko.
Materialy, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, &pkmczeniu robét ich szkodlivnéd

zanika (np. materiaty pylaste) mpy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaggchnologicznych
wbudowania. Jeeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atrayzgod: na wycie tych
materiatow od wisciwych organdw administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca uyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj
1.5.8.0chrona wtasndgci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochkoinstalacji na powierzchni ziemi i za ddzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddgoych wigcicielami tych uradzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawtaggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zaqie
wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyeminstalacji i urgdzeh w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowgzany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezeywzasowy dla wszelkiego

rodzaju robot, ktore majpy¢ wykonane w zakresie przedenia instalacji i urgdzer podziemnych na terenie
budowy i powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu i wladze lokalne o zamamrozpocgcia robat. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonalezzwiocznie powiadomi kyniera/Kierownika projektu
i zainteresowane wtadze oragdzie z nimi wspotpracowat dostarcgzajwszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawcadzie odpowiad&za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi iggtzea podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych
mu przez Zamawiagego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglavieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa

roboty w sposéb powodagy minimalne niedogodrioi dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowejasisdztwie budowy, spowodowane jego dziatadigp
Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych

pomicdzy Wykonaweg a wiacicielami nieruchoméi i dotyczicych korzystania z wtasioi i drog
wewretrznych. Jednade, ani Irzynier/Kierownik projektu ani Zamawiggy nie kgdzie ingerowat w takie
porozumienia, o ile niegdolag one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waachkimowy.
1.5.9.0graniczenie obcjzen osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowasigc do ustawowych ogranicaaaciskw osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatow i wypognia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszelidelzdne zezwolenia i
uzgodnienia od wigiwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo fadiw (ponadnormatywnych) i o
kazdym takim przewozie duizie powiadamiat layniera/Kierownika projektu. kynier/Kierownik projektu moe
poleck, aby pojazdy nie spetnigje tych warunkéw zostaly usgte z terenu budowy. Pojazdy powoghe
nadmierne obgienie osiowe niedtla dopuszczone nawiezo ukaiczony fragment budowy w ofdrie terenu
budowy i Wykonawca ¢rizie odpowiadat za naprgwszelkich rob6t w ten sposob uszkodzonych, zgoznie
poleceniami Iayniera/Kierownika projektu.

1.5.10.Bezpieczdéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcegdhbie przestrzedgaprzepisow dotycgych bezpieczistwa i

higieny pracy.

W szczegdlnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz piehsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.
Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczgije, socjalne oraz spitz
odpowiednj odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie odazzdpewnienia
bezpieczastwa publicznego.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem wymagj@kreslonych powyej nie podlegaj

odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrog robét i za wszelkie materiaty i uradzenia uzywane do

robot od daty rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia zakéczenia robét przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaowanmo by

prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowadjblgmenty byty w zadowalgym stanie przez caty czas,
do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie tgniera/Kierownika

projektu powinien rozpo@z roboty utrzymaniowe nie @aiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12.Stosowanie s do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowzany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wiadze centralne i miejscowe

oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktégensjakikolwiek sposob zwizane z wykonywanymi robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tyobtanowié podczas prowadzenia robét.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idulzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie



wszelkich wymaga prawnych odngnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyatayw w odniesieniu do
sprztu, materiatéw lub urgdzenr uzytych lub zwizanych z wykonywaniem robét i w sposébgty bedzie
informowa’ Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzguistawiajc kopie zezwolg i inne odnéne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty pgsiwania, obejzenia i wydatki wynikte z lub zwizane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawcayyjatkiem przypadkdw, kiedy takie naruszenie wyniknie
z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczopegez Irryniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepisdw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotagé&ankretne normy i przepisy, ktére spethia

maja materiaty, spr i inne towary oraz wykonane i zbadane roboggalobowihzywaé postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania pomyaha norm i przepiséw o ile w warunkach kontraki@ n
postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane ryorprzepisy § paistwowe lub odnosgsic do
konkretnego kraju lub regionu, mphy¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapevao@yéwny lub
wyzszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichagmizenia i pisemnego
zatwierdzenia przez hyniera/Kierownika projektu. Rdnice pom¢dzy powotanymi normami a ich
proponowanymi zamiennikami musky¢ doktadnie opisane przez Wykonawqrzedtazone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&bo znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terdnidowy lgda uwazane za wtasnig Zamawiajcego.
Wykonawca zobowgzany jest powiadoniilnzyniera/Kierownika projektu i pogbowa® zgodnie z jego
poleceniami. Jeeli w wyniku tych polecg Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach,
Inzynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamaw@jm i Wykonawag ustali wydhienie czasu wykonania
robot i/lub wysokéé kwoty, o kton nalezy zwigkszy¢ cere kontraktova.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego 6 ile warunki kontraktu przewidajrealizacg)

Wykonawca zobowizany jest zabezpieczy amawiajcemu, pomieszczenia biurowe, sgirzransport

oraz inne urgdzenia towarzysge, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.8dplecze
Zamawiajcego”.

2. MATERIALY

2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymavgkstaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robét, Wykonawca przedstamyiriierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczego6towe informacje dotygze proponowanegarodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatow jak rownie odpowiedniegwiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki materiatow.
Zatwierdzenie partii materialtéw z danegddta nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty z
danegazrodia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty uzyskane z
dopuszczonegarddta w sposob ggly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robét.

2.2. Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwiald wiacicieli i odnagnych wiadz na pozyskanie

materiatow zezrédet miejscowych wiczapc w tozrodia wskazane przez Zamavgieggo i jest zobowzany
dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentized rozpocgciem eksploatacjirédia.
Wykonawca przedstawi lynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentac} zawierajca
raporty z bad@aterenowych i laboratoryjnych oraz proponowag@nzez siebie metedvydobycia i selekcji,
uwzgkdniajgc aktualne decyzje o eksploatacji, organéw adnmamfitpaistwowej i samorgdowe;.
Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagalosciowych i jakgciowych materiatow
pochodzacych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydabymateriatéw, dzigawy i inne jakie okzg sie
potrzebne w zwizku z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopow, dokopow i miejsc pozyskanidematdw

miejscowych bda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypceutgwacii terenu po ukieczeniu robot.
Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopéwerenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowsdh wykorzystane do robét lub odwiezione na odktadawdpdnio do
wymaga umowy lub wskazaInzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowad4i zadnych wykopow w olbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyleaiizyska na to piserazgod: Inzyniera/Kierownika projektu.
Eksploatacjarédet materiatéw bdzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujgcymi na

danym obszarze.

2.3. Materialy nieodpowiadapce wymaganiom

Materiaty nieodpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawe wywiezione z terenu budowy i

ztozone w miejscu wskazanym przezyniera/Kierownika projektu. 3& Inzynier/Kierownik projektu zezwoli



Wykonawcy na mycie tych materiatow do innych robétzrte dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych
materiatdw zostanie odpowiednio przewaciowany (skorygowany) przezipniera/Kierownika projektu.
Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdupie niezbadane i niezaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, ligz sk z jego nieprzyciem, usurgciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewigujozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powradinzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze
co najmniej 3 tygodnie przedyciem tego materialu, albo w okresie taym, jéli b¢dzie to potrzebne z uwagi
na wykonanie badawymaganych przez syniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowanyzaj
materiatu nie mge by¢ p&zniej zmieniany bez zgody igniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skltadowane nadyedo czasu gdyeola one wyte do robét,

byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zaalyaswop jakasé i wiasciwosci i byty dostpne do kontroli
przez Ireyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skltadowania materiat@ggzlokalizowane w olgthie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z laynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem baglav miejscach zorganizowanych
przez Wykonawe i zaakceptowanych przezzymiera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwarni materiatow

Wytwoérnie materiatéw magby¢ okresowo kontrolowane przezzymiera/ Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgoddoi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Pratéterialdw mog by¢ pobierane w
celu sprawdzenia ich wdaiwosci. Wyniki tych kontroli kedg stanowt podstaw do akceptaciji okidonej partii
materiatow pod wzgbem jakdci.

W przypadku, gdy lzynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekojytworni, musz byé

spetnione naspujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnicnwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materiatdw w czasie przeprowadzania inspekciji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tychgzi wytworni, gdzie
odbywa s¢ produkcja materiatéw przeznaczonych do realizadjit,

c¢) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalgcym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeproe@ania inspekcji i badaw tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spytui, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jaké¢ wykonywanych rob6t. Sper uzywany do robét powinien dyzgodny z ofert Wykonawcy i
powinien odpowiadapod wzgédem typow i iléci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieanizacii
robét, zaakceptowanym przezymiera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalv wymienionych wyej
dokumentach, spez powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajndé¢ sprztu powinny gwarantow@przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami

okreslonymi w dokumentaciji projektowej, SST i wskazatidazyniera/ Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robdt ma Byutrzymywany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Powinien liyzgodny z normami ochroriyodowiska i przepisami dotygzymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy iynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzapcych

dopuszczenie spgtl do wzytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawig lub wymienia& sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidnjozliwo §¢ wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiylniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru
uzyska jego akceptacprzed uyciem sprztu. Wybrany sprg, po akceptacji layniera/Kierownika projektu, nie
moze by¢ pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy;,

zostan przez Ireyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i ni@puszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowkany do stosowania jedynie takigodkéw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robét i wkiwosci przewa:onych materiatéw.

Liczbasrodkow transportu powinna zapewéiarowadzenie robdt zgodnie z zasadami dlreymi w
dokumentaciji projektowej, SST i wskazaniachytmiera/ Kierownika projektu, w terminie przewidziam
umowg.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgaspetnig wymagania dotyece przepiséw ruchu

drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskée i innych parametroéw technicznycdrodki
transportu nie spetige tych warunkéw magby¢ dopuszczone przezdyniera/Kierownika projektu, pod
warunkiem przywrdcenia stanu pierwotneggtilowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.



Wykonawca bdzie usuwé na bieaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenikadzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragétdnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét,chezigodné¢ z dokumentagj projektows, wymaganiami
SST, PZJ, projektem organizacji rob6t opracowanyrepWykonawe oraz poleceniami ktyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metogonwywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyceemiplanie i wyznaczenie wysoda wszystkich
elementoéw rob6t zgodnie z wymiarami ¢dnymi okr&lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai
pismie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zosgansunéte przez

Wykonawe na wtasny koszt, z wyjkiem, kiedy dany hid okaze sk skutkiem b¢du zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy naspiie przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysalorzez Irkyniera/ Kierownika projektu nie

zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialke za ich doktadnét.

Decyzje Irzyniera/Kierownika projektu dotygze akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw

robét keds oparte na wymaganiach okienych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowe SST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu declgynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bada
materiatdw i robot, rozrzuty normalnie wgptijgce przy produkcji i przy badaniach materiatdw§wi@dczenia z
przeszidci, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvage na rozwzang kwestk.

Polecenia layniera/Kierownika projektu powinny kywykonywane przez Wykonawav czasie

okreslonym przez layniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytutu
poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowkany opracowai przedstawé do akceptacji liyniera/ Kierownika projektu

program zapewnienia jaka. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okié ¢, zamierzony
spos6b wykonywania robot, ridavosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot gamupcy wykonanie
robot zgodnie z dokumentagprojektows, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakd powinien zawieré

a) cz$¢ 0golm opisupca:

- organizag} wykonania robét, w tym terminy i sposob prowadaebot,

- organizag} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdét,

- spos6b zapewnienia bhp.,

—wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygwanie praktyczne,

—wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jaka terminowa¢ wykonania poszczeg6linych elementéw robét,

— system (sposéb i proced@diproponowanej kontroli i sterowania jakoi wykonywanych robot,

— wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumastego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zlégrowadzenie badd,

- spos6b oraz formgromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmé
sterupcych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesi@rologicznym, proponowany
sposob i form przekazywania tych informacji tgnierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegbtow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

—wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozoraz wyposzeniem w
mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,

—rodzaje i ilg¢ srodkow transportu oraz urdzen do magazynowania i zaladunku materiatow, spoipiskezy,
kruszyw itp.,

— sposG6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedgutia wtasciwosci w czasie transportu,

— spos6b i procedgmomiaréw i badé (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdwwaytania mieszanek i wykonywania
poszczegodlnych elementéw robét,

— sposG6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiaggmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot ¢gdzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatlazom

jakosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok robdét i jakgci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wtzapc personel, laboratorium, sgtzzaopatrzenie i wszystkie udzenia
niezkzdne do pobierania prébek i badaateriatow oraz robét.
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Przed zatwierdzeniem systemu kontrofiynier/Kierownik projektu mée zaadac od Wykonawcy
przeprowadzenia badav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalaj.
Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatéw oraz robét zatatliwosciag

zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartynsiokumentacji projektowej i
SST

Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ s3 okreslone w SST, normach i

wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tarredkne, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewnwykonanie robo6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektuswiadectwaze wszystkie stosowane

urzadzenia i spregt badawczy posiadajazng legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okiéajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi& nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu

ich inspekgciji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek

niedochgnieciach dotycacych uradzea laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub

metod badawczych. Zeli niedociagniccia te lzda tak powane,ze mog wptynaé¢ ujemnie na wyniki bada
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymayaie do rob6t badanych materiatéw i dépie do wycia
dopiero wtedy, gdy niedaggniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiarsunite i stwierdzona zostanie
odpowiednia jak& tych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem liagateriatdbw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki kda pobierane losowo. Zaleca stosowanie statystycznych metod pobierania prayedatych

na zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbg z jednakowym prawdopodoliistwem
wytypowane do bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnion mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania prébekdy dostarczone przez Wykonagiczatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Prébki dostarczone pra¢ykonawe do badéa wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i 0znakowane, w spos6b zaakeepy przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Isyniera/Kierownika projektu Wykonawcadizie przeprowadzadodatkowe badania tych
materiatow, ktére budzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostgmzez Wykonawe
usunkte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodati«ch bada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku kosztgokrywa Zamawiagy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarydy przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @digp, gdy

normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogawazna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezyimiera/ Kierownika projektu.

Przed przysipieniem do pomiarow lub batiawykonawca powiadomi liyniera/ Kierownika projektu o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badaniavwBtonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedisteawv
pismie ich wyniki do akceptacji ltyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywalnzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wikami bada

jak najszybciej, nie piiej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jakm.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane lrynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, priegmzaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Iayniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokongmia kontroli, pobierania prébek i badania
materiatldw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwardd)ykonawca i producent materiatow powinien udzigiu
niezkzdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokondgg weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegagqe

Wykonawe, poprzez midzy innymi swoje badaniagbzie ocenia zgodnd¢ materiatow i rob6t z wymaganiami
SST na podstawie wynikéw wiasnych bad@antrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc
Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietgprébki materiatéw i prowadéibadania niezalmie od
Wykonawcy, na swoj koszt. dgli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wikasnych badaniach przy ocenie zgédnoateriatow i robot
z dokumentagj projektows i SST. Ma@e réwnie zlecic, sam lub poprzez Wykonawgrzeprowadzenie
powtornych lub dodatkowych baglaiezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kgsz
powtérnych lub dodatkowych batlapobierania prébek poniesione zost@nzez Wykonawe.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mge dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
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1. certyfikat na znak bezpiecm#wa wykazuicy, ze zapewniono zgodsé z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych przepiséw i dokumentéw
technicznych,

2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodnéi z:

- Polskg Normg lub

— aprobaj techniczi, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidtaiskiej Normy, jeeli nie g objete
certyfikacp okreslona w pkt 1

i ktdre spetnigg wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenfynymagane przez SST,4da partia dostarczona

do robot lgdzie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raziezpby

poparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badada dostarczone przez
Wykonawe Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetnjaych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnymvdazujacym Zamawiggcego i

Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budoavigaca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohpwacymi przepisami [2] spoczywa na
Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyehla dokonywane na bigco i bedg dotyczy¢ przebiegu robét, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz @tdaska stibowego. Zapisy §1la czytelne, dokonane trwpat
technilg, w poradku chronologicznym, bezgednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalkyczone do dziennika budowy protokoty i inne dokungd®rtda oznaczone kolejnym numerem
zahcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i kiyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolneci:

- dak przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dak przekazania przez Zamawjaeggo dokumentacji projektowej,

- dak uzgodnienia przez #yniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofak i harmonogramow robot,
— terminy rozpoczcia i zakaczenia poszczegoélnych elementow robot,

— przebieg robét, trudrici i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytgyrzerw w robotach,

— uwagi i polecenia liyniera/Kierownika projektu,

- daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbiorow robét zanikaych i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbiorow
robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania rob6t podlegggh ograniczeniom lub
wymaganiom szczeg6lnym w zyzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnda¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opise dokumentacji projektowej,

- dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robot,
- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robaét,

- dane dotycgce jakaci materiatéw, pobierania prébek oraz wyniki prampadzonych badez podaniem, kto
je przeprowadzat,

—wyniki préb poszczegélnych elementéw budowli z poden, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjamienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowslgbprzedtaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowanig.si

Decyzje Irtyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika owgt Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich pragia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowania si
Projektant nie jest jednak stpomowy i nie ma uprawniedo wydawania pole@éeNykonawcy robét.

(2) Ksigzka obmiarow

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego z

elementow robo6t. Obmiary wykonanych rob6t przeprimeast w sposob aigty w jednostkach przgtych w
kosztorysie i wpisuje do ksgiki obmiardw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnblub certyfikaty zgodnéci materiatow, orzeczenia o jai@



materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badfdykonawcy lgdg gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jakm. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét. Winny kiyudostpnione na
kazde zyczenie lrtyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczaesoprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stigce dokumenty:
a) pozwolenie na realizactadania budowlanego,

b) protokoly przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robat,

e) protokoty z narad i ustale

f) korespondenejna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy ¢da przechowywane na terenie budowy w miejscu odpomedabezpieczonym.
Zaginkcie ktdregokolwiek z dokumentéw budowy spowodupgpj@atychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetls zawsze dogpne dla Izyniera/Kierownika projektu i przedstawiane
do wghdu nazyczenie Zamawiajgego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokntacy projektovg
i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym pouwiaigniu Irzyniera/ Kierownika projektu o
zakresie obmierzanych robét i terminie obmiarunapnniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lgdg wpisane do kgiki obmiardw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wdimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obawku ukaiczenia wszystkich robét. Bdne dane zostan
poprawione wg instrukcji tryniera/Kierownika projektu na gie.

Obmiar gotowych robétdulzie przeprowadzony z ¢ztcicig wymagai do celu miesicznej ptatnéci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie oflmym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawc
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrélania ilosci robot i materiatow

Diugosci i odlegtasci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej.

Jeili SST wiaciwe dla danych robét nie wymagdggo inaczej, objosci bedg wyliczone w mjako
dtugaé¢ pomnaona przezredni przekrg.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowogda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzgdzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rohgilglzaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spez
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urgdzenia pomiarowedala przez Wykonaweg utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robét.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje auizenia wagowe odpowiadage odngnym wymaganiom SST
Bedzie utrzymywa to wyposaenie zapewniaf w sposob agty zachowanie doktaddoi wg norm
zatwierdzonych przez myniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary kzda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotaked w
przypadku wysipowania dhiszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzagsiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzasgirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfiezé:dg wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebpsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lggki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdy¢ dolgczone w formie
oddzielnego zatznika do ksizki obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony zyliierem/Kierownikiem
projektu.

8. ODBIOR ROBOT



8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujagcym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robat zanikajacych i ulegagcych zakryciu

Odbidr robét zanikacych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci
wykonywanych robét, ktore w dalszym procesie realizulegry zakryciu.

Odbidr robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie uidaviajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogginmstpu robot.

Odbioru robét dokonuje fiynier/Kierownik projektu.

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika budowy i

jednoczesnym powiadomieniemzimiera/Kierownika projektu. Odbiérebzie przeprowadzony niezwtocznie, nie

pozniej jednak nt w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaolbrdi powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robét ulegajcych zakryciu ocenia kynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéw
zawierajicych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawyia/ konfrontacji z
dokumentagj projektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér casciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgéci robét. Odbioru cgsciowego robét

dokonuje s} wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. @dlriobot dokonuje trynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzec#tygo wykonania rob6t w odniesieniu do ichidio

jakosci i wartasci.

Catkowite zak@éczenie robot oraz gotowd do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez

Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiaigmiem na pimie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny robot ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcod dnia

potwierdzenia przez fiyniera/Kierownika projektu zakezenia robot i przycia dokumentow, o ktérych mowa
w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaepopez Zamawiagego w obecrizi
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja adtajgca roboty dokona ich oceny jalcdowej na
podstawie przedimnych dokumentéw, wynikow bafla pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodaiowykonania
robét z dokumentagijprojektow i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapoina sealizacj ustalé przyjetych w trakcie

odbioréw robét zanikapych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania relzofpetiajcych i
robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét pogeavych lub robét uzupetniggych w
warstwiescieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czysdoid ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez kongisje jaka¢ wykonywanych robot w poszczegélnych

asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejneitacy projektows i SST z uwzgidnieniem tolerancji i
nie ma wekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu paEzaéstwo ruchu, komisja dokona paten,
oceniajc pomniejszos wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagazyijetych w dokumentach
umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru osmaégm robot jest protokét odbioru ostatecznego
rob6t sporazdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawéago.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohaany przygotowanastpujgce dokumenty:

1. dokumentagj projektowy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli zostata sporgdzona w
trakcie realizacji umowy,

2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstavwodekumentéw umowy i ew. uzupetnieg lub zamienne),
3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i kgizki obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiarow kontrolnych oraz balaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

6. deklaracje zgodioi lub certyfikaty zgodngci wbudowanych materiatdw zgodnie z SST i ew. PZJ,

7. opink technologiczg sporadzomy na podstawie wszystkich wynikéw badgpomiaréw zajczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
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8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towsezcych (np. na przek@nie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robét wiécicielom urzdzea,
9. geodezyja inwentaryzagj powykonawcg rob6t i sieci uzbrojenia terenu,

10. kope mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawcze;.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego ngegogotowe

do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniuykddawa wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego

robot.

Wszystkie zarazdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetniae kxda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzujgitych wyznaczy komisja.

8.5. Odhiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytidtrawigzanych z usugciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okre@gi@rancyjnym.

Odbiér pogwarancyjnydulizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,0dbio6r ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdélne

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaa jednostk obmiarove
ustalon dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowadgtavy ptatndci jest wartéé¢ (kwota) podana
przez Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosgowej lgdzie uwzgédniac wszystkie czynnéi,
wymagania i badania sktadag s¢ na jej wykonanie, okétone dla tej roboty w SST i w dokumentacji
projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowa:

- robocizre bezpdredni wraz z towarzyscymi kosztami,

—wartas¢ zuzytych materiatdéw wraz z kosztami zakupu, magazymoeayawentualnych ubytkéw i transportu na
teren budowy,

—wartos¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,

- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z oba&ujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania og6lne D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniagto wymaga warunkow umowy i wymagaogolnych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki oldlene w ww. dokumentach, a nie wyszczegoélnione vztargsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizagghu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zyinierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instigjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz gtatczeniem kopii projektu kgnierowi/Kierownikowi
projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnignikajacych z posfpu robét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowaniéwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpiegstsva ruchu,
(c) optaty/dzietawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukgj tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikdw, barier, oznakowai drenetu,

(f) tymczasow przebudow urzadzea obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazddw i organizaafhu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ustiaitymczasowych oznakowaionowych, poziomych, barier i
Swiatet,

(b) utrzymanie ptynnéi ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizagjchu obejmuje:

(a) usung¢cie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowi@e U. Nr 89, poz. 414 z gdiejszymi zmianami).

2. Zarzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listop&z01 r. w sprawie dziennika budowy, monta
rozbioérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 1380z. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach pubficiz (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi zmianami).
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D - 01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikagjhteécznej (SST)gwymagania dotycze wykonania
i odbioru robét zwizanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punkidysokasciowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanbowiyzujgcg podstawg opracowania szczegoétowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako do&nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i izatji
robét na drogach krajowych i wojewddzkich.

Zaleca s} wykorzystanie SST przy zlecaniu robét na drogadjskich i gminnych.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t z@anych z wszystkimi
czynndciami umaliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdregowej oraz
potozenia obiektéw inaynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysos@owych

W zakres rob6t pomiarowych, zygianych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wystkavego punktéw gtéwnych osi trasy i punktow
wysokasciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (mgzzenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysétiowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, oclr@m przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposo6b
utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie obiektow mostowych

Wyznaczenie obiektéw mostowych obejmuje sprawdzeyEnaczenia osi obiektu i punktow

wysokasciowych, zastabilizowanie ich w sposéb trwaty, axkrich przed zniszczeniem, oznakowanie w sposéb

utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyzsiezusytuowania obiektu (kontur, podpory,
punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zalamania osi trasyky kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2.Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganigoine” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotycgce robét

Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpktl.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o diagokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grarbot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy,
powinny mie srednig; od 0,15 do 0,20 mi diugéod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowad paliki drewniangrednicy od 0,05 do 0,08 m i
diugasci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w isigéej nawierzchni bolce stalowieednicy 5 mm i
dtugasci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mig diugasé¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne 3pkt

3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysaimvych naley stosowé nastpujacy sprzt:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- taSmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkiGw wysokaciowych powinien gwarantowa
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uzyskanie wymaganej doktadiod pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogblne wymagania dotycgce transportu

0Ogdélne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagéine” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy gt przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@OM,Wymagania ogodlne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyaujgcymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien pegepd Zamawiajcego dane zawiergie

lokalizacg i wspotrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien przeprowadzi

obliczenia i pomiary geodezyjne niezine do szczegotowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagizg odpowiednie kwalifikacje i

uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich tach wykrytych w

wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéeboczych. B¢dy te powinny by usunéte na koszt
Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdzezy rzdne terenu okéone w dokumentacji projektoweg 2godne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rdne terenu istotnie #aig sie od
rzgdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomi o tym Inzyniera. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno dymieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przezAyniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynilgag z rénic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostappwykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie
powiadomienia layniera oznacza,e roboty dodatkowe w takim przypadku afigi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktdre bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mplgy¢ rozpoczte przed

zaakceptowaniem wynikdw pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i pungt¥érednie osi trasy mugdy¢ zaopatrzone w

oznaczenia okéajace w sposOb wyeay i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzor

tych oznacze powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktow pomiarowych i ich oznatize czasie
trwania rob6t. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaywijo zostanzniszczone przez Wykonagc
Swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgesé konieczne do dalszego prowadzenia robotpstam
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dlaigtowej realizacji rob6t naig do obowszkdéw
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osasy i punktéw

wysokasciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtowne pomy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, az@klowizane do punktéw pomocniczych, padmych
poza granig robét ziemnych. Maksymalna odle§égqpomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie
moze przekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtosi trasy

drogowej, a take przy kadym obiekcie itaynierskim.

Maksymalna odlegig miedzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosi 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gorskiowinna by odpowiednio zmniejszona, zatée od
jego konfiguraciji.

Repery robocze natg zatazy¢ poza granicami rob6t zgganych z wykonaniem trasy drogowej i

obiektéw towarzysgeych. Jako repery robocze sma wykorzysta punkty state na stabilnych, istnjeych
budowlach wzdha trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repmigocze naley zatary¢é w postaci stupkéw
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowychadwonych w gruncie w sposéb wyklucaaj osiadanie,
zaakceptowany przeziyniera.

Rz¢dne reper6w roboczych naleokresla¢ z talkg doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po

wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stogujiwelacg podwoéjry w nawgzaniu do reperow gagtwowych.
Repery robocze powinny byyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcajwyrane i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegoegdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagcprojektows oraz inne dane geodezyjne
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przekazane przez Zamawjeggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingwowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrdonej w dokumentacji projektowe;.

O¢ trasy powinna b§wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej

od charakterystyki terenu i uksztattowania trasgzlnie rzadziej nico 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasiytw stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze byt wicksze nk 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 ampdkostatych drég. Rdne niwelety
punktow osi trasy naly wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku dogdnych niwelety okrdonych w
dokumentaciji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie natauizy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveczaly Wykonawca robét zasgi je

odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgezbrpoza granigrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypéw i wykopéw na
powierzchni terenu (okéienie granicy robot), zgodnie z dokumenigujojektovs oraz w miejscach
wymagagcych uzupehienia dla poprawnego przeprowadzetiétriov miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naly stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowa w przypadku nasypéw o wysad@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow ¢gbszych nk
1 metr. Odlegtét migdzy palikami lub wiechami natg dostosowéa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy
drogowej. Odlegté&t ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.
Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utieia¢ wykonanie nasypéw i wykopdw o ksztalcie
zgodnym z dokumentacprojektows.

5.6. Wyznaczenie potzenia obiektow mostowych

Dla kazdego z obiektow mostowych najewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:

a) wytyczenie osi obiektu,

b) wytyczenie punktéw okétajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétiqrzyczotkdw i filaréw
mostow i wiaduktow.

W przypadku mostéw i wiaduktéw dokumentacja prajekd powinna zawietaopis odpowiedniej

osnowy realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.

Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslong w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysétiowych naley
prowadzt wedtug ogoélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@QNymagania ogolne” pkt7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarovg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

Obmiar robét zwjzanych z wyznaczeniem obiektéw jes¢sda obmiaru rob6t mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OglIne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Sposo6b odbioru robot

Odbidr robét zwazanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicéw i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli genyinej, ktéreWykonawca przedkiadaynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsai podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine”

pkt.9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 km wykonania robét obejmuije:

- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdwnych osi trgeynktow wysokéciowych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&owych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw,

— zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrarfeprzed zniszczeniem i oznakowanie utatyde;



odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Ptatna¢ robo6t zwhzanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jestiauyv koszcie rob6t mostowych.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykany@ prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugastycji, Gtowny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowaopae, GUGIK 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysak@owa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjngsokadciowe, GUGIK 1979.

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacy{pgGiK 1983.

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyfpdGiK 1983.

D - 01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH
1.WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaghtécznej (SST)gwymagania dotyce wykonania
i odbioru rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punkt@ysokasciowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) dokumesgttargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét na drogach krajowych i wojewoddikic

Zaleca s} wykorzystanie SST przy zlecaniu rob6t na droga@jskich i gminnych.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t z@anych z wszystkimi
czynnagciami umaliwiajgcymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdr®gowej oraz
potozenia obiektow inynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysos@owych

W zakres rob6t pomiarowych, zygianych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wystkavego punktow gtownych osi trasy i punktow
wysokasciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (mgzzenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysétiowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, oclrat przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie obiektow mostowych

Wyznaczenie obiektéw mostowych obejmuje sprawdzenimaczenia osi obiektu i punktow

wysokasciowych, zastabilizowanie ich w sposéb trwaly, aerich przed zniszczeniem, oznakowanie w sposéb

utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyzsiezusytuowania obiektu (kontur, podpory,
punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtdwne trasy - punkty zatamania osi trasykpy kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2.Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagabigdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatéw

Ogélne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowé pale drewniane z gwdziem lub pgtem

stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dheijokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grarbot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy,
powinny mie srednig; od 0,15 do 0,20 mi diugéod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewniangrednicy od 0,05 do 0,08 m i
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dlugasci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w isigéej nawierzchni bolce stalowieednicy 5 mm i
dtugasci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mig diugai¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

3. SPRZET

3.1. OgdIne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysalmvych naley stosowé nastpujacy sprzt:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- laty,

- taSmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkiGw wysokaciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadiod pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotycrce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiéine” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy gt przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-M@OM, Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byykonane zgodnie z oboadujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien pegepd Zamawiajcego dane zawiergje

lokalizacg i wspétrzdne punktéw gtownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien przeprowadzi

obliczenia i pomiary geodezyjne niezlme do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiastag odpowiednie kwalifikacje i

uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich tach wykrytych w

wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéboczych. B¢dy te powinny by usungte na koszt
Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektoweg ggodne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rdne terenu istotnie #aig sie od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym Ireyniera. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno bgmieniane przed pogiem odpowiedniej decyzji przezayniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikag z rénic rzzdnych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostapwykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie
powiadomienia layniera oznacza,e roboty dodatkowe w takim przypadku afigi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mplgy¢ rozpoczte przed

zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i pungt¥rednie osi trasy mugdy¢ zaopatrzone w
oznaczenia okéajace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzor
tych oznacze powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktdéw pomiarowych i ich oznatcae czasie
trwania rob6t. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaywijo zostanzniszczone przez Wykonagc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzggse konieczne do dalszego prowadzenia robonstam
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne @diaigtowej realizacji robét naig do obowszkow
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdwnych osiiy i punktow

wysokasciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pomy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, az@klowizane do punktéw pomocniczych, padmych
poza granig robot ziemnych. Maksymalna odlegdgpomicdzy punktami gidbwnymi na odcinkach prostych nie
moze przekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokgiowe (repery robocze) wzdhosi trasy



drogowej, a take przy kadym obiekcie itynierskim.

Maksymalna odlegks migcdzy reperami roboczymi wzdiirasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosit 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskiowinna by odpowiednio zmniejszona, zatée od
jego konfiguracii.

Repery robocze natg zatazy¢ poza granicami rob6t zgganych z wykonaniem trasy drogowej i

obiektow towarzyszcych. Jako repery robocze vma wykorzysté punkty state na stabilnych, istnieych
budowlach wzdha trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repeslgocze nalgy zalaryé w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikow stalowychadmonych w gruncie w sposob wyklucgaj osiadanie,
zaakceptowany przeziyniera.

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po

wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stostjniwelacg podwéjry w nawgzaniu do reperéw gatwowych.
Repery robocze powinny byyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeajwyrane i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagcprojektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawjeggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingwvowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrdonej w dokumentacji projektowe;j.

O¢ trasy powinna b§wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej

od charakterystyki terenu i uksztattowania trasgzlnie rzadziej nico 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasiytw stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by wieksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 arpdkzostatych drég. Rdne niwelety
punktow osi trasy naly wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku dogdnych niwelety okrdonych w
dokumentaciji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie natauizy¢ materiatow wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca robot zagi je

odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebrpoza granigrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypéw i wykopéw na
powierzchni terenu (okékenie granicy robot), zgodnie z dokumenggmjojektowy oraz w miejscach
wymagagcych uzupehienia dla poprawnego przeprowadzetiétriov miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naly stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy.

Wiechy naley stosowé w przypadku nasypow o wysad@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych ni

1 metr. Odlegtét migdzy palikami lub wiechami natg dostosowéa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy

drogowej. Odlegté&t ta co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.
Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utieia¢ wykonanie nasypéw i wykopdw o ksztalcie
zgodnym z dokumentagprojektovs.

5.6. Wyznaczenie potzenia obiektow mostowych

Dla kazdego z obiektow mostowych najewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:

a) wytyczenie osi obiektu,

b) wytyczenie punktéw oksjacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétnprzyczotkow i filarow
mostéw i wiaduktow.

W przypadku mostéw i wiaduktéw dokumentacja prajekd powinna zawietaopis odpowiedniej
osnowy realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.

Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslong w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysétiowych naley
prowadzt wedtug ogoélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@QNymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlf obmiarowg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

Obmiar robét zwgzanych z wyznaczeniem obiektéw jes¢sda obmiaru rob6t mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OgdIne zasady odbioru robét
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Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.

8.2. Spos6b odbioru robét

Odbidr robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicéw i dziennikéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli gemyjnej, ktéreWykonawca przedktadaynierowi.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrei podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt.9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trgmynktéw wysokéciowych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

—wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych,

—wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,

— zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrarfaprzed zniszczeniem i oznakowanie utatydaj
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Platna¢ robot zwazanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jestauy koszcie robdt mostowych.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykaryw prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugestycji, Gtéwny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowaopae, GUGIK 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysdlkiowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjmgsokaciowe, GUGIK 1979.

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfpgGiK 1983.

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyfsdGiK 1983.

D - 01.02.01a OCHRONA ISTNIEACYCH DRZEW W OKRESIE BUDOWY

DROGI

1.WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikagjhteécznej (SST)gwymagania dotycze wykonania
i odbioru rob6t budowlanych zeganych z ochranistniegcych drzew w okresie budowy drogi.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jesbstansa jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach, ulitaplacach.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad wykonania i odbioru rob6t trg@ych w
okresie budowy drogi, zwkanych z ochrani zabezpieczeniem istnigjych drzew zlokalizowanych:

— w pasie wykonywania budowlanych rob6t drogowykttire dokumentacja projektowa, ST lukiynier
przewiduje pozostawipo zakaczeniu budowy,

— na terenie tymczasowych drég dojazdowych do phaclowy, placow manewrowych i zaplecza budowy,
z uwzgkdnieniem tymczasowego zabezpieczenia na okres buydtatego zabezpieczenia na okres po
zakaiczeniu budowy i pielgnacji drzew uszkodzonych w czasie prowadzeniatrob6

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Drzewo — rdlina wieloletnia drzewiasta o silnie zdrewniatyrdpie gtownym (pniu).
1.4.2.Korona — gérna e&¢ drzewa utworzona przez jegedy boczne.

1.4.3.Ziemia urodzajna — ziemia posiaglzg wiaciwosci zapewniajce rglinom prawidtowy rozwd;.
1.4.4.Forma pienna — forma drzew z pniami wys@ied 1,8 do 2,2 m, z wytaym nie przycgtym
przewodnikiem i uformowankorory.

1.4.5.Bryta korzeniowa — uformowana bryta ziemi z przéa@asymi ja korzeniami réliny.
1.4.6.Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” [1] pkt 1.4.

1.5.0g6lne wymagania dotycgce robét

Ogdblne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogd[t], pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
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Ogolne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pade SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” [1] pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robot

2.2.1.Zgodnd¢ materiatéw z dokumentagcprojektowy

Materiaty do wykonania robdt powinny byggodne z ustaleniami dokumentacji projektowej3Ib
2.2.2.Stosowane materiaty

Przy ochronie i zabezpieczeniu istamjch drzew w okresie budowy drogi tma stosowénasgpujace
materiaty:

a) materialy do wykonania tymczasowej ochrony drjelu

— deski iglaste grubei min. 20 mm, stupki drewniangerdzie, itp.,

— maty stomiane,

— zwyte opony samochodowe,

— drut, tame stalovg, gwazdzie,

— wodk,

b) materiaty do wykonania statych konstrukcji oatmmgch wokot drzew, wedtug ustalelokumentacii
projektowej, jak:

— mury kamienne, np. z kamienia famanego na zaprllz na sucho,

— mury betonowe i ewelbetowe,

— mury klinkierowe, z betonowej kostki brukowej,.esgglane i inne,

— pomosty zabezpieczag z rusztéw stalowych, ptyt betonowych, z ew. atopfundamentowymi itp.,
¢) materiaty pigjgnacyjne drzew uszkodzonych, jak:

— preparaty emulsyjne, powierzchniowe,

—$rodki impregnujce,

— wodk.

Materialy stosowane do tymczasowej ochrony drzewaterialy pie¢gnacyjne powinny by
zaproponowane przez Wykonawiczaakceptowane przezzyniera. Wymagania dotygze materiatdéw do
wykonania statych konstrukcji ochronnych wokét dizeowinny odpowiadaustaleniom dokumentacji
projektowej, a w przypadku ich braku lub niepetngeamych mog odpowiadéd wymaganiom SST D-03.03.01
[4], D-05.03.02 [5], D-05.03.23a [6], D-06.01.01,[»-09.01.01 [8], D-10.01.01 [9].

Zaleca s, aby:

-elementy stalowe byly ocynkowane lub w inny sposébezpieczone przed korgzj

— beton do drobnych elementéw miat kl@e najmniej B 35.

3. SPRZET

3.1. OgdIne wymagania dotycgce spratu

Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine”[4t 3.

3.2. Sprat stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu robét Wykonawca, w zatesci od potrzeb, powinien wykazaie mozliwo$ciag
korzystania ze speiu dostosowanego do przigj metody robot:

a) sprztu do tymczasowej ochrony drzew:

— recznego sprgu do prac ziemnych jak szpadleagir topaty,

— samochodu skrzyniowego do transportu,

— sprztu do podlewania, z ew. przewymi zbiornikami do wody, ew. wiadrami, konewkami,

— wyposaenia pomocniczego, drobnych ngdtzi, drabin itp.,

b) sprztu do wykonania statych konstrukcji ochronnych wiodzew:

— wg ustalé@ SST wymienionych w punkcie 2.2.2,

¢) sprztu do pietgnacji drzew uszkodzonych:

— recznego sprgu pomocniczego, jak: pity, sekatory, diutazapskrobaki,

— recznego sprgu do robot ziemnych, jak szpadle, topaty itp.

Sprzt powinien odpowiadawymaganiom okrdonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjach
producentéw lub propozycji Wykonawcy i powinienclmaakceptowany przezdyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Ogdblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagidine” [1] pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Materiaty do wykonania rob6t nana przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach
zabezpieczapych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem aninmateriatami i nadmiernym zawilgoceniem
lub wysuszeniem.

Materiaty do wykonania statych konstrukcji ochronhywokot drzew, wymagage specjalnego sposobu
zabezpieczenia w czasie transportu, hafgzewozt wedtug ustalé SST wymienionych w punkcie 2.2.2.
5. WYKONANIE ROBOT



5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@0M,Wymagania ogélne” [1] pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania rob6t

Spos6b wykonania robét powiniendggodny z dokumentagprojektovg i ST. W przypadku braku
wystarczajcych danych mina korzysta z ustalé podanych w niniejszej specyfikacji oraz z inforjnpodanych
w zahcznikach.

Podstawowe czynigoi przy wykonywaniu robot obejmalj

1. roboty przygotowawcze,

2. roboty zabezpieczgje drzewo lub czynrigi pielegnacyjne,

3. roboty wykdiczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robét naky, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lulixazs

Inzyniera:

— ustalé¢ lokalizacy drzewa podlegafego zabezpieczeniu,

— szczegOtowo wytyczyroboty z danymi wysol&eiowymi przy statych obiektach zabezpieezgch drzewa,
— usun¢ przeszkody, np. drzewa, krzaki, elementy ogradizke

Zaleca s} korzystanie z ustateSST D-01.00.00 [2] w zakresie niezimym do wykonania robot
przygotowawczych oraz z ustal8ST D-02.00.00 [3] przy wygbowaniu robot ziemnych.

5.4. Tymczasowe zabezpieczenie drzew, na okres bugo

Tymczasowe zabezpieczenie drzew, ktére pozgstaterenie po zaki@zeniu robot drogowych, a s
naraone na uszkodzenia w czasie robét budowlanych, \yggmaykonania wszystkich czynéw:

— w sposob uniemitiwiajacy uszkodzenie mechaniczne drzew,

— tylko rgcznie w zasigu korony drzewa i w odlegioi co najmniej 2 m na zewtrz od obrysu korony drzewa,
przy czym wyjtkowe zastosowanie sgits mechanicznego wymaga zgodyyniera.

W zaségu korony drzewa i w odlegdoi co najmniej 2 m na zewtrz od obrysu korony drzewa (lub w
strefie 4 x 4 m wokdét drzewa) nie powinno dégid sie do:

— wykonania placéw sktadowych i drég dojazdowych,

— poruszania sisprztu mechanicznego,

— skltadowania materiatéw budowlanych,

— zmian poziomu gruntu.

Zaleca s}, aby w strefie do 10 m od pnia drzewa nie sktadoseanentu, kruszywa, olejow, paliw i
lepiszcza.

Zaleca s}, aby roboty ziemne w olbie korzeni drzewa nie byty prowadzone w okresigetacji ralin,

a szczegOlnie w okresie letnim. Najkorzystniejsakresem do wykonania tych robgtmmiesice od padziernika
do kwietnia.

Zaleca s}, aby czasowe wykopy instalacyjne wykonywane wfigtl@rzeniowej drzew byty

wykonywane wydcznie ecznie. Za deskowaniem czasoweggsiiego wykopu powinno siwykona ostore
korzeni w formie szczeliny o szerada» 0,3 + 0,5 m i gibokasci 1,5 + 2,0 m wypetnionej kompostem i torfem.
Wskazane jest wykonanie takiej ostony rok wicaej niz wiasciwy wykop. Z oston takich mma zrezygnowa
pod warunkiem wykonania rob6t instalacyjnych pokeesem wegetacji étin (patrz rys. 1).
Zabezpieczenie drzewa na okres budowy drogi powaib@mowa:

— owinigcie pnia matami stomianymi (np. w i 4 nena jeden pig) lub zuzytymi oponami samochodowymi,
a nasgpnie oszalowanie ich deskami do wysétiqierwszych gakzi. Dolna czs¢ kazdej deski powinna
opier& sie na podtau, bedac lekko wkopan w grunt lub obsypanziemig. Oszalowanie powinno by
otoczone opaskami z drutu lubitay stalowej w odlegkxi wzajemnej co 40+-60 cm,

— przykrycie odkrytych korzeni matami stomianymilasci okoto 4 nzna jedno drzewo,

— podlewanie drzewa wadv ilosci okoto 20 dmna jedno drzewo przez caly okres trwania robétal@nosci
od warunkoéw atmosferycznych oraz wskakazyniera.

Po zakaczeniu robét naley wykona demonta zabezpieczenia drzewa, obejguyj:

— rozebranie konstrukcji zabezpiecgajj drzewo,

— usungcie materiatow zabezpieczajch,

— lekkie spulchnienie ziemi w strefie korzeniowejelva.

5.5. State zabezpieczenie drzew

Drzewa, ktore dokumentacja projektowa przewidujeogtawé po zakaczeniu drogowych rob6t
budowlanych, mogpodlegé:

— tymczasowemu zabezpieczeniu, wedtug punktu &M ppziom terenu wokot drzewa nie zmieng,si

— niewielkim robotom ziemnym, przy nieznacznym dkeniu lub podwyszeniu terenu wokot drzewa,

— obudowie statymi konstrukcjami ochronnymi wokétewa, przy wgkszych ré@nicach pomgdzy terenem
istniegcym a projektowanym.

Decyzja, dotycgca sposobu statego zabezpieczenial&go drzewa oraz rodzaju konstrukcji ochronnej
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wokot okreslonych drzew powinna ldyzawarta w dokumentacji projektowej. W przypadkepainych danych
mozna przyjmowad nastpujgce rozwjzania, po akceptacji ich przezzimiera:

— przy obnkeniu terenu o 1+1,2 m nmapa wokot drzewa pozostaévciety stazek gruntowy ze skarpami 1:1,
ochraniagcy korzenie drzewa (patrz rys. 2a), ew. na skarpaate by rumosz skalny, otoczakptz
kamienie,

— przy obnkeniu terenu ponad 1 m, wokét drzewazma wykona $cianke oporows o ksztalcie okggtym lub
prostolgtnym z kamienia, klinkieru, betonowej kostki brukejiub betonu z otworami (patrz rys.2b).
Wykonaniescianki powinno odpowiadawymaganiom SST D-10.01.01 [9],

— przy podwyszeniu terenu 0 0,2 + 0,4 m, a niekiedgkszym, mana wymodelowé niecle o fagodnym
pochyleniu wokét drzewa pod warunkiese warunki miejscowe na to pozwobbsypujc drzewo lekl
ziemig (patrz rys. 3),

— przy podwyszeniu terenu o okoto 0,2 m pnie drzewzme obsypéa ziemig ponad pierwotny poziom terenu,
— przy podwyszeniu terenu o 0,2 + 0,5 m pnie drzewzmobsypé ziemi, lecz z wykonaniem specjalnych
napowietrzajcych warstwzwirowych i uradzei (patrz rys. 4), ktére mma wykona stosugc sk do zalecé
SST D-03.03.01 [4],

— przy podwyszeniu terenu powgj 0,5 m wykonuje simury lub studzienki zabezpieczeg piei przed
zasypaniem z ugglzeniami napowietrzagymi (patrz rys. 5), przy korzystaniu z zal#&ST D-10.01.01 [9].
W warunkach miejskich studziegiknozna przykry krat.

5.6. Pietgnacja drzew, uszkodzonych w czasie prowadzenia robbudowlanych

Drzewa uszkodzone w czasie prowadzenia robét pombgé natychmiast poddane zabiegom
pielegnacyjnym.

Nalezy wykona nastpujace zabiegi pielgnacyjne uzateione od rodzaju uszkodzenia:

a) przy uszkodzeniu korzeni:

— zmniejszy korore drzewa, proporcjonalnie do ubytku korzeni,

— wykona cigcia sanitarne korzeni podtem prostym, dokonag ciecia tam, gdzie zaczynagdiorzen
zdrowy gywy),

— zabezpieczaypowierzchng ran preparatem impregmagym,

— posypé glely na biegco zabezpieczone korzenie,

— zasipi¢, przynajmniej w najbliszym otoczeniu uszkodzonych korzeni, dotychczasoamie glely
bardziej zasohp

b) przy uszkodzeniu ggi:

— wykonywa cigcia gatzi o srednicy powyej 3 cm zawsze trzyetapowo,

— zabezpieczynatychmiast powstakare po usunjciu zywej gakzi:

« o $rednicy do 10 cm, zasmarowajw catGci preparatem o dziataniu powierzchniowym,

« o $rednicy ponad 10 cm, zabezpiegzajlwusktadnikowo, tj. kraedzie rany (miejsca, z ktérycketizie
wyrastata tkankaywa — kalus) i drewno czynne (pdeien o grubdci 1,5 + 2 cm) -$rodkiem o

dziataniu powierzchniowym, a pozosta&izes¢ rany wewntrz piegcienia —srodkiem impregnujcym,

¢) przy ubytkach powierzchniowych:

— wygtadzt i uformowa powierzchng rany,

— uformowa krawedz rany (ubytku),

— zabezpieczycal powierzchng rany, z tymze swieze rany zabezpiec#yjedynie przez zasmarowanie w
calcici preparatem emulsyjnym, powierzchniowym typu Denckl, Lak-Balsam lub Funaben.

5.7. Roboty wykaiczeniowe

Roboty wykaczeniowe powinny byzgodne z dokumentacprojektows i ST. Do robét

wykonczeniowych nale prace zwiazane z dostosowaniem wykonanych robét do istoyeh warunkéw
terenowych, takie jak:

— odtworzenie przeszkéd czasowo ustyth,

- niezkzdne uzupetnienia zniszczonej w czasie rob@irrosci, np. zatrawienia,

- roboty poradkujace otoczenie terenu robaot.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania 0gdlii] pkt 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien:

— uzyska wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@awv
(aprobaty techniczne, certyfikaty zgodop deklaracje zgodrioi, ew. badania materiatéw wykonane przez
dostawcow itp.),

— ew. wykond wiasne badania wdaiwosci materialdw przeznaczonych do wykonania robote@déne w pkcie
2 lub ustalone przez tgniera,

— sprawdzt cechy zewstrzne gotowych materiatéw z tworzyw i prefabrykowah.
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Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiadpnierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robo6t

6.3.1.Badania wykonania tymczasowej ochrony drzew

Badania wykonania tymczasowej ochrony drzew datgrrawdzenia:

— obudowy drzewa w zakresie spetniania warunkévezpieczenia przed uszkodzeniami mechanicznymi,
wymienionymi w pkcie 5.4,

— zaopatrzenia drzewa w wpdpowietrze, zgodnie z pktem 5.4,

— ewentualnych uszkodzelrzewa, w tym pnia, korzeni i konaréw, w czasieatozabezpieczagych.
6.3.2.Badania w czasie robot statego zabezpieczenia drzew

W czasie robot przy statym zabezpieczeniu drzewzgal

— badé& zgodnd¢ wykonania statego zabezpieczenia drzewa z dokwaogmirojektows, ST lub wymaganiami
odpowiednich SST wymienionych w punkcie 5.5 nirdejsspecyfikaciji,

— sprawdzé ewentualne uszkodzenia drzewa w czasie robét.

6.3.3.Badania robot piegnacyjnych drzew uszkodzonych

Roboty pietgnacyjne drzew uszkodzonych w czasie budowy drolgigah na sprawdzeniu, w
nawigzaniu do ustalepktu 5.6:

— prawidtowdaci wykonania aj¢ (korony, korzeni, gaki),

— poprawnéci wykonania zabezpiecaaiszkodzonych fragmentéw drzewa (ran),

— zabezpieczeglely uszkodzonych korzeni,

— stopnia zaopatrzenia drzewa w wagowietrze.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00®QNymagania ogolne” [1] pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest sztuka zabezpieczonego drzewa.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OgolIne zasady odbioru robét

Ogoélne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogdlne” [1] pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektovs, ST | wymaganiami lzyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robat zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

a) w zakresie robot statego zabezpieczenia drzekety okrélone w odpowiednich SST, wymienionych w
pkcie 5.5 niniejszej specyfikacji,

b) w zakresie rob6t piggnacyjnych drzew uszkodzonych edake i zabezpieczenie uszkodzonych korzeni oraz
wymiana gruntu w najbtszym otoczeniu uszkodzonych korzeni.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrei podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
[1] pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena zabezpieczenia 1 sztuki drzewa obejmuje:

— roboty przygotowawcze, pomiarowe,

— pozyskanie miejsca sktadowania materiatow,

— dostarczenie materiatéw i spta,

— wykonanie zabezpieczenia drzewa lubggjehcji drzewa uszkodzonego, zgodnie z wymaganiami
dokumentaciji projektowej i specyfikacji technicznej

— przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,

— odwiezienie spktu,

— uporadkowanie terenu robot.

9.3. Sposob rozliczenia rob6t tymczasowych i praowarzyszcych

Cena wykonania robo6t oldlenych niniejsa SST obejmuije:

- roboty tymczasowe, ktore potrzebne do wykonania rob6t podstawowych, alespzekazywane
Zamawiagjcemu i § usuwane po wykonaniu robot podstawowych,

- prace towarzysgce, ktére s niezlzdne do wykonania robét podstawowych, niezaliczaneotdot
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ogodlne specyfikacje techniczne (OST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogélne

2. D-01.00.00 Roboty przygotowawcze



3. D-02.00.00 Roboty ziemne

4. D-03.03.01 sczki podhizne

5. D-05.03.02 Nawierzchnia klinkierowa

6. D-05.03.23a Nawierzchnia z betonowej kostki bruéj dla drég i ulic oraz

placéw i chodnikow

7. D-06.01.01 Umocnienie powierzchniowe skarp, ravidciekw

8. D-09.01.01 Ziele drogowa

9. D-10.01.01 Mury oporowe

10.2. Inne dokumenty

10. Zasady ochron§rodowiska w drogownictwie. Dziat 4. Ochrofilamdowiska w budowie drég. GDDP,
Warszawa 2002 (projekt)

ZAE ACZNIKI

ZAE ACZNIK 1

ZASADY TYMCZASOWEGO ZABEZPIECZENIA DRZEW (wg [10])

Tymczasowe zabezpieczenie drzewa, ktére pozostateesnie po zakiczeniu robét drogowych i jest
naraone na uszkodzenia zygiane z robotami drogowymi, wykonuje girzede wszystkim:

— na obszarze pasa robét drogowych, poza jezddy nie zajd zmiany poziomu gruntu,

— na terenie zaplecza budowy drogi,

— w poblizu drég tymczasowych, zgganych z dojazdem do placu budowy.

Wokot kazdego zagrazonego drzewa z zagrong brylg korzeniovs, zaleca i wydzieli¢ stret

bezpieczastwa o0 minimalnych wymiarach 4 x 4 m, wygrodgzghotem z desek luberdzi. Konstrukcja
wygrodzenia oparta jest na stupkach, wbitych w agitach. wzmocnienie wygrodzenia dokonuje diutem lub
tasma stalows, opasuica catcs¢ wygrodzenia. Wokoét wygrodzenia, w potowie jego wiyssci, zaleca si
umiesci¢ pomalowan desle, zwracajca uwag: na wykonane zabezpieczenie. Na rysunku 6 przedsiaw
przyktad zabezpieczenia drzewa i jego bryly koraemi z lokalizaci urzadzen i materiatow placu budowy.
Zaleca s}, aby w strefie do 10 m od pnia drzewa nie skladosganentu, kruszywa, olejow, paliw i

lepiszcz, jako materiatow powoduglych due zagszczenie gruntu wzedinie niebezpiecznych dla gleb w
przypadku awarii, np. wycieku.

Drzewa, przy ktérych gtdbwnym zadaniem jest ochrighapnia, mog by¢ zabezpieczane w sposéb
bezpdrednio chronicy pien.

ZAE ACZNIK 2

ZASADY STALEGO ZABEZPIECZENIA DRZEW NA TERENIE BUDO WY DROGI (wg

N.P. Ornatski: Drogi i ochrona przyrody, Trans#82)

Pozostawienie istniggych drzew (niewycinanie ich) przy budowie drogiyiano by¢ najszerzej

stosowan praktyly projektovy i wykonawca.

Najczsciej drzewa pozostawiaesha zewrtrznym terenie granicznym pasa drogowego (pasa
wywlaszczenia), na obszarze przysztych miejsc ghhgadré&nych, parkingéw, miejsc wypoczynku i w pasach
dziehcych drég dwujezdniowych, pod warunkiems, w zasadzie:

— teren projektowanygolzie obniony lub podwyszony w stosunku do terenu istaeggo, w sposob
pozwalajicy na zastosowanie rozygian technicznych, umdiwiajacych pozostawienie drzewa na state w
terenie,

— drzewo nie ograniczy widoczém poziomej i pionowej na drodze,

— system korzeniowy drzewa niedzie zagraat niszczeniem konstrukcji jezdni drogi.

Drzewa, ktore przewidziano do pozostawienia, w iezagkonywania robét ziemnych mgdyc

poddane niekorzystnym oddziatywaniom, np.:

— w wykopach moginasgpi¢ podcicia korzeni oraz pogorszenie nawodnienia bryly &nrawej,

— w nasypach, zasypanie dolne¢id drzewa mae spowodowagnicie pnia oraz utrudnienie degti
powietrza i wody do korzeni.

Decyzja o pozostawieniu drzewa zaled stanu zdrowia drzewa i Sposobu pogorszenmsemu w
zaleznosci od wysokdci nasypu, gatunku drzewaghbkasci bryty korzeniowej i warunkéw nawodnienia.
Drzewa z g¢hokim systemem korzeniowym, takie jadbd 3 bardziej odporne na zasypanie dolngjscipnia niz
drzewa z powierzchniowym systemem korzeniowym etgdk wizy, topole, wierzby, akacje. Rodzaj gruntu
wptywa rowniez na maliwosé¢ pogorszenia stanu drzewaggka gleba gliniasta ni@ pogarszastan korzeni
nawet przy kilkucentymetrowej nadsypce terenu, méet grunty piaszczyste mniej szkodliwe przy grubszej
warstwie. Zasypkawirem lub kruszywem kamiennym nie jest zbyt szkedli gdy: umazliwia fatwiejsze
napowietrzenie i nawodnienie korzeni, aagnie warstwy 5+10 crawiru zwykle powoduje wypuszczenie
nowych korzeni wd¢ warstwe. Réwniez obnizenie terenu o 10+15 cm wokot drzewa spowoduje gaytokie
dostosowanie sido nowych warunkéw.

Przy gkbszych wykopach (ponad 0,5 m), wymagagepecjalne konstrukcje chraoe drzewo, zwykle

w postaci studni szczelnie chrgaych ucieczk wody lub muru kamiennego uktadanego na sucho. Ragypach



Z gruntu zwgztego wokot drzewa z rozwigtia bryla korzeniove, wykonuje s wokot pnia okagta studné na
wysokas¢ nasypu. Odlegkd odsciany studni do pnigrednicy 8-10 cm powinno wynasco najmniej 50 cm. Na

terenach zamieszkalych wtrze studni pozostawiaespuste, a wierzch studni przykrywa shetalowym rusztem.

Poza terenami zamieszkalymi, stugwiypetnia s¢ piaskiem i ew. wglem drzewnym w stosunku 1:1, a na
wierzchu uktada giwarstwe 10+12 cnzwiru lub kruszywa, tak aby warstwa ta zréwnana lzyfeziomem
otaczajcego gruntu. W zaimosci od potrzeb mena zastosowaodwodnienie studnigszkamizwirowymi lub
ceramicznymi i z tworzyw sztucznych.

Pojedyncze cenne drzewa e zabezpieczyprzy wickszej r@nicy obnizonego terenu, np. przy

wysokasci 1 + 1,2 m usypasciety stazek gruntowy ze skarpami 1:1.§llderen zostanie obaony na gébokasé
wieksz od 1 m, wokot drzewa wykonujecsicianke oporovs o ksztatcie okygtym lub prostoktnym z kamienia,
klinkieru lub betonu, z otworami. Na terenie mieyggpoczynkowychscianke wokot drzewa ména wykorzysté
jako tawle, odpowiedniog dostosowujc do odpoczynku podgfiych (rys. 2c¢).

ZAE ACZNIK 3

RYSUNKI

Rys. 1. Wykonywanie wykopéw instalacyjnych w elie strefy korzeniowej drzew

(wg [10])
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a) stupki lub listwy

wolna przestrzen
na mieszaning piasku
z torfem i kompostem

b) siatka druciana
i tkanina lub wiéknina

mieszanina piasku

a) przekrd) ogélny, b) szezegdl wykopu, c) wstepna faza zabezpieczenia, wykonywana najlepie] rok przed
wlaseiwym wykopem

Rys. 2. Zabezpieczenie drzew przy obnizeniu terenu, po wykonaniu wykopdw
(wg N.P. Ornatski: Drogi 1 ochrona przyrody, Transport 1982)

W b)

a) pozostawiony sciety stozek z gruntu, ochraniajacy korzenie drzewa

b) $cianka podporowa z kamienia wokol drzewa pozostawionego na skarpie

¢) scianka oporowa dostosowana do odpoczynku podréznych przez wykonanie lawki na jej gome) powierzchni

Rys. 3. Niecka o lagodnym pochyleniu, dostosowujaca drzewo do otaczajacego terenu podwyzszonego o 0,2 +
0.4 m (wg [10])

A - pierwotny poziom gruntu B - obsypka z lekkigj ziemi
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Rys. 4. Pien drzewa obsypany na wysokosé¢ 0,2 + 0.5 m ze specjalnymi napowletrzajacymi warstwaimi
zwirowymi (wg [10])

Leklea Zemia Lroczajra
[avsa kazan

Giuly 2o 3 GC

2wir 155 20 lubigrys 15 25

1
Rurks crenarsks @17 cm |
R FERE]

Rys. 5. Studzienka zabezpieczajaca pien dizewa przy podwyzszeniu terenu powyzej 0,5 m (wg [10])
Przekréj - wariant |

Objasnienia:

A — szyb napowietrzajacy z azurowym
przykryciem,

B — nowy poziom terenu,

C — zwir,

D — perforowane rurki drenarskie,

E — krag betonowy,

F — dawny poziom terenu,

G — metalowa krata, H — lawka

strefy strefy
napowietrzania  ukorzeniania

Rys. 6. Przyklad ekologicznego zabezpieczenia drzewa z bryla korzeniowa na placu skladowym (wg [10])
20m 20m ,  Stpek Barak (Oprocz  wygrodzenia drzewa
7 plotem z desek lub zerdzi
\  pokazano z lewej sposob
skladowania materialu, a =z
- _Piyty betonowe ——(  prawe) lokalizacje  baraku
d budowy)

b

Pomalowana deska A




D - 02.00.01 ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

1.WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania

i odbioru liniowych rob6t ziemnych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot na drogach krajowych.

Zaleca si¢ wykorzystanie SST przy zlecaniu robot na drogach wojewodzkich, powiatowych i gminnych.
Niniejsza specyfikacja nie ma zastosowania do robét fundamentowych i zwigzanych z wykonaniem
instalacji.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét ziemnych w czasie budowy

lub modernizacji drog i obejmuja:

a) wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych,

b) wykonanie wykopoéw w gruntach skalistych,

¢) budowg nasypéw drogowych,

d) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

1.4. OkreSlenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu antropogenicznego
spehniajgca warunki statecznos$ci i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta cz¢s¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.
1.4.3. Wysokos$¢ nasypu lub giebokos¢ wykopu - réznica rzednej terenu i rz¢dnej robot ziemnych, wyznaczonych
w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.5. Nasyp $redni - nasyp, ktorego wysoko$¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktoérego wysokos¢ przekracza 3 m.

1.4.7. Wykop plytki - wykop, ktorego glebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.8. Wykop s$redni - wykop, ktorego glebokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.9. Wykop gleboki - wykop, ktorego glebokos¢ przekracza 3 m.

1.4.10. Bagno - grunt organiczny nasycony woda, o matej no$nosci, charakteryzujacy si¢ znacznym i
dhugotrwalym osiadaniem pod obciazeniem.

1.4.11. Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie okreslony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.

1.4.12. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spekany o nieprzesuni¢tych blokach, ktérego probki nie wykazuja
zmian objetosci ani nie rozpadaja si¢ pod dziataniem wody destylowanej; maja wytrzymato$¢ na $ciskanie Re
ponad 0,2 MPa; wymaga uzycia $srodkéw wybuchowych albo narzedzi pneumatycznych lub hydraulicznych do
odspojenia.

1.4.13. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone w obrebie pasa robdt drogowych.
1.4.14. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypdw, potozone poza pasem robét drogowych.
1.4.15. Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopdw, a nie wykorzystanych do budowy nasypéw oraz innych prac zwigzanych z trasg
drogowa.

1.4.16. Wskaznik zaggszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okre§lona wg
wzoru:

gdzie:

pd - gestosé objetosciowa szkieletu zaggszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (Mg/ms3),

pds - maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotno$ci optymalnej, zgodnie z PN-B-
04481:1988 [2], stuzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/ms).

1.4.17. Wskaznik r6znoziarnistosci - wielko$¢ charakteryzujaca zageszczalnos¢ gruntéw niespoistych, okreslona
wg wWzoru:
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gdzie:
dso - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, (mm),
dio- $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10% gruntu, (mm).

1.4.18. Wskaznik odksztatcenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:

gdzie:

E - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4],

E>- modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtdrnym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4].

1.4.19. Geosyntetyk - materiat stosowany w budownictwie drogowym, wytwarzany z wysoko polimeryzowanych
wiokien syntetycznych, w tym tworzyw termoplastycznych polietylenowych, polipropylenowych i poliestrowych,
charakteryzujacy si¢ migdzy innymi duza wytrzymato$cia oraz wodoprzepuszczalnoscia, zgodny z PNISO10318:
1993 [5], PN-EN-963:1999 [6].

Geosyntetyki obejmuja: geotkaniny, geowldkniny, geodzianiny, georuszty, geosiatki, geokompozyty,
geomembrany, zgodnie z wytycznymi IBDiM [13].

1.4.20. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materialéw

Ogdlne wymagania dotyczace materialdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-M-00.00.00
»Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Podzial gruntow

Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci podaje tablica 1.

Podziat gruntéw pod wzgledem przydatnosci do budowy nasypéw podano w SST D-02.03.01 pkt 2.

2.3. Zasady wykorzystania gruntéow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopdw powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane w

maksymalnym stopniu do budowy nasypow. Grunty przydatne do budowy nasypéw moga by¢ wywiezione poza
teren budowy tylko wowczas, gdy stanowig nadmiar objetosci robot ziemnych i za zezwoleniem Inzyniera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopdw, nie bedac nadmiarem objetosci robot

ziemnych, zostaty za zgoda Inzyniera wywiezione przez Wykonawce poza teren budowy z przeznaczeniem innym
niz budowa nasypow lub wykonanie prac obj¢tych kontraktem, Wykonawca jest zobowigzany do dostarczenia
réwnowaznej objetosci gruntéw przydatnych ze zrodet wlasnych, zaakceptowanych przez Inzyniera.

Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypow, okreslone w SST D-02.03.01 pkt 2.4, powinny by¢
wywiezione przez Wykonawce na odktad. Zapewnienie terendow na odktad nalezy do obowigzkow
Zamawiajacego, o ile nie okreslono tego inaczej w kontrakcie. Inzynier moze nakaza¢ pozostawienie na terenie
budowy gruntéw, ktorych czasowa nieprzydatnos¢ wynika jedynie z powodu zamarznigcia lub nadmiernej
wilgotnosci.

2.4. Geosyntetyk

Geosyntetyk powinien by¢ materiatem odpornym na dziatanie wilgoci, $srodowiska agresywnego

chemicznie i biologicznie oraz temperatury. Powinien by¢ to materiat bez rozdar¢, dziur i przerw ciggtosci z dobra
przyczepnoscia do gruntu. Wiasciwosci stosowanych geosyntetykow powinny by¢ zgodne z PN-EN-963:1999 [6]
i dokumentacja projektowa. Geosyntetyk powinien posiada¢ aprobate techniczna wydang przez uprawniong
jednostke.
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Tablica 1. Podzial gruntéw pod wzgledem wysadzinowosei wg PN-S-02205:1998 [4]

Lp. | Wyszczegdlnie | Jed- Grupy gruntéw
nie
wlasciwosel | nostki | niewysadzinowe watpliwe wysadzimowe
I |Rodzaj gruntu —  Iumosz piasek pylasty | malo
niegliniasty zwietrzelina wysadzinowe
- zwir gliniasta — glina prasz-
— pospolka rumosz czysta
— piasek gruby gliniasty zwiezla, glina
— piasek sredni zwir glinmasty zwiezla, glina
— piasek drobny pospolka pyl_asta
— zuzel gliniasta Z“'T_lell_ﬂ
nierozpadowy - 1 1_1 p1aszezys-
ty. 1l pylasty
bardzo
wysadzinowe
— plasek
gliniasty
— pvl, pyt piasz-
czysty
— glina prasz-
czysta, glina,
glina pylasta
— 1l warwowy
2 | Zawartosc
czastek %
< 0,075 mm <15 od 15 do 30 > 30
<0.02 mm <3 od 3 do 10 > 10
3 | Kapilarnosé
bierna Hy, m <10 >1.0 >~ 1.0
4 | Wskaznik
piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25
3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

3.2. Sprat do rob6t ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania robét ziemnych powinien wykéa®& mozliwoscig korzystania
Z nas¢pujacego spretu do:

— odspajania i wydobywania gruntdéw (nedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarkiakip
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grugpycharki, zgarniarki, rowniarki, uydzenia do
hydromechanizacji itp.),

- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, sarmdgtskrzyniowe, tanociagi itp.),

- sprztu zagszczagcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

3.3. Sprat do przenoszenia i ukltadania geosyntetykow

Do przenoszenia i ukladania geosyntetykdwWykonapmainien wywa¢ odpowiedniego spetu
zalecanego przez producenta. Wykonawca nie powsiEsowa sprztu mogicego spowodowauszkodzenie
uktadanego materiatu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

0Ogdblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagaéine” pkt 4.
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4.2. Transport gruntow

Wybor srodkoéw transportowych oraz metod transportu powittig dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego oljosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odéegteansportu. Wydajnid srodkow
transportowych powinna byponadto dostosowana do wydajcicsprztu stosowanego do urabiania i
wbudowania gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odlegixi transportu ponad wagoi zatwierdzone nie me by podstawy roszczé

Wykonawcy, dotyczcych dodatkowej zaptaty za transport, o ilegiszone odleghi nie zostaly wczaniej
zaakceptowane nadpiie przez layniera.

4.3. Transport i skladowanie geosyntetykow

Wykonawca powinien zadbaaby transport, przenoszenie, przechowywanie ézgieczanie

geosyntetykow byly wykonywane w sposéb nie powgchumechanicznych lub chemicznych ich uszkadze
Geosyntetyki wraliwe naswiatto stoneczne powinny pozostaivaakryte w czasie od ich wyprodukowania do
wbudowania.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@OM, Wymagania ogodlne” pkt 5.

5.2. Dokladndé¢ wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub pésyod osi projektowanej nie powinnydy

wieksze n £ 10 cm. Rénica w stosunku do projektowanyclednych rob6t ziemnych nie me przekracza+ 1
cmi-3cm.

Szerokd¢ gérnej powierzchni korpusu nie a®r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wcej niz £ 10

cm, a krawdzie korony drogi nie powinny mtewvyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinnozri¢ sie od projektowanego o weej niz 10% jego wartéci wyrazonej
tangensemdta. Maksymalne nieréwidoi na powierzchni skarp nie powinny przekracza 0 cm przy pomiarze
lata 3-metrowe, albo powinny by spetnione inne wymagania dotyce nieréwnéci, wynikajace ze sposobu
umocnienia powierzchni skarpy.

W gruntach skalistych wymagania, dotyce rowndci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i

réwnasci skarp, powinny b§ okreslone w dokumentacji projektowej i SST.

5.3. Odwodnienia pasa rob6t ziemnych

Niezaleznie od budowy urgdzei, stanowicych elementy systemoéw odwadn@jch, ugtych w

dokumentaciji projektowej, Wykonawca powinien, ovigmagaj tego warunki terenowe, wykofharzydzenia,
ktore zapewrs odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza abszot ziemnych tak, aby zabezpietzy
grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykeca ma obowgzek takiego wykonywania wykopow i
nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawacatym okresie trwania robét spadki, zapewgtajprawidtowe
odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulggawodnieniu, ktére spowoduje ich diugotrgvat
nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowzek usungcia tych gruntéw i zagpienia ich gruntami przydatnymi na
wiasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optast®ny Zamawiajcego za te czynioi, jak rowniez za
dowieziony grunt.

Odprowadzenie wéd do istniglych zbiornikéw naturalnych i ugdzen odwadniagcych musi by

poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjam

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi ughizvia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie

trwania rob6t ziemnych. Wykonanie wykopéw powinrasppowa: w kierunku podnoszeniaesniwelety.

W czasie robo6t ziemnych nalezachowa odpowiedni spadek podtay i nad& przekrojom

poprzecznym spadki, umlwiajgce szybki odptyw wod z wykopu. O ile w dokumentaujpjektowej nie zawarto
innego wymagania, spadek poprzeczny nie powiniéminyiejszy nk 4% w przypadku gruntdw spoistych i nie
mniejszy ni 2% w przypadku gruntéw niespoistych. Ngleiwzgkdni¢ ewentualny wptyw kolejniei i sposobu
odspajania gruntow oraz terminéw wykonywania inngafot na spetnienie wymagaotyczcych prawidtowego
odwodnienia wykopu w czasie pggt robot ziemnych.

Zrodta wody, odstorite przy wykonywaniu wykopow, natg ujaé w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i
gruntowe nalgy odprowadzi poza teren pasa rob6t ziemnych.

5.5. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinnythyykonane zgodnie z dokumentaprojektows i SST.

Szerokd@¢ dna i gebokas¢ rowu nie mog rézni¢ sie od wymiardéw projektowanych o egej niz+ 5 cm.
Doktadna¢ wykonania skarp rowéw powinna dggodna z okrdong dla skarp wykopéw w SST D-02.01.01.
5.6. Ukladanie geosyntetykow

Geosyntetyki natey uklad& taczac je na zakiad zgodnie z dokumengggjojektovg i SST. Jeeli

dokumentacja projektowa i SST nie padmjaczej, przylegage do siebie arkusze lub pasy geosyntetykéwzpale
uktada z zaktadem (i kotwieniem) zgodnie z instrukpyoducenta lub decygprojektanta.
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W przypadku uszkodzenia geosyntetyku, male uzgodnieniu z laynierem, przykry to uszkodzenie

pasami geosyntetyku na diugoi szerokdci wickszej 0 90 cm od obszaru uszkodzonego.

Warstwa gruntu, na ktérej przewiduje sitozenie geosyntetyku powinna dyowna i bez ostrych

wystepéw, mogcych spowodowauszkodzenie geosyntetyku w czasie ukfadania labypiMetoda uktadania
powinna zapewiiprzyleganie geosyntetyku do warstwy, na ktérdj jggadana, na catej jej powierzchni.
Geosyntetykéw nie natg nacihgat lub powodowa ich zawieszenia na wzgorkach (garbach) lub nadndiofNie
dopuszcza giruchu maszyn budowlanych beZpednio na utaonych geosyntetykach. Naleje przykryé

gruntem nasypowym niezwtocznie po tsaiu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétiemnych

6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego poledantioli zgodndci z wymaganiami specyfikaciji
okreslonymi w pkcie 5 oraz z dokumentagjrojektowva.

Szczeg0la uwag; nalezy zwrdck na:
- whasciwe ugcie i odprowadzenie wdd opadowych,
- wtasciwe ugcie i odprowadzenie wyskow wodnych.
6.2.2.Sprawdzenie jakei wykonania robot
Czynnaci wchodzce w zakres sprawdzenia jgkowykonania robdt okkdono w pkcie 6 SST D-
02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiardéw
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajei¢ali?.

Tablica 2. Czestotliwosé oraz zakres badan 1 pomiarow wykonanych robot ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwosé badan 1 pomiarow

1 | Pomiar szerokosci korpusu | Pomiar tasma. szablonem, lata o dlugosci 3 m 1
Ziemnego poziomicq lub niwelatorem, w odstgpach co 200 m na

2 | Pomiar szerokosci dna prostych, w punktach gléwnych huku, co 100 m na
rowow tukach o R 2 100 m co 50 m na lukach o R < 100 m

3 | Pomiar rzednych oraz w miejscach, ktore budza watpliwosci
powierzchm korpusu
Ziemnego

4 [ Pomiar pochylenia skarp

5 | Pomiar réwnosci
powierzchni korpusu

6 | Pomiar rownosci skarp

7 | Pomiar spadku podluzmego | Pomiar niwelatorem rzednych w odstepach co 200 m
powierzchni korpusu lub dna | oraz w punktach watpliwych
rowu

8 | Badanie zaggszczenia gruntu | Wskaznik zageszczenia okresla¢ dla kazdej ulozonej

warstwy lecz nie rzadzie] niz w trzech punktach na
: 2
1000 m” warstwy

6.3.2.Szerokd¢ korpusu ziemnego
Szerokd@¢ korpusu ziemnego nie me r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 10 cm.
6.3.3.Szeroké¢ dna rowow
Szerok@¢ dna rowdw nie mze r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz + 5 cm.
6.3.4.Rzedne korony korpusu ziemnego
Rz¢dne korony korpusu ziemnego nie magzni¢ si¢ od rzdnych projektowanych o weej niz -3 cm
lub +1 cm.

6.3.5.Pochylenie skarp
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Pochylenie skarp nie me r&ni¢ si¢ od pochylenia projektowanego ogagj niz 10% wartdci

pochylenia wyraonego tangensemyta.

6.3.6.ROwnas¢ korony korpusu

Nieréwnadici powierzchni korpusu ziemnego mierzoneg ftmetrows, nie mog przekracza 3 cm.
6.3.7.ROwnas¢ skarp

Nieréwndici skarp, mierzone tat3-metrova, nie mog przekraczé+ 10 cm.

6.3.8.Spadek podiny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podizny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spimy przez pomiar niwelatorem
rzednych wysokéciowych, nie mae dawa réznic, w stosunku do ezinych projektowanych, wkszych ni -3
cm lub +1 cm.

6.3.9.Zageszczenie gruntu

Wskaznik zagszczenia gruntu okéony zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powiniendyggodny z

zatazonym dla odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadkuntéw dla ktérych nie mmma okréli¢ wskaznika
zagszczenia nalyy okresli¢ wskaznik odksztatceniaol zgodnie z normPN-S-02205:1998 [4].

6.4. Badania geosyntetykow

Przed zastosowaniem geosyntetykdéw w robotach ziemiykonawca powinien przedstawi

Inzynierowi swiadectwa stwierdzage, iz zastosowany geosyntetyk odpowiada wymaganiom napnobaty

technicznej i zachowa swoje wéwosci w kontakcie z materiatami, ktéredizie oddziela lub wzmacnié przez

okres czasu nie krétszy od podanego w dokumergeajgktowej i SST.

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetnigie wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacjitaas
odrzucone. Ji materiaty nie spetniagce wymaga zostaa wbudowane lub zastosowane, to na polecenie
Inzyniera Wykonawca wymieni je na widwe, na wlasny koszt.

Wszystkie roboty, ktdre wykazujigksze odchylenia cech od oklenych w punktach 5 i 6 specyfikaciji
powinny by ponownie wykonane przez Wykonawta jego koszt.

Na pisemne wyspienie Wykonawcy, laynier maze uzng wad: za nie majca zasadniczego wptywu na
cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wiétkpotrycen za obnkong jakascé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@QNymagania ogolne” pkt7.

7.2. Obmiar robot ziemnych

Jednostka obmiarawjest ms (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robo6t podano w SST D-M-00@Wymagania ogélne” pkt 8.

Roboty ziemne uznajeesta wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt.9.

Zakres czynngi objetych cen jednostkow podano w SST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02D3.0
pkt.9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Gemia. Symbole. Podziat i opis

gruntéw

. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prdrektoéw

. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczaniddaqmici biernej

. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemfygnagania i badania

. PN-1SO10318:1993 Geotekstylia — Terminologia

. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne

. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie #wska piaskowego

. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie toookksztatcenia

nawierzchni podatnych i podta przez obeaizenie ptyh

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkéka zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

10. Wykonanie i odbiér robét ziemnych dla drog saggo ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.

11. Instrukcja badapodtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDR;$¥awa 1998.

12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podattim i pétsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
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D - 02.01.01WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALIST YCH
1.WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaghtécznej (SST)gwymagania dotyce wykonania

i odbioru wykopow w gruntach nieskalistych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) stanokiudhent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét na drogach krajowych.

Zaleca s} wykorzystanie SST przy zlecaniu robét na drogaofewddzkich, powiatowych i gminnych.
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie budowy
lub modernizacji drég i obejmuijvykonanie wykopow w gruntach nieskalistych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okiéenia zostaty podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wystpujacy w podtazu wykopu jest gruntem rodzimym, ktorgdrie stanowit podtze
nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych konstjukawierzchni podatnych i potsztywnych [12] poven
charakteryzowasi¢ grum nosnosci Gi. Gdy podtae nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupymsci,
nalezy podiaze doprowad#i do grupy nénosci Gi1zgodnie z dokumentacja projektowSST.

3. SPRZET

Ogolne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okrelono w SST D-02.00.01 pkt 3.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w SST D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robot

Ogoblne zasady prowadzenia rob6t podano w SST DOG2L(okt 5.

Sposo6b wykonania skarp wykopu powinien gwarantoish stateczn& w catym okresie prowadzenia
robét, a naprawa uszkodgevynikajgcych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykaph,podcécia lub
innych odsgpstw od dokumentacji projektowej obza Wykonawe.

Wykonawca powinien wykonywawvykopy w taki sposéb, aby grunty aziym stopniu przydatrigi do
budowy nasypéw byty odspajane oddzielnie, w spasdbmaliwiajgcy ich wymieszanie. Odgistwo od
powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uklagarstw geotechnicznych, wymaga zgody
Inzyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimpmopbye bezpdrednio wbudowane w nasyp lub
przewiezione na odktad. O ilezynier dopdci czasowe sktadowanie odspojonych gruntow, ayajie
odpowiednio zabezpiecéyrzed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia i nénosci gruntu

Zaggszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychbraiemnych powinno spetriavymagania,
dotyczice minimalnej wartéci wskanika zagszczenia ), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych rob6t mgeh

Minimalna wartos¢ I dla:

Strefa autostrad mnych drog

korpusu 1 drog kategoria rucly| kategoria ruchu
ekspresowych KR3-KR6 KRI1-KR2

Goérna warstwa o grubose1 20 cm | 1,03 1.00 1,00

Na glebokosci od 20 do 50 cm od

powierzchni robot ziemnych 1,00 1.00 0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowychie spetniap wymaganego wskanika

zag:szczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartdci Is, podanych w tablicy 1.
Jezeli wartaici wskaznika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ oskgniete przez

bezpdrednie zagszczanie gruntdw rodzimych, to nafepodp¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podin
umazliwiajacego uzyskanie wymaganych wadbowskaznika zagszczenia. Mgliwe do zastosowanigodki, 0
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ile nie g okreslone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia deeptaciji Ireynierowi.
Dodatkowo mana sprawdzi nasnos¢ warstwy gruntu na powierzchni rob6t ziemnych ndstawie
pomiaru wtérnego modutu odksztatceniszgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.

5.3. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grétwarstwy gruntu (nadktadu)
powyzej rzednych robét ziemnych jest mniejsza 6,3 m.

Z chwilg przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu @apza si po nim jedynie ruch
maszyn wykonujcych £ czynnaé¢ budowlan. Moze odbywé si¢ jedynie sporadyczny ruch pojazddw, ktore nie
spowodug uszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzepowierzchni robét ziemnych, wynikgagych z niedotrzymania podanych powy
warunkow obciza Wykonawe robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogolne zasady kontroli jakoi robdt podano w SST D-02.00.01 pkt 6.

6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzeniodzgici z wymaganiami okgonymi w
dokumentacji projektowej i SST. W czasie kontrakizegdln uwag nalezy zwrdcic na:

a) sposoOb odspajania gruntéw nie pogasszaich wiasciwosci,

b) zapewnienie stateczsw skarp,

¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robétpo ich zakaiczeniu,

d) doktadné¢ wykonania wykopéw (usytuowanie i wykeczenie),

e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \agai okreslonych w pkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-02.00kDY.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarovy jest ms (metr szécienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robo6t podano w SST D-02.06kD 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsei podano w SST D-02.00.01 pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 mvykopdw w gruntach nieskalistych obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasymhitdad, obejmujce: odspojenie, przemieszczenie,
zatadunek, przewiezienie i wytadunek,

- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

— profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,

- zagzszczenie powierzchni wykopu,

- przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanigj,

- rozplantowanie urobku na odktadzie,

- wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych,

- rekultywacg, terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Spis przepisow zwrzanych podano w SST D-02.00.01 pkt 10.
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D - 04.01.01 KORYTOWANIE WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM

PODLOZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaghtécznej (SST)gwymagania dotyce wykonania

i odbioru rob6t zwjzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniemagszczaniem podi@ gruntowego.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna (SST) stanokuhent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét na drogach krajowych i wojewddikic

Zaleca s} wykorzystanie SST przy zlecaniu rob6t na drogad@jskich i gminnych.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygzasad prowadzenia rob6t zganych z wykonaniem
koryta przeznaczonego do aémia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowegszgodne z obowgizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6ine” pit.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY

Nie wysepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

0Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” $kt

3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykazasic

mozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:

- réwniarek lub spycharek uniwersalnych z éie ustawianym lemieszem;zynier maze dopgci¢ wykonanie
koryta i profilowanie podiga z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawigmpstopadle do kierunku
pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanwgskich koryt),

—walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygh.

Stosowany spkz nie ma:e spowodowa niekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotycrce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiéine” pkt 4.

4.2. Transport materiatdw

Wymagania dotycgce transportu materiatow podano w SST D-04.02.00402.02, D-04.03.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-M@OM, Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przygpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podia

bezpdrednio przed rozpoeziem rob6t zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. iteejsze
przystpienie do wykonania koryta oraz profilowania i gszrzania podi,jest maliwe wytacznie za zgogl
Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zsgczonym podtau nie mae odbywa sie ruch
budowlany, niezwjzany bezpgrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniarita w planie i profilu powinny bywczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawi@& w osi drogi i w redach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przezdyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinmeazliwiaé nacignigcie sznurkdw
lub linek do wytyczenia robét w odgiach nie wgkszych ni co 10 metrow.

Rodzaj spretu, a w szczegolriai jego moc naley dostosowéa do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone
sg roboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad
na poszerzeniach lub w przypadku robét o matymem&r Sposob wykonania musidtsaakceptowany przez
Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powing¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentaciji projektowej i SST, tj. wbudowany wy@$ub odwieziony na odktad w miejsce wskazane prze
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Inzyniera.

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona zgodnie z zasadami okienymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podtaa

Przed przysipieniem do profilowania podie® powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze
Po oczyszczeniu powierzchni podéonaley sprawdzé, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaj g

uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanyckdmych podi@a. Zaleca si, aby rzdne terenu przed
profilowaniem bylty o co najmniej 5 cm wgze ni projektowane r@ne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanizenia poziomu w podiau przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulclrpodiaze na gtbokas¢ zaakceptowanprzez Irtyniera, dowigc
dodatkowy grunt spetniggy wymagania obowiujace dla gornej strefy korpusu, wéln koniecznej do
uzyskania wymaganychganych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartgi wskaznika
zag:szczenia, okrdonych w tablicy 1.

Do profilowania podiea naley stosowa réwniarki. Sciety grunt powinien by wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny spos6b zaakceptowany przeyriera.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podia

nalezy kontynuowa do osigniccia wskenika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy kaiisk
zagszczenia naly okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia podloza (1)

Minimalna wartosé I dla:

Strefa Autostrad 1 drog | Innych drog
korpusu ekspresowych Ruch Ruch mniejszy
ciezki od ciezkiego
1 bardzo ciezki
Gorna warstwa o grubosci 20 em | 1,03 1,00 1,00
Na glebokosci od 20 do 50 em od
powiterzchni podloza 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzacy podtaze uniemaliwia przeprowadzenie badania
zagszczenia, kontrglzag:szczenia naley oprze na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i
wtérny modut odksztalcenia podia wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego npenego modutu
odksztatcenia nie powinien przekrac232.

Wilgotnosé¢ gruntu podidga podczas zagzczania powinna ldyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangj

od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno yutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi przerwa w

robotach i Wykonawca nie przygi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnpdwinien on zabezpieczy
podtaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad praeizenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany
przez Irkyniera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktad&oiejnej
warstwy mana przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Irnzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoraréezlgdnych napraw.

Jezeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgavykona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres badad pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw dotyczcych cech geometrycznych i zegczenia koryta i
wyprofilowanego podiga podaje tablica 2.



Tablica2.  Czestotliwo$¢ oraz zakres badan 1 pomiardéw wykonanego koryta 1 wyprofilowanego podltoza

Lp. | Wyszczegdlnienie badan Minimalna czestotliwosé
1 pomiarow badan 1 pomiaréw
1 Szerokos¢ koryta 10 razy na 1 km
2 Rownosé podhuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 Rownosé poprzeczna 10 razyna 1 km
4 Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km
5 Rzedne wysokosciowe co 25 m w osi jezdni 1 na jej krawedziach dla autostrad

1 drog ekspresowych, co 100 m dla pozostalych drog

6 Uksztaltowanie osi w planie | co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad
1 drog ekspresowych, co 100 m dla pozostalych drog
7 Zageszcezenie, wilgotnos$é | w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie
gruntu podloza rzadziej niz raz na 600 m’

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych 1 uksztaltowania osi w planie nalezy wykonac¢ w
punktach glownych lukow poziomych

6.2.2. Szeroké¢ koryta (profilowanego podtaza)

Szerokdc¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz
+10 cmi-5cm.

6.2.3.ROwnai¢ koryta (profilowanego podia)

Nieréwndaici podiuwzne koryta i profilowanego podta naley mierzy¢ 4-metrowy tatg zgodnie z norm
BN-68/8931-04 [4].

Nieréwndici poprzeczne naty mierzy¢ 4-metrovy tats.

Nieréwndici nie mog przekracz& 20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podiga powinny by¢ zgodne z dokumentagj projektowg z
tolerancy + 0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Réznice pomé¢dzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi
projektowanymi nie powinny przekragzal cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztattowanie osi w planie

Os$ w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ccegj niz £ 3 cm dla autostrad
i drog ekspresowych lub wéej niz £ 5 cm dla pozostatych drég.

6.2.7.Zageszczenie koryta (profilowanego podé)

Wskaznik zag;szczenia koryta i wyprofilowanego pod&okrelony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jeili jako kryterium dobrego zagzczenia stosujecsporéwnanie wartei modutéw odksztatcenia, to
wartas¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztédcekre&lonych zgodnie z norgnBN-64/8931-02
[3] nie powinna by wieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley bad@ wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotdé gruntu podiaa
powinna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady pogfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)
Wszystkie powierzchnie, ktére wykazwyicksze odchylenia cech geometrycznych od élrg/ch w
punkcie 6.2 powinny biyynaprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i
powtodrne zagszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigpk@nanej warstwy jest niedopuszczalne.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@ANymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlf obmiarowg jest m (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projektd®5T i wymaganiami ltyniera,

jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycpce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy pfatrsai podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 skoryta obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozpleamiem,

- zatadunek nadmiaru odspojonego gruntdmaki transportowe i odwiezienie na odktad lub masy
- profilowanie dna koryta lub podia,

- zagszczenie,

- utrzymanie koryta lub podha,

— przeprowadzenie pomiarow i bad@aboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznigj.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek fgrun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. @zaaie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie tuoodksztatcenia nawierzchni
podatnych i podtza przez obgzenie ptyt

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééenoawierzchni planografem i tat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkéka zagszczenia gruntu

D - 04.02.01WARSTWY OD3CZAJACE | ODCINAJ ACE

1.WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaghtécznej (SST)gwymagania dotyce wykonania
i odbioru rob6t zwizanych z wykonaniem warstw aggapcych i odcinajcych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna (SST) stanokuhent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét na drogach krajowych i wojewddikic

Zaleca s} wykorzystanie SST przy zlecaniu rob6t na droga@jskich i gminnych.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygzasad prowadzenia rob6t zganych z wykonaniem
warstw odgczapcych i odcinagcych, stanowicych czs¢ podbudowy pomocniczej, w przypadku gdy paeéto
stanowi grunt wysadzinowy lubatpliwy, nieulepszony spoiwem lub lepiszczem.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z olileniami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6ine” pit.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

0Ogélne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbdpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatéw

Ogdélne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pae SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatdw

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw gifapcych g

- piaski,

— zwir i mieszanka,

- geowtdkniny,

a odcinajcych - oprécz wyej wymienionych:

— miat (kamienny).

2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw agtzapcych i odcinaicych powinny spetnianastpujagce warunki:

a) szczelnéci, okreslony zaleznoscia:

gdzie:

Dis- wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarnsiay odcinagcej lub odgczapcej

dss- wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziarmguupodica.

Dla materiatéw stosowanych przy wykonywaniu warstigczapcych warunek szczeldo musi by



spetniony, gdy warstwa ta nie jest ukladana na twéesodcinagcej.
b) zagszczalnéci, okreslony zaleznoicia:

gdzie:

U - wskaznik réznoziarnistgci,

dso- wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywarzacego warstw odcinajca,

dio- wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywarzacego warstw odcinajca.

Piasek stosowany do wykonywania warstwagdapcych i odcinajcych powinien spetniawymagania
normy PN-B-11113 [5] dla gatunku 1 i 2.

Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstwyczisacych i odcinajcych powinny spetnia
wymagania normy PN-B-11111 [3], dla klasy I i Il.

Miat kamienny do warstw ogszacych i odcinajcych powinien spetniawymagania normy PN-B-
11112 [4].

2.4. Wymagania dla geowtékniny

Geowtokniny przewidziane dazycia jako warstwy odcinage i odgczapce powinny posiadaaprobag
technicza wydary przez uprawniognjednostl.

2.5. Sktadowanie materiatow

2.5.1.Sktadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwyoragcej lub odcinajcej nie jest wbudowane

bezpdrednio po dostarczeniu na budpizachodzi potrzeba jego okresowego sktadowaaig/ytkonawca robét

powinien zabezpieczykruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniemmynii materialami kamiennymi.
Podtaze w miejscu sktadowania powinnodséwne, utwardzone i dobrze odwodnione.
2.5.2.Sktadowanie geowtoknin

Geowtokniny przeznaczone na warstwy gid®jca lub odcinagca nalezy przechowywa w
opakowaniach wg pkt 4.3 w pomieszczeniach czystygbhych i wentylowanych.

3. SPRZET

3.1. OgdIne wymagania dotycgce spratu

Ogélne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt

3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy odcirgiej lub odgczapcej powinien wykazasie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprgtu:

- réwniarek,

- walcow statycznych,

- plyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogblne wymagania dotycgce transportu

0Ogéblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagéine” pkt 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpieszgih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiataadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
4.3. Transport geowtéknin

Geowtokniny mog by¢ transportowane dowolnyrdiodkami transportu pod warunkiem:

— opakowania bel (rolek) fali brezentem lub tkanirtechnicza,

- zabezpieczenia opakowanych bel przez przemiesarpasii w czasie przewozu,

- ochrony geowtéknin przez zawilgoceniem i nadmierrggrzaniem,

- niedopuszczenie do kontaktu bel z chemikaliamgzitzami oraz przedmiotami mgymi przebé lub rozcyé¢
geowidkniny.

Kazda bela powinna liyoznakowana w sposéb untiviajgcy jednoznaczne stwierdzenig jest to
materiat do wykonania warstwy agizapcej lub odcinajce;.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@OM, Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podida

Podtaze gruntowe powinno spetdiavymagania okrdone w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne” oraz D-
04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zeggczaniem podi@”.

Warstwy odcinajca i odgczapca powinny by wytyczone w sposob umliwiajacy wykonanie ich
zgodnie z dokumentagprojektows, z tolerancjami okrdonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w edach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny
sposOb zaakceptowany przezyniera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno uthwia¢ nacikgnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia

43



robot w odsgpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozktadane w warstwie o jednakowej grétipprzy wyciu réwniarki, z

zachowaniem wymaganych spadkéwgdaych wysokéciowych. Grubé¢ roztazonej warstwy lanego kruszywa
powinna by taka, aby po jej zagzczeniu oggnicto gruba¢ projektowan.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wyéoaie warstwy odgzapcej lub odcinajcej o

grubdici powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa najevykona dwuwarstwowo. Rozpoezie ukladania
kazdej nastpnej warstwy mée nasipi¢ po odbiorze przez #yniera warstwy poprzedniej.

W miejscach, w ktorych widoczna jest segregacjaikywa naley przed zagszczeniem wymieqi

kruszywo na materiat o odpowiednich ddavosciach.

Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej lub odcinajcej naley przystpi¢ do

jej zag:szczania.

Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym malezpoczyna od kravedzi i stopniowo przesuwa

pasami podiznymi czsciowo naktadajcymi sie, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o jednostronnym
spadku naley rozpoczyna od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podinymi czs$ciowo nakladajcymi sie, w
kierunku jej gornej krawdzi.

Nieréwndici lub zagtbienia powstate w czasie zsgczania powinny kywyréwnywane na bigco

przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie Isbnigcie materiatu, ado otrzymania réwnej powierzchni.
W miejscach niedogpnych dla walcéw warstwa odcinap i odgczagca powinna b§ zagszczana

ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zageszczanie naley kontynuowa do osigniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0 wedtug
normalnej préby Proctora, przeprowadzonej wedlugBR04481 [1]. Wskanik zag:szczenia naley okreila¢
zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowanwarstwe odsiczapca lub odcinagca,

uniemaliwia przeprowadzenie badania zagczenia wedtug normalnej proby Proctora, kontzalgszczenia

nalezy oprze na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia warstwy

wedtug BN-64/8931-02 [6]. Stosunek wtdrnego i pietmego modutu odksztatcenia nie powinien przekracza
2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zeggczania powinna kiyréwna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod -

20% do +10% jej wartei. W przypadku, gdy wilgotnig kruszywa jest wisza od wilgotnéci optymalnej,
kruszywo nalgy osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, @ifiyotnos¢ kruszywa jest risza od
wilgotnasci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslong iloscig wody i rGwnomiernie wymiesza

5.4. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczéiowykonania odcinka prébnego, to co najmniej na i3pdzed
rozpoczciem rob4t Wykonawca powinien wykohadcinek prébny w celu:

- stwierdzenia, czy spezbudowlany do rozkladania i zgggczania jest wkgiwy,

- okreslenia grubéci warstwy materiatu w staniednym koniecznej do uzyskania wymaganej glabpo
zag:szczeniu,

— ustalenia liczby przé¢ sprztu zagszczagcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wika
zag:szczenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powinien wy¢ takich materiatow oraz sprzetu, jakie beda stosowane
do wykonywania warstwy odcingjej i odgczapcej na budowie.

Odcinek prébny powinien dyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

5.5. Rozkladanie geowtdknin

Warstwe geowtdkniny nalgy rozktad& na wyprofilowanej powierzchni podta, pozbawionej ostrych
elementoéw, ktére magspowodowa uszkodzenie warstwy (na przyktad kamienie, korzehzew i krzewow).W
czasie rozktadania warstwy z geowtdkniny gglspetné wymagania okrdone w SST lub producenta dotyce
szerokdci na jaks powinny zachodZina siebie gsiednie pasma geowtdkniny lub zasad iglzénia oraz
ewentualnego przymocowania warstwy do pedigruntowego.

5.6. Zabezpieczenie powierzchni geowtéknin

Po powierzchni warstwy odcirggiej lub odgczapcej, wykonanej z geowtoknin nie m® odbywa sie

ruch jakichkolwiek pojazdow.

Lezacy wyzej warstve nawierzchni naley wykonywa rozktadajc materiat ,,od czota”, to znaczy take
pojazdy dowagce materiat i wykonuace czynnéci technologiczne poruszggie po juz utozonym materiale.
5.7. Utrzymanie warstwy odgczajacej i odcinajacej

Warstwa odgczapca i odcinajca po wykonaniu, a przed aeniem nasipnej warstwy powinny hy
utrzymywane w dobrym stanie.

Nie dopuszcza siruchu budowlanego po wykonanej warstwie odeicgyjlub odgczapcej z

geowtdknin.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszczarach pojazdéw koniecznych dla wykonaniazejy
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lezacej warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania warstwy olgia Wykonawe robaét.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykértzadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania rob6t i przedstaévivyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmoiverszystkie
wiasciwosci kruszywa okrélone w p. 2.3.

Geowldkniny przeznaczone do wykonania warstwy agjgaej i odgczapcej powinny posiadaaprobag
techniczn, zgodnie z pkt 2.4.

6.3. Badania w czasie robo6t

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres badad pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i zsgczenia warstwy
odsyczapcej i odcinajcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan 1 pomiardw warstwy odsaczajacej 1 odcinajace]

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna  czestotliwos¢  badan
badan 1 pomiarow 1 pOmMiarow
1 Szerokosé warstwy 10 razy na 1 km
2 Rownose podluzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 Rownosé poprzeczna 10 razyna 1 ki
4 Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km
5 Rzedne wysokosciowe co 25 m w osl jezdni 1 na jej krawedziach dla autostrad 1
drog ekspresowych, co 100 m dla pozostalych drog
6 Uksztaltowanie osi w planie | co 25 m w osi jezdni 1 na jej krawedziach dla autostrad 1
* drog ekspresowych, co 100 m dla pozostalych drog
7 Grubos¢ warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie rzadzie;
niz raz na 400 m*
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m*
8 Zageszczenie, wilgotnos¢ [w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie
kruszywa rzadzie] niz raz na 600 m’

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznveh 1 uksztaltowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktac

elownyeh lukow poziomyveh.

6.3.2. Szeroké¢ warstwy

Szerokd@¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wécej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3.ROwnas¢ warstwy

Nieréwndici podtuzne warstwy odcinage] i odgczapcej naley mierzyé

4 metrowa tata, zgodnie z normy BN-68/8931-04 [7].

Nieréwndici poprzeczne warstwy odcinagj i odgaczapcej naley mierzy¢

4 metrowy tatg.

Nieréwnaici nie mog przekracz&20 mm.

6.3.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcigegj i odgczapcej na prostych i tukach powinny bygodne z
dokumentagj projektow z tolerancy = 0,5%.

6.3.5.Rzedne wysokéciowe

Rdznice pomgdzy rzdnymi wysokdgciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie powinny
przekraczd+1 cmi-2 cm.

6.3.6.Uksztattowanie osi w planie

O$ w planie nie mée by¢ przesunjta w stosunku do osi projektowanej czegj niz + 3 cm dla autostrad
i drég ekspresowych lub o ggej niz + 5 cm dla pozostatych drég.

6.3.7.Gruba¢ warstwy

Grubai¢ warstwy powinna by zgodna z okrdong w dokumentacji projektowej z toleragefl cm, -2
cm.
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Jezeli warstwa, ze wzgtow technologicznych, zostata wykonana w dwoch tmash, naley mierzyé
taczmg grubaic¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wegm grubéci Wykonawca wykona napraw
warstwy przez spulchnienie warstwy nalgikas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materiatem o
odpowiednich wiéciwosciach, wyréwnanie i ponowne zgggczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wagikou tych rob6t nagpi ponowny pomiar i
ocena grubgi warstwy, wedtug wyej podanych zasad na koszt Wykonawcy.
6.3.8.Zaggszczenie warstwy

Wskaznik zag;szczenia warstwy odcingiej i odgczapcej, okrglony wg BN-77/8931-12 [8] nie
powinien by mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zgagzczenia warstwy stosuje goréwnanie wartei modutow

odksztatcenia, to war§é stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztéd;ekraélonych zgodnie z norm

BN-64/8931-02 [6], nie powinna bywicksza od 2,2.

Wilgotnosé¢ kruszywa w czasie zagzczenia naley bada wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotsé
kruszywa powinna hyréwna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

6.3.9.Badania dotycgce warstwy odgczapcej i odcinagcej z geowtdknin

W czasie ukladania warstwy odcigegj i odaczapcej z geowtoknin naley kontrolowa:

a) zgodné¢ oznaczenia poszczegolnych bel (rolek) geowtdkrokreslonym w dokumentacji projektowe;j,
b) rowna¢ warstwy,

c¢) wielkos¢ zaktadu przyleglych pasm i sposéb igbZenia,

d) zamocowanie warstwy do podégruntowego, o ile przewidziano to w dokumentprjjektowe;.
Ponadto naley sprawdzé, czy nie nagipito mechaniczne uszkodzenie geowtokniny (rozereani
przebicie). Pasma geowtokninyyte do wykonania warstwy odcinagj i odaczapcej nie powinny mié takich
uszkodzé.

6.4. Zasady pogfpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyieksze odchylenia cech geometrycznych od é&reych w p.
6.3, powinny by naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtérnie
zag:szczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigyli@nanej warstwy jest niedopuszczalne.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@QNymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlf obmiarowy jest m (metr kwadratowy) warstwy odcirgjej i odgczapcej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robo6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektovs, SST i wymaganiami ltyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrei podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1mwarstwy odsczapcej i/lub odcinajcej z kruszywa obejmuije:

— prace pomiarowe,

- dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym padiavarstwy materiatu o gruoi i jakosci
okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji tedcznej,

- wyréwnanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,

- zag:szczenie wyprofilowanej warstwy,

- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg

— utrzymanie warstwy.

Cena wykonania 1mwvarstwy odgczapcej i/lub odcinajcej z geowtdknin obejmuije:

— prace pomiarowe,

- dostarczenie i rozk®nie na uprzednio przygotowanym padiavarstwy geowtdknin,

- pomiary kontrolne wymagane w specyfikacji technajzn

— utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek grun

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotngci

3. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywo natugaln nawierzchni drogowych .
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Zwir i mieszanka

4. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamaaadwierzchni drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo natualo nawierzchni drogowych.
Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie huooldksztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obazenie ptyt

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré§ennawierzchni planografem i at
8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkéka zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

9. 9. Wytyczne budowy nasypow komunikacyjnych radogm podiau z zastosowaniem geotekstyliow,
IBDiM, Warszawa 1986.

D - 04.03.01 OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW KONSTRUKCYJNYCH
1.WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikagjhteécznej (SST)gwymagania dotycze wykonania
i odbioru robét zwizanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw koRsgijmych nawierzchni.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanboivizzujacg podstaw opracowania szczegoétowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako do&nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i izatji
robét na drogach krajowych i wojewddzkich.

Zaleca s} wykorzystanie SST przy zlecaniu robét na drogadjgkich i gminnych.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia rob6t z@anych z
oczyszczeniem i skropieniem warstw konstrukcyjngcted utageniem nasfpnej warstwy nawierzchni.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pid.

1.5. Ogoélne wymagania dotycgce robét

Ogélne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pade SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialéw do wykonania skropienia

Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw Komscyjnych nawierzchnias

a) do skropienia podbudowy nieasfaltowej:

- kationowe emulsjéredniorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5],

- uptynnione asfaltyrednioodparowalne wg PN-C-96173 [3];

b) do skropienia podbudéw asfaltowych i warstw 2smanek mineralno-asfaltowych:

- kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5

- uplynnione asfalty szybkoodparowywalne wg PN-C-35[13],

— asfalty drogowe D 200 lub D 300 wg PN-C-96170 #3,zgod Inzyniera.

2.3. Wymagania dla materiatéw

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podanBmA-94 [5].

Wymagania dla asfaltéw drogowych podano w PN-C-9g27.

2.4. Zuzycie lepiszczy do skropienia

Orientacyjne zgycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyetwierzchni podano w tablicy 1.
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Tablica 1. Orientacyjne zuzycie lepiszezy do skropienia warstw konstrukcyjnych nawierzchni

Lp. [Rodzaj lepiszcza Zuzycie (kg/m”)
| Emulsja asfaltowa kationowa od 04 do 1.2
2 Asfalt drogowy D 200, D 300 od 0.4 do 0,6

Doktadne zuycie lepiszczy powinno kiyustalone w zalaosci od rodzaju warstwy i stanu jej

powierzchni i zaakceptowane przezyniera.

2.5. Sktadowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie mggowodowa utraty cech lepiszcza i olginia jego jakeéci.

Lepiszcze naley przechowywa w zbiornikach stalowych wypoganych w uradzenia grzewcze i
zabezpieczonych przed dgsém wody i zanieczyszczeniem. Dopuszczarsegazynowanie lepiszczy w
zbiornikach murowanych, betonowych lilbetowych przy spetnieniu tych samych warunkékigigpodano dla
zbiornikéw stalowych.

Emulsg mazna magazynowiaw opakowaniach transportowych lub stacjonarnydbraikach

pionowych z nalewaniem od dna.

Nie nalery stosowa zbiornika walcowego lecego, ze wzgldu na tworzenie sina duej powierzchni
cieczy ,kazucha” asfaltowego zatykggego péniej przewody.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej nglerzestrzegazasad ustalonych przez producenta.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu

0Ogélne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” $kt

3.2. Sprat do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawca przyspujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien aag sie mozliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu:

- szczotek mechanicznych,

zaleca sj uzycie uradzer dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinrganykonana z twardych
elementéw czyszerych i sheyé do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszeylegagcych do czyszczonej
warstwy. Druga szczotka powinna posiadaickkie elementy czyszaee i stzy¢ do zamiatania. Zalecagsi
uzywanie szczotek wyposanych w uradzenia odpylajce,

- sprezarek,

- zbiornikéw z wod,

- szczotek ¢gcznych.

3.3. Sprat do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nafeuzywaé skrapiarl lepiszcza. Skrapiarka powinnady
wyposaona w uradzenia pomiarowo-kontrolne pozwajeg na sprawdzanie i regulowanie gasfacych
parametrow:

- temperatury rozkltadanego lepiszcza,

— cisnienia lepiszcza w kolektorze,

- obrotow pompy dozyfej lepiszcze,

- predkosci poruszania siskrapiarki,

- wysokdci i diugasci kolektora do rozktadania lepiszcza,

- dozatora lepiszcza.

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powiniendigolowany termicznie tak, aby byto rave zachowanie
statej temperatury lepiszcza.

Wykonawca powinien posiadaktualneiwiadectwo cechowania skrapiarki.

Skrapiarka powinna zapewniozktadanie lepiszcza z tolerapej 10% od ilgci zatazone).

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotycrce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiéine” pkt 4.

4.2. Transport lepiszczy

Asfalty mog by¢ transportowane w cysternach kolejowych lub samdotwych, posiadagych izolacg
termiczry, zaopatrzonych w ugdzenia grzewcze, zawory spustowe i zabezpieczopszad dosipem wody.
Emulsja mae by transportowana w cysternach, autocysternach, skkaeh, beczkach i innych
opakowaniach pod warunkier® nie lgdg korodowaty pod wptywem emulsji i nieztla powodowaty jej rozpadu.
Cysterny przeznaczone do przewozu emulsji powinygypozedzielone przegrodami, dzjeymi je na komory o
pojemndci nie wickszej n 1 s, a ka&da przegroda powinna ndievykroje w dnie umealiwiajace przeptyw
emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiorniki przeznaceodo transportu lub sktadowania emulsji powinny txyste i
nie powinny zawieraresztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT



5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-M@OM, Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na usinniuznego materiatu, brudu, btota i kurzu przy

uzyciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzebyywmatl cénieniem. W miejscach trudno deghych naley
uzywa¢ szczotekg¢gcznych. W razie potrzeby, na terenach niezabudog¥arbezpérednio przed skropieniem
warstwa powinna hiyoczyszczona z kurzu przgyciu spezonego powietrza.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinnatlyczyszczona.

Jezeli do czyszczenia warstwy bytaywana woda, to skropienie lepiszczemzmoasipi¢ dopiero po
wyschniciu warstwy, z wyjtkiem zastosowania emulsji, przy ktérych nawierzahmaze by¢ wilgotna.
Skropienie warstwy ma rozpoc3¢ sic po akceptacji przez iyniera jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna dgkrapiana lepiszczem przyyeiu skrapiarek, a w miejscach trudno
dostpnych ecznie (za pomagcweza z dysz rozpryskova).

Temperatury lepiszczy powinny nd¢ sic w przedziatach podanych w tablicy 2

Tablica 2. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

Lp. |Rodzaj lepiszeza Temperatury (°C)
| Emulsja astaltowa kationowa od 20 do 40
2 Asfalt drogowy D 200 od 140 do 150

3 Asfalt drogowy D 300 od 130 do 140

*) W razie potrzeby emulsje nalezy ogrza¢ do temperatury zapewniajace] wymagana lepkosc.

Jezeli do skropienia zostatazyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powinyéapozostawiona

bez jakiegokolwiek ruchu na czas niedhy dla umaliwienia penetracji lepiszcza w warsfwodparowania
wody z emulsji. W zalenosci od rodzaju aytej emulsji czas ten wynosi od 1 godz. do 24 godzi

Przed utgeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej Wyawca powinien zabezpieczy
skropiory warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszgzgjlko niezlgdny ruch budowlany.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do rob6t

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien przeprowdageidbne skropienie warstwy w celu
okreslenia optymalnych parametrow pracy skrapiarki isSkemia wymaganej iléci lepiszcza w zalanosci od
rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do skropienia

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Badania lepiszczy

Ocena lepiszczy powinna bypparta na atestach producenta z tyenyykonawca powinien kontrolowa
dla kazdej dostawy wigciwosci lepiszczy podane w tablicy 3.

Tablica 3. Wlasciwosci lepiszezy kontrolowane w czasie robot

Lp. Rodzaj lepiszcza Kontrolowane Badanie
wlasciwosci wedhlig normy
1 Emulsja asfaltowa kationowa lepkosc EmA-94 [5]
Asfalt drogowy penetracja PN-C-04134[1]

6.3.2.Sprawdzenie jednorodia skropienia i zaycia lepiszcza

Nalezy przeprowadd kontrok ilosci rozktadanego lepiszcza wedtug metody podanepraaowaniu
~Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdorozkltadanego lepiszcza i kruszywa” [4].

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@QNymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest:

- mz (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,

- mz (metr kwadratowy) powierzchni skropionej.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robo6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektovs, SST i wymaganiami ltyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 moczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuje:

— mechaniczne oczyszczeniezkaj nizej potazonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z ewentyain
polewaniem wodl lub uzyciem spézonego powietrza,

- reczne odspojenie stwardniatych zanieczysiacze

Cena 1 mskropienia warstw konstrukcyjnych obejmuje:

- dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skrapjarek

- podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,

- skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,

- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar penetasfpltow

2. PN-C-96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe

3. PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uptynni@igN do nawierzchni drogowych

10.2. Inne dokumenty

4. 4. ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczanigdloozktadanego lepiszcza i kruszywa”. Zaleconeprz
GDDP do stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5/92 z te@®-02-03.

5. 5. Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emudsjialtowe EmA-94. IBDIM - 1994 r.

D - 04.04.04 PODBUDOWA Z TLUCZNIA KAMIENNEGO

1.WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikagjhteécznej (SST)gwymagania dotycze wykonania

i odbioru rob6t zwjzanych z wykonaniem podbudoéw z ttucznia kamiennego.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna (SST) stanokuhent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t na drogach krajowych i wojewddzkic

Zaleca s} wykorzystanie SST przy zlecaniu robét na drogadjskich i gminnych.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t z@anych z

wykonywaniem podbudéw z thucznia kamiennego.

Podbudow z tlucznia kamiennego wykonuje:szgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentac;ji
projektowej, jako:

- podbudow pomocnica,

- podbudow zasadnicz.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z tlucznia kamiennego e&zkonstrukcji nawierzchni sktadgja s¢ z jednej lub wicej warstw



nosnych z tlucznia i kiica kamiennego.

1.4.2.Pozostate okidenia g zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pid.

1.5. Ogoélne wymagania dotycgce robét

Ogélne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbdpkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu podbudawjucznia, wg PN-S-96023 [9]a:s

- kruszywo tamane zwykie: ttuczeé kliniec, wg PN-B-11112 [8],

—woda do skropienia podczas watowania i klinowania.

2.3. Wymagania dla kruszyw

Do wykonania podbudowy nafe uzy¢ nast¢pujace rodzaje kruszywa, wedtug PN-B-11112 [8]:
—thuczer od 31,5 mm do 63 mm,

— kliniec od 20 mm do 31,5 mm,

— kruszywo do klinowania - kliniec od 4 mm do 20 mm.

Inzynier maze dopydci¢ do wykonania podbudowy inne rodzaje kruszywa, amperspérod
wymienionych w PN-S-96023 [9], dla ktérych wymaganostan okreslone w SST.

Jaka¢ kruszywa powinna kyzgodna z wymaganiami normy PN-B-11112 [8], glosymi dla:

- klasy co najmniej Il - dla podbudowy zasadniczej,

—klasy Il'i lll - dla podbudowy pomocniczej.
Do jednowarstwowych podbudéw lub podbudowy zasamicaley stosowd kruszywo gatunku co
najmniej 2.

Wymagania dla kruszywa przedstawiono w tablicac hiniejszej specyfikacji
Tablica 1. Wymagania dla tluczma 1 klinca, wg PN-B-11112 [8]

Lp. [ Wlasciwosel Klasa Il | Klasa III
1 Scieralnoéé w bebnie Los Angeles, wg PN-B-06714-42 [7]:
a) po pelnej liczbie obrotow, % ubytku masy, nie wiecej niz:
- w tluczniu 35 5
- w klmeu 40 50
b) po 1/5 pelnej liczby obrotéw, % ubytku masy w stosunku
do ubytku masy po pelnej liczbie obrotow. nie wigcej mz: | 30 35
2 Nasiakliwos¢, wg PN-B-06714-18 [4], % m/m, nie wigce]
niz:
a) dla kruszyw ze skal magmowych 1 przeobrazonych 2,0 3.0
b) dla kruszyw ze skal osadowych 3,0 5.0
3 Odpornos¢ na dzialanie mrozu. wg PN-B-06714-19 [5], %
ubytku masy, nie wigcej niz:
a) dla kruszyw ze skal magmowych 1 przeobrazonych 4.0 10.0
b) dla kruszyw ze skal osadowych 5.0 10.0
4 Odpornos¢ na dzialanie mrozu wedlug zmodytikowane;)
metody bezposrednie], wg PN-B-06714-19 [5] 1 PN-B-11112
[8]. % ubytku masy, nie wiecej niz:
- w klincu 30 nie bada
- w thiczniu nie bada | sie
sie nie bada
sie
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Tablica 2. Wymagania dla tlucznia 1 klinca w zaleznosci od warstwy podbudowy
thuczniowej, wg PN-B-11112 [8]

Podbudowa
Lp. | Wilasaawosel jednowarstwo | Podbudowa
wa lub | pomocnicza
podbudowa
zasadnicza
1 Uziarnienie, wg PN-B-06714-15 [2]
a) zawarto$¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm, odsia-
nych na mokro, % m/m, nie wigcej niz:
- w thuczniu 3 4
- w klincu 4 5
b) zawartos¢ frake) podstawowe], % m/in, nie
mniej niz:
- w thueczniu 1 w klincu 75 65
¢) zawartos¢ podziarna. % m/m, nie wiecej niz:
- w thuczniu 1 w klincu 15 25
d) zawartos¢ nadziarna, % m/m. nie wigce] niz:
- w thuczniu 1 w klincu 15 20
2 Zawartos¢ zanieczyszezen obeych, wg PN-B-06714-
12 [1]. % m/m, nie wigce] niz:
- w thuezniu 1 w klincu 0.2 0.3
3 Zawartos¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-16
[3]. % m/m, nie wiece] niz:
- w tluczniu 40 45
- w klincu nie bada sie nie bada sie
4 Zawartos¢ zanileczyszczen organicznych, barwa
cieczy wg PN-B-06714-26 [6]:
- w thueczniu 1 w klincu. barwa cieczy nie ciemniejsza
niz: wzorcowa

2.4. Woda

Woda wyta przy wykonywaniu zagzczania i klinowania podbudowy geby¢ studzienna lub z
wodochgu, bez specjalnych wymaiga

3. SPRZET

3.1. OgdIne wymagania dotycgce spratu

0Ogéblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” $kt
3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z tlucznia kamiennegoip®mm wykaza sie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprgtu:

a) réwniarek lub uktadarek kruszywa do rozktaddhieznia i klinca,

b) rozsypywarek kruszywa do rozknia klinca,

¢) walcéw statycznych gtadkich do zagczania kruszywa grubego,

d) walcow wibracyjnych lub wibracyjnych zeggczarek ptytowych do klinowania kruszywa grubefjadem,
e) szczotek mechanicznych do usgia nadmiaru klica,

f) walcéw ogumionych lub stalowych gtadkich dofkowego dogszczenia,

g) przewdanych zbiornikdw do wody zaopatrzonych w aotizenia do rozpryskiwania wody.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycrce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiéine” pkt 4.
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4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewozi dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpieszgih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materigtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@OM, Wymagania ogodlne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podida

Podiaze pod podbudowttuczniows powinno spetni@wymagania okrdone w SST D-04.01.01 ,Koryto
wraz z profilowaniem i zagzczeniem podi@”.

Podbudowa tluczniowa powinnadwytozona na podtzu zapewniajcym nieprzenikanie drobnych
czgstek gruntu do warstwy podbudowy. Na gruncie syoisipod podbudowttuczniowg powinna by utozona
warstwa odcinaica lub wykonane ulepszenie pozho

W przypadku zastosowania paizy warstvg podbudowy tluczniowej a spoistym gruntem padto
warstwy odcinajcej albo odsczapcej, powinien by spetniony warunek nieprzenikaniagsek drobnych,
wyrazony wzorem:

(]

gdzie:Dis- wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarnskay odcinajcej albo

odsjczapcej,

dss- wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziarmguypodtca.

Geowtokniny przewidziane dazycia pod podbudowttuczniows powinny posiadaaproba¢ techniczi
wydarg przez uprawniopjednostk. W szczegoélnéci wymagana jest odpowiednia wytrzymatanechaniczna
geowtdknin, uniemdiwiajaca ich przebicie ziarna tlucznia oraz odpowiedri@ewvosci filtracyjne,
dostosowane do uziarnienia pagdagruntowego.

Podbudowa powinna kbywytyczona w sposob umliwiaj acy jej wykonanie zgodnie z dokumentacj
projektovs lub wedtug zaleaeInzyniera, z tolerancjami okékonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniadbudowy powinny b§wczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny b¥ ustawione w osi drogi i w edlach réwnolegtych do osi drogi lub w inny
sposOb zaakceptowany przezyniera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno uthwia¢ nacikgnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia
robot w odsgpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowywanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ warstwy podbudowy z ttucznia nie s@by po zagszczeniu mniejsza od 1,5-
krotnego wymiaru najwkszych ziarn tlucznia. Maksymalna grébaevarstwy podbudowy po zagzczeniu nie
moze przekracza20 cm. Podbudogvo grubdci powyzej 20 cm nalgy wykonywa w dwédch warstwach.
Kruszywo grube powinno léyroztazone w warstwie o jednakowej grudod przy wyciu uktadarki albo
rowniarki. Grubd¢ roztazonej warstwy lidnego kruszywa powinna byaka, aby po jej zagzczeniu i
zaklinowaniu osjgreta gruba¢ projektowan.

Kruszywo grube po rozie@niu powinno by przywatowane dwoma przejami walca statycznego,
gtadkiego o nacisku jednostkowym nie mniejszyin30 kN/m. Zagszczanie podbudowy o przekroju
daszkowym powinno rozpogé sie od kravedzi i stopniowo przesuwssic pasami podiznymi, czsciowo
naktadagcymi sie w kierunku osi jezdni. Zagzczenie podbudowy o jednostronnym spadku popryetzn
powinno rozpocg sie od dolnej krawdzi i przesuwa sie pasami podiznymi, czsciowo naktadajcymi sie, w
kierunku jej gérnej krawdzi.

W przypadku wykonywania podbudowy zasadniczej, pgwatowaniu kruszywa grubego naje

roztozy¢ kruszywo drobne w réwnej warstwie, w celu zaklimmia kruszywa grubego. Do zsgczania nalg
uzy¢ walca wibracyjnego o nacisku jednostkowym co nagnb8 kN/m, albo ptytow zag:szczarl wibracyjm o
nacisku jednostkowym co najmniej 16 kN/rsruba¢ warstwy l#nego kruszywa drobnego powinnathigika,
aby wszystkie przestrzenie warstwy kruszywa grubmggtaty wypetnione kruszywem drobnymzeleto
konieczne, operacje rozktadania i wwibrowywanieskywa drobnego natg powtarza az do chwili, gdy
kruszywo drobne przestanie penetréwaarstwe kruszywa grubego.

Po zagszczeniu caty nadmiar kruszywa drobnego halesurnyé z podbudowy szczotkami tak, aby

ziarna kruszywa grubego wystawaly nad powierzgehbni 3 do 6 mm.

Nastpnie warstwa powinna Byprzywatowana walcem statycznym gtadkim o nacigldnpstkowym nie
mniejszym nt 50 kN/m, albo walcem ogumionym w celu degczenia kruszywa poluzowanego w czasie
szczotkowania.

5.4. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczéiowykonania odcinka prébnego, to co najmniej na i3pdred
rozpoczciem robdt, Wykonawca powinien wykahadcinek prébny w celu:

- stwierdzenia czy spe¢z budowlany do rozktadania i zeggczania kruszywa jest velawy,

53



- okreslenia grubéci warstwy materiatu w stanieAoym koniecznej do uzyskania wymaganej giabavarstwy
po zagszczeniu,

— ustalenia liczby przé¢ sprztu zagszczagcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wika
zag:szczenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powiniesyd takich materiatdéw oraz sptu do rozkladania i
zag:szczania, jakie dulg stosowane do wykonania podbudowy.

Powierzchnia odcinka probnego powinna wydasi 400 mdo 800 m, a dtugd¢ nie powinna by

mniejsza ni 200 m.

Odcinek prébny powinien dyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mee przysapi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcprikédnego przez
Inzyniera.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nagfpnej warstwy, powinna kiyutrzymywana w dobrym
stanie. Jeeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadnzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego,
to jest obowizany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pgegeruch. Koszt napraw
wyniklych z niewtdciwego utrzymania podbudowy obga Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do rob6t

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykértzadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania rob6t i przedstaivivyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptaciji.

Badania te powinny obejmowavszystkie wtaciwosci kruszywa okrélone w pkt 2.3 i tablicach 1 i 2
niniejszych SST.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badgodano w tablicy 3.

Tablica 3.Czestotliwos¢ oraz zakres badan przy budowie podbudowy z thucznia kamiennego

Czestotliwos¢ badan

Lp. | Wyszczegolnienie badan Minimalne Maksymalna
ilosci badan na | po-
dziennej wierzchnia
dzialce podbu-
robocze] dowy na jedno

badanie (m?)

| Uziarnienie kruszyw

2 Zawartos¢ zanieczyszezen obeych w kruszywie 2 600

3 Zawartos¢ ziarn nieforemnych w kruszywie

1 Scieralnos¢ kruszywa 6000

5 Nasiakliwos¢ kruszywa 1 przy kazde; zmianie zrodla
6 Odpornosé¢ kruszywa na dzialanie mrozu pobierania materialow

7 Zawartos¢ zanieczyszezen organicznych

6.3.2.Badania wiaciwosci kruszywa

Probki naley pobier& w sposéb losowy z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki bada

powinny by na bieaco przekazywane #iynierowi.

Badania petne kruszywa, obejracg ocen wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt 2.3 powinny hy
wykonywane przez Wykonawa czstotliwoscig gwarantujcg zachowanie jakii robét i zawsze w przypadku
zmianyzrédta pobierania materiatdw oraz na polecenigirera. Probki do badepetnych powinny b§
pobierane przez Wykonawev sposéb losowy, w obecém Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace nagnosci i cech geometrycznych podbudowy

6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w tablicy 4.
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Tablica 4. Czestotliwos$é oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z thucznia

kamiennego

Lp. Wyszezegolnienie badan 1 pomiardw Minimalna czestotliwosé pomiardw

1 Szerokos$é podbudowy 10 razy na 1 km

2 Rownosé podluzna w sposob ciagly planogratem albo co
20 m lata na kazdym pasie ruchu

3 Rownos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne™ 10 razy na 1 km

5 Rzedne wysokosciowe co 100 m w osi jezdni 1 na jJej
krawedziach

6 Uksztaltowanie osi w planie®’ co 100 m

7 Grubosé podbudowy Podezas budowy:
w 3 punktach na kazde] dzialce
robocze), lecz nie rzadziej niz raz na
400 m*
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz
raz na 2000 m*

8 Nosnosé¢ podbudowy nie rzadziej niz raz na 3000 m”

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i1 uksztaltowanie osi w planie nalezy wykonaé w punktach

glownych tukéw poziomych.

6.4.2.Szerokd¢ podbudowy

Szerokdé¢ podbudowy nie mee r&ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez kraynikow szeroké¢ podbudowy powinna liywicksza od szerokai warstwy wyzej
lezagcej o co najmniej 25 cm lub o wastowskazag w dokumentacji projektowej.

6.4.3.ROwna¢ podbudowy

Nieréwndici podtuzne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrowve faty lub planografem, zgodnie z nogrBN-
68/8931-04 [11].

Nieréwndici poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy fats.

Nieréwnaici podbudowy nie magprzekraczé:

- 12 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 15 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukaatimoy by¢ zgodne z dokumentagcprojektowy z
tolerancy £ 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

Rdznice pomgdzy rzdnymi wysokdgciowymi podbudowy i rednymi projektowanymi nie powinny
przekracza+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztattowanie osi w planie

Os podbudowy w planie nie mie by przesungta w stosunku do osi projektowanej ccegj niz 3 cm dla
autostrad i drég ekspresowych lub @egj niz £ 5 cm dla pozostatych drég.

6.4.7.Gruba¢ podbudowy

Grubas¢ podbudowy nie me r@ni¢ sie od grubdci projektowanej o wicej niz:

- dla podbudowy zasadniczep cm,

- dla podbudowy pomocniczej +1 cm, -2 cm.

6.4.8.Nosnos¢ podbudowy

Pomiary nénosci podbudowy natey wykona zgodnie z BN-64/8931-02 [10].

Podbudowa zasadnicza powinna speétmigmagania dotyce ngnosci, podane w tablicy 5.
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Tablica 5. Wymagania nosnosci podbudowy zasadniczej w zaleznosci od kategorii ruchu

Minimalny modul odksztalcenia mierzony przy uzyciu
Kategoria ruchu plyty o srednicy 30 cm  (MPa)

Pierwotny M ‘; Wtorny M g
Ruch lekki 100 140
Ruch lekko sredni 1 sredni 100 170

Pierwotny modut odksztatcenia podbudowy pomocnioziefzony ptys o srednicy 30 cm, powinien fgy
wigkszy od 50 MPa.
Zaggszczenie podbudowy naleuzng za prawidtowe, gdy stosunek wtdérnego modutu oditsehia

do pierwotnego modutu odkk=nia jest nie wekszy od 2,2.
I
M,
T < 22
M,

6.5. Zasady pogfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazawjeksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.4, powinny Bynaprawione. Wszelkie naprawy i dodatkowe badap@niiary zostap
wykonane na koszt Wykonawcy.

Jezeli szerokéé podbudowy jest mniejsza od szeréigrojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewni to
podparcia warstwom wgj lezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt poszepndbudow przez
spulchnienie warstwy na petgrubcé, do potowy szerokii pasa ruchu (lub pasa postojowego czy
utwardzonego pobocza), damie materiatu i powtdrne zeggczenie.

6.5.2.Niewtasciwa gruba¢

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wegm grubéci, Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Powierzchnie powinny dgiaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstapdpowiednj
gtebokas¢, zgodnie z decyzjinzyniera, uzupetnione nowym materiatem o odpowiedmitdgciwosciach,
wyréwnane i ponownie zggzczone. Roboty te Wykonawca wykona na wiasny k&ztvykonaniu tych robot
nasgpi ponowny pomiar i ocena gruim warstwy. Koszty poniesie Wykonawca.

6.5.3.Niewtasciwa nagnos¢ podbudowy

Jezeli nosnosé podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelkéz roboty
niezlpdne do zapewnienia wymaganegnaici, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawcdlpalowy tylko wtedy, gdy zamenie ndnosci
podbudowy wynikto z niewkxiwego wykonania rob6t przez Wykonasyzodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@QNymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows jest m (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z tluczniankennego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robo6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje giza zgodne z dokumentaqyrojektows, SST i wymaganiami lktyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg paé/ wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrei podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 spodbudowy ttuczniowej obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- 0znakowanie robot,

- przygotowanie podia,

- dostarczenie materialéw na miejsce wbudowania,



- rozilozenie kruszywa,

- zag:szczenie warstw z zaklinowaniem,

- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
- utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie zawarteci
zanieczyszczeobcych

2. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie skfadu
Ziarnowego

3. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie ksztaltu ziarn
4. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie nagkliwosci
5. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie
mrozoodpornéci metod; bezpdredni

6. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae zawarti
zanieczyszczeorganicznych

7. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaiescieralngci w
bebnie Los Angeles

8. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamaoendwierzchni
drogowych

9. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i eeaghnia z ttucznia
kamiennego

10. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanieutooodksztatcenia
nawierzchni podatnych i podita przez obeaizenie ptyt

11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réennawierzchni
planografem i tat.

10.2. Inne dokumenty

Nie wysepuja.

D - 05.03.00a OCZYSZCZENIE NAWIERZCHNI DROGOWEJ

1.WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikagjhteécznej (SST)gwymagania dotycze wykonania

i odbioru rob6t zwjzanych z oczyszczeniem nawierzchni drogowej.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowiichent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t na drogach, ulicach i placach.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia rob6t z@anych z wykonaniem i
odbiorem robét oczyszczenia nawierzchni.

Czyszczenie nawierzchni polega na uscini zanieczyszczew postaci kurzu, piasku, biota, pykmieci
(tj. odpadkéw pozostawionych przezytkownikéw drogi oraz naniesionych przez kota pdiaz i wiatr),
materiatu wypetniajcego szczeliny w nawierzchniach kamiennych (npruki, kostce, ttuczniu).
Czyszczenie nawierzchni wykonuje:si

— w czasie biggcego utrzymania drogi, gdysunécie btota i innych zanieczyszaze

a) poprawia bezpiecastwo ruchu, zmniejszgt mazliwos¢ poslizgu pojazdéw na nawilgoconej jezdni,
b) polepsza warunki higieniczne ludebzamieszkatej w pobiu, chronic ja przed wdychaniem kurzu,
c) zwicksza estetykdrogi i jej otoczenia,

- przed roZcieleniem nowych mieszanek asfaltowych w celu uag&k dobrego zwrania i podczenia ze sab
poszczegolnych warstw konstrukcji drogowe;j.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.0czyszczenie nawierzchni - useeie, przy uyciu odpowiednich naedzi, zanieczyszczepoza
powierzchng¢ oczyszczam

1.4.2.Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” [1] pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot
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Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogd|t] pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatéw

Ogdélne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pae SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” [1] pkt 2.

2.2. Materialy stosowane przy oczyszczeniu nawietzai

2.2.1.Woda

Przy oczyszczeniu nawierzchni ima stosowékazda czyst wodg z rzek, jezior, stawodw i innych
zbiornikdw otwartych oraz wadstudzieny i wodochgowa. Nie naley stosowdé wody z widocznymi
zanieczyszczeniami, ngmieciami, r@linnoscig wodrg, odpadami przemystowymi, kanalizacyjnymi itp.
2.2.2.Inne materiaty

Nie wystpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”gki 3.

3.2. Sprat do oczyszczenia nawierzchni

Wykonawca przyspujacy do oczyszczenia nawierzchni, w zalesci od zakresu rob6t, powinien
wykaza sie mozliwoscig korzystania z nagpujacego spretu, zaakceptowanego przezyniera:

szczotek mechanicznych,

zamiatarek samohiaych,

sprezarek powietrza, dmuchaw pneumatycznych,

zmywarko-zamiatarek,

tadowarek,

zbiornikéw na wod,

maszyn do sptukiwania wadub pradownic wodnych,

- odkurzaczy przemystowych,

- przyrzadow recznych, jak szczotki, grace, topaty, miotty, sztitpe

Przy stosowaniu szczotek mechanicznyckggane g urzadzenia dwuszczotkowe. Pierwsza ze szczotek
powinna by wykonana z twardych elementéw czysmmzch i shizy¢ do zdrapywania oraz usuwania
zanieczyszczeprzylegajcych do czyszczonej warstwy. Druga szczotka powposadd miekkie elementy
czyszczce i shzy¢ do zamiatania. Zalecagsiizywanie szczotek wypoganych w uradzenia odpylajce.
Preferuje si uzycie sprztu nie sprzyjacego powstawaniu kurzu, jak zmywarko-zamiatarelz ora
szczotek wyposanych w pochtaniacze pytow.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotycrce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiane” [1] pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Do wywiezienia zebranych zanieczysztraozna wy¢ dowolnegasrodka transportowego, ewentualnie z
przykrywary skrzyni (w przypadku zanieczyszaze nieprzyjemnym zapachu).

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@O0M, Wymagania ogdlne”[1] pkt 5.

5.2. Zasady oczyszczenia nawierzchni

Spos6b oczyszczenia nawierzchni powinie byodny z SST.

Czyszczenie nawierzchni naleprzeprowadzaw przypadkach:

- okreslonych w odpowiednich OST i SST, przed redniem nowych mieszanek asfaltowych,

- nadmiernego zanieczyszczenia jezdni w okresachd®go utrzymania drogi, przy czym zalecadmkona
kazdorazowo oczyszczenia nawierzchni przy wiosennymga&owaniu drég w maju-czerwcu k@ego roku.
Podstawowe czynroi przy oczyszczeniu nawierzchni obejaiuj

1. roboty przygotowawcze, obejmuag okrélenie lokalizacji i ustalenie rodzaju spia,

2. wykonanie oczyszczenia nawierzchni,

3. roboty kaicowe - porzdkujace teren robét z wywiezieniem zebranych zanieczgizc

Przy oczyszczeniu nawierzchni nalev zasadzie:

- usuwa z jezdni zanieczyszczenia w kierunku keali jezdni i czasowo je sktadowaa poboczu, chodniku
lub $cieku,

— Wywozi¢ zanieczyszczenia z pobocza poza granice pasawieggo

5.3. Wykonanie rob6t czyszczenia nawierzchni

5.3.1.Dob6r sprztu do czyszczenia
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Dobdr sprztu powinien by dostosowany do warunkéw robét. Przy jego doboragnm br& pod uwag,

ze:

- szczotki stalowe, z piassawy lub wiosia, wtdkientsyycznych i miotly stz przede wszystkim decznego
czyszczenia mniejszych powierzchni,

- szczotki mechaniczne (oczyszczarki)ima stosowado oczyszczania wkszych powierzchni, zwtaszcza
podbuddéw i nawierzchni o daj spoistdci,

- dmuchawy pneumatyczne lub spairki oczyszczajce za pomaogsprzonego powietrza dobrze praguy
miejscach, gdzie zatg na szybkim i doktadnym oczyszczeniu powierzchug/ch i nie pokrytych stwardniatym
btotem oraz przy wydmuchaniu materiatu wypekgiaggo szczeliny,

— maszyny do sptukiwania wadub pmdownice wodne padane g do oczyszczenia zabtoconych i wilgotnych
odcinkow drogi,

— zamiatarki praniowe i odkurzacze przemystowe szczegdlnie wskagame wzgbdow sanitarnych, gdy
usuwane zanieczyszczenia zawiggajty substancji tryjcych i szkodliwych dla organizmu cztowieka (pyty
krzemionkowe hdz pyty higroskopijne, jak chlorek wapnia lub wapraigne),

- sprzt drobny, np. grace stalowe i oskardyzgtdo odspajania suchego, zbitego btota, a topatysdevania
zanieczyszczezesciekdw przy krawznikach ulicznych itp.

5.3.2.Czyszczenie nawierzchni

Przy biezacym utrzymaniu drog najkorzystniej jest przeprowdéduosenne oczyszczenie nawierzchni
bezpdrednio po pozbyciu sisniegu. Dotyczy to btota i kurzu pochaegtgch m.in. ze startych materialéw
nawierzchniowych oraz piasku posypywanego w czgaiieledzi. Paadane jest rozpogé oczyszczenie
natychmiast po roztajaniu, gdistniegce wowczas ptynne bloto jest tatwiej usuwalne. deztizeba tym
doktadniej oczyszcZam nawierzchnia jest bardziej widawa nasliskos¢ pobtotry, jak np. nawierzchnie
asfaltowe. Na nawierzchniach ulepszonych zanieczgsia poza miastama sa ogét mate, w zwiku z czym
gtéwny nacisk naley potazy¢ na oczyszczenie odcinkéw miejskich.

Czyszczenie nawierzchni, zaréwno przyzheym utrzymaniu jak i przed réeieleniem nowych

mieszanek asfaltowych, dokonuje sjcznie lub spretem dobranym do warunkow rob6t, wedtug pktu 5.3.1.
Oczyszczeniéciekow przykrawznikowych mana wykona:

a) fecznie, przy uyciu drobnego spezu, jak: grace stalowe, topaty, szczotki, mioth wrzdzenia do
odspojenia stwardniatych zanieczyszgze

b) mechanicznie, za pompszczotek rotacyjnych, zmywarko-zamiatarek itpeczznym odspojeniem
stwardniatych zanieczyszazépolewaniem wog przy stosowaniu szczotek praguyjch ,na sucho”.

Ze sciekdw, oprécz zanieczyszazhiznych, Wykonawca powinien usgihwszelkie inne

zanieczyszczenia, jak np. wyragtaj trawe, chwasty, pyt itp.

Usunkte zanieczyszczenia najezatadowd na dowolnerodki transportowe i wywigt na sktadowisko
odpadow.

Wykonawca oczici kratki wpustowe z wszelkich zanieczysztzecznie, przy ayciu tzw. sztyc, dhut,
zaostrzonych naerlzi w ksztalcie ptaskownika lub za pomogody pod cinieniem.

Czyszczenie studziengkiekowych nie wchodzi w zakres rob6t zmanych z czyszczeniem

nawierzchni. Czyszczenie studzienekzma ujmowa w osobnej pozycji kosztorysowej wedtug zalece
wykonania i odbioru zawartych w SST D-03.01.03 [2].

Przy robotach wymagajych bardzo doktadnego oczyszczenia warstw nawieizop. przy stosowaniu
geosyntetykéw, oczyszczenie zaktada:

- doktadne usugrtie ze starej nawierzchni wszystkich zanieczyszcaie kpdacych integralp jej czscia
(takich jak: izne kawalki i odpryski asfaltu, przyczepione do rex&chni kawatki btota, gliny itp.);

- oczyszczenie calej nawierzchni (najkorzystniej tdang, mechanicza, wirujaca druciar szczotlg) do stanu,
w ktérym zapewnione zostanie pozostawienie na poditarej nawierzchni jedynie elementéw gzeinych w
sposo6b trwaty;

- bardzo doktadne oczyszczenie krateréw, przestrzghibnych: gknie¢, spekan, powierzchni bocznych i dna;
- odkurzanie catej nawierzchni odkurzaczem przemyghowub, o ile na to pozwalawarunki miejscowe,
strumieniem spzonego powietrza z przemieszczalnego wentylatonagdiwie duzym wydmuchu powietrza;
— zmycie nawierzchni strumieniem wody podrieniem;

- po ewentualnym uzupetnieniu ubytkéw w starym padinp. mieszarkmineralno-asfaltow) - powtérne
odkurzanie catej nawierzchni odkurzaczem przemygiouub spezonym powietrzem.

5.3.3.Czyszczenie nawierzchni a otaczajsrodowisko

Przy czyszczeniu nawierzchni zalecawsivzgkdniat wptyw robot na aspekt§rodowiskowe, przy czym:

- nie pazadane jest stosowanie szczotek bez pochtaniaczyqrgiubez natrysku wodnego (np. szczotek
mechanicznych starszego typu lub szczotek doczépiyciagnikéw rolniczych), ze wzghu na powstawanie
duzej ilosci kurzu, unosgcego st w powietrzu,

- ze wzgkdu na narzanie pracownikow na przebywanie w tumanach kurawjerajcego duo pytow
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mineralnych i krzemionki, naky unikat recznego oczyszczania i zamiatania za pagmiotet lub szczotek z
piassawy,

— oczyszczanie pdem wody mana stosowatylko wtedy, gdy zapewniony jest odptyw wody bregdo
miejsc nie zagrajacych bezpérednio zanieczyszczeniom wod pgych i stojcych,

— powierzchnie czyszczone mechanicznymi szczotkatacygnymi powinny by zwilzane wod, aby zapobiec
tworzeniu s¢ wielkiej ilosci pytéw i kurzu. Jéli zamiatana powierzchnia nie by zwilzona, w pobliu
miejsca pracy szczotki mechanicznej nie powinndibgych stanowisk pracy,

— czyszczenie spronym powietrzem powinno rozpoczynsic od krawdzi potazonej od strony nawietrznej (z
ktorej wieje wiatr) i prowadZistopniowo w kierunku przeciwlegtej kradzi jezdni. Powstaje przy tym bardzo
dwza ilos¢ kurzu, wiksza nk przy czyszczeniu szczathknechaniczgi z tego powodu czyszczenie ggpnym
powietrzem dopuszczaegprzede wszystkim na odcinkach pozaghlem osiedli i miast.

5.3.4.Usunkcie zebranych zanieczyszéze

Wydobyte zanieczyszczenia nafdadowa do:

a) dowolnychsrodkow transportu, i zanieczyszczenia nie wydziedapieprzyjemnych zapachow,

b) pojemnikéw z hermetycznym wiekiem albo do sansaidw z przykrywan skrzyni, jesli nieczystdci po
diugim okresie zalegania gnijace lub cuchace,

i wywiez¢ je na sktadowisko odpaddw.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogoélne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlii] pkt 6.

6.2. Kontrola w czasie wykonywania rob6t

W czasie wykonywania robot naleprowadzé ciagta kontrok poprawndci oczyszczania nawierzchni,
zgodnie z wymaganiami pktu 5, zwrag@ajwag na:

— poprawnd@¢ zastosowanego spgitm czyszcicego,

- spos6b wykonywania robét oczyszegajich,

- niezagraanie otaczajcemusrodowisku przez roboty oczyszczeg,

— wiasciwy sposob wyweenia zebranych zanieczyszaze

6.3. Kontrola wykonanych robét

Po zakaczeniu robét naley sprawdzé wizualnie:

— stan czystéri jezdni,sciekOw przykrawznikowych i kratekéciekowych, zgodnie z wymaganiami pktu 5,
— czysta¢ powierzchni potaonych w pobliu miejsca robét, np. poboczy na ktére czasowo skiad
zanieczyszczenia, rowow do ktérych mogky dost& zanieczyszczenia oczyszczonedam wody itp.,

- brak pozostakxi zebranych zanieczyszazetdre powinny by catkowicie wywiezione na sktadowisko
odpadow.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@QNymagania ogolne” [1] pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowg jest m (metr kwadratowy) wykonanego oczyszczenia nawierizch

8. ODBIOR ROBOT

Ogélne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@Wymagania ogdlne” [1] pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z SST i wymaganianiyiera, jéli wszystkie badania z
zachowaniem wymagapktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” [1]

pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 soczyszczenia nawierzchni obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie rohot,

- dostarczenie materiatéw i spta,

- wykonanie oczyszczenia nawierzchitiekdéw przykrawznikowych i krateksciekowych,
uporzdkowanie zanieczyszczonego terenu, pofego w pobliu miejsca robaét,
zebranie i wywoz zanieczyszdze

odwiezienie sprgu,

- kontrok i pomiary.

10. PRZEPISY ZWIAZANE



Ogolne specyfikacje techniczne
1. D-M-00.00.00 Wymagania ogélne
2. D-03.01.03 Czyszczenie ydzer odwadniajcych (przepusty, kanalizacja deszczoyzieki)

D - 05.03.05 NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

1.WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaghteécznej (SST)gwymagania dotyce wykonania

i odbioru rob6t zwizanych z wykonywaniem warstw konstrukcji nawierachhetonu asfaltowego.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowiichent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét na drogach krajowych.

Zaleca s} wykorzystanie SST przy zlecaniu robét na drogaofewddzkich powiatowych i gminnych.
1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia rob6t z@anych z

wykonywaniem warstwycieralnej, wizacej, wyrbwnawczej i wzmacnigej z betonu asfaltowego wg PN-S-
96025:2000 [10].

Nawierzchn¢ z betonu asfaltowego nmisa wykonywa dla drég o kategorii ruchu od KR1 do KR6 wg
.Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podathyigpétsztywnych”, IBDIM - 1997 [12] wg ponszego
zestawienia:

Klasyfikacja drog wg kategorii ruchu

kategoria ruchu liczba os1 obliczeniowych
100 kN/pas/dobe

KR1 >12

KR2 od 13 do 70

KR3 od 71 do 335

KR4 od 336 do 1000

KRS od 1001 do 2000

KR6 > 2000

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa i eipacza mineralnego o oktenym sktadzie i
uziarnieniu.

1.4.2.Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszanka enaina z odpowiedaiiloscia asfaltu lub
polimeroasfaltu, wytworzona na gao, w okrélony sposdb, spetnigga okrdlone wymagania.

1.4.3.Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfallawiazona i zagszczona.

1.4.4.Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czyktéa poprawia adhegpsfaltu do materiatow
mineralnych oraz zwksza odporn& btonki asfaltu na powierzchni kruszywa na odmywanody; moze by
dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5.Podtaze pod warstw asfaltows - powierzchnia przygotowana do aémia warstwy z mieszanki
mineralnoasfaltowe].

1.4.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lotmy rozpuszczalnikami.

1.4.7.Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy w postawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.
1.4.8.Préba technologiczna — wytwarzanie mieszanki minerasfaltowej w celu sprawdzenia, czy jej
wiasciwosci s3 zgodne z receptaboratoryjm.

1.4.9.0dcinek prébny — odcinek warstwy nawierzchni (ogdkei co najmniej 50 m) wykonany w warunkach
zblizonych do warunkéw budowy, w celu sprawdzenia psrgtu i uzyskiwanych parametréow technicznych
robét.

1.4.10.Kategoria ruchu (KR) — obgtenie drogi ruchem samochodowym, wyoae w osiach obliczeniowych



(100 kN) na obliczeniowy pas ruchu na ¢ob

1.4.11.Pozostate okigenia podstawowegszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaimi podanymi
w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotycgce robét

Ogélne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pade SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Asfalt

Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniggy wymagania okridone w PN-C-96170:1965 [6].

W zaleznosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu najestosowa asfalty drogowe podane w tablicy 1 2.
2.3. Polimeroasfalt

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje cteanie asfaltu modyfikowanego polimerami, to
polimeroasfalt musi spetniavymagania TWT PAD-97 IBDiM [13] i posiadaproba¢ technicza.
Rodzaje polimeroasfaltow i ich stosowanie w zatéci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu podano w

tablicy 1i 2.

2.4. Wypetniacz
Nalezy stosowa wypetniacz, spetnigcy wymagania okridone w PN-S-96504:1961 [9] dla wypetniacza
podstawowego i zagiczego.
Przechowywanie wypetniacza powinno¢tagodne z PN-S-96504:1961 [9].

Tablica 1. Wymagania wobec materialow do warstwy scieralnej z betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materialu Wymagania wobec materialow
w zaleznosci od kategoru ruchu
nr normy KR 1lub KR 2 od KR 3 do KR 6
| Kruszywo lamane granulowane wg PN-
B-11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
a) ze skal magmowych 1 przeobrazonych |kl. I II: gat.1.2 | kL L, 108 gat.1
b) ze skal osadowych JW. jw.?
¢) z surowca sztucznego (zuzle
pomiedziowe 1 stalownicze) JW. kl. I; gat. 1
2 Kruszywo lamane zwykle
wg PN-B-11112:1996 [2] k. LI gat. 1.2 |-
3 Zwir 1 mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] k. L 1T -
4 Grys 1 zwir kruszony =z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego wg |kl L II; gat.1,2 | kL I; gat.1
WT/MK-CZDP 84 [15]
5 Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2 -
6 Wypelniacz mimneralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zastepezy -
b) innego pochodzenia wg orzeczenia | pyly z odpylania, | -
laboratorynego popioly lotne -
7 Asfalt drogowy D 50, D 70, D 50°. D 70
wg PN-C-96170:1965 [6] D 100
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8 Polimeroastalt drogowy DESO A.B.C, DESO A.B.C,
wg TWT PAD-97 [13] DP80 DP8O0

1) tylko pod wzgledem Scieralnosci w bebnie kulowym, pozostale cechy jak dla kl. T;
gat. 1

1 piaskowce bez ograniczenia ilosciowego
3) preferowany rodzaj asfaltu

2) tylko dolomity kl. I, gat.1 w 1losc1 < 50% m/m we frakcji grysowe] w mieszance z
mnymi kruszywami, w ilosci < 100% m/m we trakcji piaskowe) oraz kwarcyty

Tablica 2. Wymagania wobec materialow do warstwy wigzace], wyrownawcze] 1 wzmacniajace] z betonu

asfaltowego
Lp. | Rodzaj materialu Wymagania wobec materialow w
zaleznosci od kategorii ruchu
nr normy KR | lubKR 2 KR 3 do KR 6
1 Kruszywo lamane granulowane wg PN-B-
11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
a) z surowca skalnego kL I, II; gat.1, 2 kl. I, T1V; gat.1, 2
b) z surowca  sztucznego (zuzle
pomiedziowe 1 stalownicze) JW. kL. [; gat. 1
2 Kruszywo lamane zwykle
wg PN-B-11112:1996 [2] kI I II; gat.1. 2 -
3 Zwir 1 mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] kLT 1T -
4 Grys 1 zwir kruszony z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego wg |kl L II; gat.1, 2 k. 1. 11" gat.1, 2
WT/MK-CZDP 84 [15]
5 Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2 -
Wypeluiacz mimeralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zastepezy -
b) mmego pochodzenia pyly z odpylama, |-
wg orzeczenia laboratoryjnego popioly lotne -
7 Asfalt drogowy
wg PN-C-96170:1965 [6] D 50.D 70 D 50
8 Polimeroasfalt drogowy DE30 A.B.C
wg TWT PAD-97 [13] - DE8S0O AB.C.
DP30.DP80
1) tylko pod wzgledem scieralnosci w bebnie kulowym, inne cechy jak dla kl. T; gat. |

Dla kategorii ruchu KR 1 lub KR 2 dopuszcza stiosowanie wypetniacza innego pochodzenia, ngy. pyt

z odpylania, popioty lotne zggla kamiennego, na podstawie orzeczenia laboraegy i za zgadInzyniera.

2.5. Kruszywo

W zaleznosci od kategorii ruchu i warstwy nade stosowa kruszywa podane w tablicy 11 2.
Sktadowanie kruszywa powinno odbyéwsic w warunkach zabezpieczajch je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyamankruszywa lub jego frakcjami.

2.6. Asfalt uptynniony

Nalezy stosowa asfalt uptynniony spetniagy wymagania okridone w PN-C-96173:1974 [7].

2.7. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowa drogowe kationowe emulsje asfaltowe spejti@ajwymagania okétone wWT.EmA-99
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[14].

3. SPRZET

3.1. OgdIne wymagania dotycgce spratu

0Ogélne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” ®kt

3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfedtgo powinien wykaza
si¢ mozliwoscig korzystania z nagbujacego spretu:

— wytworni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lukygiym do wytwarzania mieszanek mineralno-asfaltowych
— uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfaitbviypu zagszczanego,

— skrapiarek,

- walcéw lekkich,srednich i cezkich ,

- walcow stalowych gtadkich ,

- walcéw ogumionych,

- szczotek mechanicznych lub/i innych adtzen czyszczacych,

— samochoddéw samowytadowczych z przykryciem lub tesdmo

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

0Ogélne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagéine” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

4.2.1.Asfalt

Asfalt nalezy przewozt zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [5].

Transport asfaltow drogowych i odbywé sie w:

- cysternach kolejowych,

- cysternach samochodowych,

- bebnach blaszanych,

lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanyaep Irzyniera.

4.2.2 Polimeroasfalt

Polimeroasfalt naley przewozé zgodnie z zasadami podanymi w TWT-PAD-97 IBDiM][b8az w
aprobacie technicznej.

4.2.3.Wypelniacz

Wypetniacz luzem nalsg przewozt w cysternach przystosowanych do przewozu mateviaipkich,
umazliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypeltniacz workowany mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w sposéb zabezpieczony
przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workow.

4.2.4.Kruszywo

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegaaih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymarkeuszywa lub jego frakcjami i nadmiernym
zawilgoceniem.

4.2 .5.Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nale przewozt pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w czasie
transportu i podczas oczekiwania na roztadunek.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie miewiprzekracza2 godzin z jednoczesnym
spetnieniem warunku zachowania temperatury wbud@wvan

Zaleca s} stosowanie samochoddéw termosow z podwéjnigisinami skrzyni wyposanej w system
ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@OM, Wymagania ogodlne” pkt 5.

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Przed przysipieniem do rob6t, w terminie uzgodnionym zynierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do akceptacji projekt skladu mieszanki emaino-asfaltowej oraz wyniki baflé&aboratoryjnych
poszczegodlnych sktadnikow i prébki materiatdéw paterav obecnéri Inzyniera do wykonania badaontrolnych
przez Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega

- doborze sktadnikéw mieszanki mineralnej,

- doborze optymalnej ikei asfaltu,

— okresleniu jej wiaciwosci i poréwnaniu wynikow z zateniami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna §uié si¢ w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego
przez krzywe graniczne.
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5.2.1.Warstwascieralna z betonu asfaltowego
Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naitmgch do warstwycieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawddicasfaltu podano w tablicy 3.

Tablica 3. Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki mineralnej do warstwy s$cieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawartosei asfaltu

Rzedne krzywych granicznych MM w zalezmosci od kategorn ruchu
Wymiar oczek | KR 1 lub KR 2 | od KR 3 do KR 6
sit #, mm Mieszanka mineralna, mm
Zawartos¢ od 0 od0dol6|od0do8 [od O od 0 od 0 od 0
asfaltu do 20 lub od 0|lub od 0fdo20 do20Y |do16 dol2.8
do 12,8 |do6.3
Przechodzi
przez: 25,0 100 100 100
20.0 88+100 (100 88+100 90100 |100
16,0 78+100  [90+100 78+100 [67+100 [20=100 100
128 68+93  [80+100 68+85  [52+83  [80+100 |87+100
0.6 59486 [69+100  |LOO 59474  [38+62  [70+88  |73+100
8.0 54483 [62+93  [P0100 5467 [0+50  |63+80  [66+89
0.3 18278 [56+87  [78+100  lig.g0  p2sd0  [55:70  [S7+T5
(0 10470 P5e76 004100 B3oss50  ple37  p4e58 [7+60
-0 9459  P35+64 [Tl hoa3g pla3e Po+42 3548
zawartos¢
piamm > 2,0 (41+71)  [36+65) |[29+39)  K62+71) |(64+79) |(38+70) |(52+65)
05 0+47  [26+50  RT#32 Poa2g  p0+35  [I8+28  [25+36
0,42 il o o e ’ o
0.30 13+36  [19+39  |18+39 13420 |17+30  [12+20  |18+27
0,13 10:31  [17+33 (1534 10+17  [15+28  [10=18  [16+23
0,15 7423 13425 |13+25 7412 12424 [8+15 12417
0,075 6+20  [12+22 (1222 legp [1gs22  [1el4 |L1s1S
5+10  [7=11 B+12 5+7 10+15  [6+9 79

Orientacyjna

zawartosc¢

asfaltu W([5,0+6,5 [50+6,5 |55+65 45456 [43+54 [48+60 |[48+65
MMA, % m/m

1) mieszanka o uziarnieniu nieciaglym; uziarnienie nietypowe dla MM betonu asfaltowego




Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralnyahvarstwyscieralnej z betonu asfaltowego przedstawiono
na rysunkach od 1do 7.

NRASTM 200 100 80 50 40 20 10
100 0
y
50 4 )/ 10
-
80 w ,/ 20
= A /}
g 70 5 0 e
& so ~ 7/ w 8
1 B
@
= B0 50
-§ /1"/ /( 2z,
(0]
g 40 8 @
g 9
o 30 — e 0 2
B ] .
20 80
=
10 90
0 100
0,075 0,15 0,18 03 042 .85 2 4 63 8 96 16 25 38,1

12,6 20 315

Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

Rys. 1. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 20 mm do warstwy scieralnej nawierzchni
drogi o obeigzeniu ruchem dla KR1 lub KR2
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Rys. 2. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mimeralnej BA od 0 do 16mm, od 0 do 12,8 mm do warstwy
$cieralne) nawierzchni drogi o obeigzeniu ruchem KRI lub KR2
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Rys. 3. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 8mm, od 0 do 6,3 mm do warstwy

dcieralne] nawierzehni drogi o obeigzeniu ruchem nawierzehni drogi o obeigzeniu ruchem KR1 lub KR2
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Rys. 4. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 20 mm do warstwy Scieralnej nawierzchni

drogi o obcigzeniu ruchem od KR3 do KR6
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Rys. 5. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 20 mm (mieszanka o nieciaglym
uziarnieniu) do warstwy $cieralnej nawierzchni drogi o obeiazeniu ruchem od KR3 do KR6
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Wymiary oczek sit kwadratowych, mm
Rys. 6. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 16 mm do warstwy Scieralnej nawierzchni
drogi o obeiazeniu ruchem od KR3 do KR6



NR ASTM 200 10080 50 40 20 10

100 0
90 / 10
80 AR 20
®
8 70 7 30 2
(] / n
5 €0 40 .g
o A w
L. - B 7 0 o
56 //' y ©
o
g e 7
c o
o 30 3 ~ nog
-
20 - 80
—
10 g== 90
0 100
0075 015 018 03 042 085 2 4 638096 16 25 381

12,8 20 315

Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

Rys. 7. Kizywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralne) BA od 0 do 12,8 mun do warstwy scieralnej
nawierzchni drogi o obeiazemu ruchem od KR3 do KR6

Skiad mieszanki mineralno-asfaltowej powiniert gtalony na podstawie badprobek wykonanych wg metody
Marshalla. Probki powinny spetdiavymagania podane w tablicy 4 Ip. od 1 do 5.

Wykonana warstwacieralna z betonu asfaltowego powinna spélgmagania podane w tablicy 4 Ip.
od 6 do 8.

5.2.2.Warstwa wjzgca, wyrbwnawcza i wzmacnigja z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naitmych do warstwy wizgcej, wyréwnawczej i
wzmacniajcej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zaweirttsfaltu podano w tablicy 5.

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralmjehwvarstwy wizacej, wyrownawczej i
wzmachiajcej z betonu asfaltowego przedstawiono na rysunBatB.

Skiad mieszanki mineralno-asfaltowej powiniert gtalony na podstawie badprébek wykonanych
wg metody Marshalla; prébki powinny spelfilmymagania podane w tablicy 6 Ip. od 1 do 5.
Wykonana warstwa wkaca, wyréwnawcza i wzmachigja z betonu asfaltowego powinna spetnia
wymagania podane w tablicy 6 Ip. od 6 do 8.



Tablica 4.

Wymagania wobec mieszanek mmeralno-asfaltowych oraz warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego

Lp.

Wilasciwoscel

Wymagania wobec MMA
1 warstwy $cieralne; z BA
w zaleznosel od kategorii ruchu

KR 1lub KR 2 KR3doKR6
1 Modul sztywnosei pelzania D MPa nie wymaga si¢ =140 (=1 8)4)
2 | Stabilnos¢ probek wg metody Marshalla w|> 5,57 >10,0%
temperaturze 60° C, kN
3 | Odksztalcenie probek jw., mm 0d 2,0 do 5,0 od 2.0do 4.5
4 | Wolna przestrzen w probkach jw., % v/v od 1,5do 4.5 od 2,0 do 4.0
5 | Wypelnienie wolne] przestrzeni w prébkach | od 75,0 do 90,0 od 78,0 do
Jw.. % 86.0
6 | Grubosé w cm warstwy z MMA o uziarnieniu:
od 0 mm do 6,3 mm od 1,5do 4.0
od 0 mm do 8,0 mm 0d 2,0 do 4.0
od 0 mm do 12,8 mm od 3.5do 5.0 od3.5do 5.0
od 0 mm do 16,0 mm 0d4.0do 5.0 od 4,0do 5.0
od 0 mm do 20,0 mun od 5,0do 7.0 od 5,0do 7.0
7 | Wskaznik zageszczenia warstwy, % >98.0 >98.0
8 | Wolna przestrzen w warstwie, % (v/v) od 1.5do 5.0 od 3,0do 5.0

1) oznaczony wg wvtycznych IBDiM, Informacje, instrukeje - zeszyt nr 48 [16], dotyczy

tylko fazy projektowania skladu MMA

2) probki zageszezone 2 x 50 uderzen ubijaka
3) probki zageszezone 2 x 75 uderzen ubijaka
specjalne warunki, obciazenie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowanym,

)

itp.
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Tablica 5. Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek do warstwy wiazacej, wyrownawczej 1
wzmacniajace] z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci asfaltu

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia MM w zaleznosei od

kategorii ruchu

Wymiar oczek sit |KR 1 lubKR 2 |[KR 3 do KR 6
# mm Mieszanka mineralna, mm
od 0 od 0 od 0 od 0 od 0 od 0 do
do 20 do 16 do 12.8 do 25 do 20 16Y

Przechodzi przez:
31,5 100
25.0 100 84+100 100
20,0 87+ 100 | 100 75+100 87+100 100
16,0 75+100 | 88+100 100 6890 77+100 87+100
12,8 65+93 | 78+100 |85+100 |62:83  [66+90  |77+100
9.6 57+86 |67+92 70100 | 55+74 56+81 67+89
8.0 52+81 | 60+86 62+84 50+69 50+75 60+83
6.3 47476 |33+80  |55+76  |45:63  [45+67 | 54+73
4.0 40+67 |42+69  |45+65  [32:52  [36+55  [42+60
20 30+55 |30+54 3555 125441 25+41 30+45
zawartosé
ziarn > 2,0 mm (45+70) | (46+70) | (45+65) | (59+75) |(59+75) |(55+70)
0,85 -
0,42 20+40  |20+40 | 25+45 116430 16430 | 20+33
0.30 13+30 | 14+28  |18+38 |0+ 9222 13225
0;18 10+25 11+24 15+35 8+19 7+19 10+21
0.15 6+17 | 8+17 11+28 5+14 5+15 7+16
0.075 5+15 7+15 9+25 5+12 5+14 6+14

| 347 |3+8 349 146 4aT 5:8
Orientacyjna

zawartos¢ asfaltu w | 4.3+5.8 | 4.3+5.8 4.5+6.0 4.0+5.5 4.0+5,5 43+58
MMA, % m/m

| 1) Tylko do warstwy wyrownawcze]

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralnyahvarstwy wizacej, wyrownawczej i wzmacniggej z
betonu asfaltowego przedstawiono na rysunkach aal B3.
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Rys. 8. Krzywe graniczne uziamnienia mieszanki mineralne) BA od 0 do 20 mm do warstwy wiazacej,

wyrownawcze] 1 wzmacniajacej nawierzchni drogi o obeiazeniu ruchem KR1 lub KR2
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Rys. 9. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mieralne; BA od 0 do 16 mm do warstwy wiazacej,

wyréwnawcze] 1 wzmacniajace] nawierzchni drogi o obeigzeniu ruchem KR1 lub KR2
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Rys. 10. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 12,8 mm do warstwy wiazace;.
wyréwnawceze] 1 wzmacniajace] nawierzchni drogi o obeiazeniu ruchem KR1 lub KR2
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Rys. 11. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 25 mm do warstwy wiazace],
wyrdéwnawczej 1 wzmacniajacej nawierzchni drogi o obeigzeniu ruchem od KR3 do KR6
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Rys. 12. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 20 mm do warstwy wiazacej,
wyrownawczej 1 wzimacniajace] nawierzchni drogi o obeigzeniu ruchem od KR3 do KR6
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Rys. 13. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralne] BA od 0 do 16 mm do warstwy wyrownawczej
nawierzchni drogi o obeiazeniu ruchem od KR3 do KR6



Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mmeralno-asfaltowych 1 warstwy wiazacej, wyrownawcze] oraz
wzmacniajace] z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA, warstwy

Lp. | Wlasciwosel wiazace], wyrownawcze]

1 wzmacniajace] w zaleznosel od

kategorui ruchu

KR 1 lub KR2 |odKR 3 do KR 6

1 | Modul sztywnosci pelzania ”. MPa nie wymaga sie |> 16,0 (>22)”

2 | Stabilnos¢ probek wg metody Marshalla w

temperaturze 60° C, zageszczonych 2x75|>80 (= 6_0)2) >11.0

uderzen ubyjaka, kN

3 | Odksztalcenie probek jw., mm 0d 2,0do 5.0 od 1,5do 4,0

4 | Wolna przestrzen w préobkach jw., %o(v/v) od 4,0 do 8.0 od 4,0 do 8,0

5 | Wypelnienie wolnej przestrzeni w probkach [ od 65,0 do 80,0 |< 75,0
w., %
6 | Grubos¢ warstwy w cm z MMA o uziarnieniu:
od 0 mm do 12.8 mm od3,5do 5.0
od 0 mm do 16.0 mm od 4,0do 6.0 od 4.0do 6,0
od 0 mm do 20,0 mm od 6,0 do 8.0 od 6,0 do 8,0
od 0 mm do 25,0 mm - od 7.0 do 10,0
7 | Wskaznik zageszezenia warstwy, % >98.0 > 98,0
8 | Wolna przestrzen w warstwie, % (v/v) od 4.5 do 9,0 od 4.5d0 9,0

1) oznaczony wg wytycznych IBDiM., Informacje, mstrukeje - zeszyt nr 48 [16].dotyezy
tylko fazy projektowania skladu MMA

2) dla warstwy wyrownawcze]

3) specjalne warunki, obciazenie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowanym, itp.

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltowprodukuje si w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lubgtym

zapewniajcej prawidtowe dozowanie sktadnikéw, ich wysuszenigmieszanie oraz zachowanie temperatury
sktadnikéw i gotowej mieszanki mineralno-asfaltowej

Dozowanie sktadnikéw, w tym tak wstpne, powinno b§ wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z
recepi. Dopuszcza sidozowanie okjtosciowe asfaltu, przy uwzedinieniu zmiany jegogptaici w zaleznosci od
temperatury. Dla kategorii ruchu od KR5 do KR6 deaaie sktadnikow powinno léysterowane elektronicznie.
Tolerancje dozowania sktadnikéw mpgynoskt: jedna dziatka elementarna wagi, wadjlie

przeptywomierza, lecz nie wiej niz + 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Jezeli jest przewidziane dodanieodka adhezyjnego, to powinien onétdozowany do asfaltu w sposob i

w ilosciach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w sposo6b fredni, z uktadem termostatowania,

zapewniagcym utrzymanie statej temperatury z tolerancpo C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wyrgosi

- dla D 50 od 14&C do 165C,

- dla D 70 od 140C do 160C,

- dla D 100 od 138C do 160C,

- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltu.

Kruszywo powinno b§wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka mineprdodaniu wypetniacza
uzyskata whaciwa temperatuy. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna byyzsza o wgcej
niz 3G C od maksymalnej temperatury mieszanki mineralrfiakasve;.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powwygaosi:



-z D50 od 140C do 176C,

-z D 70 od 135C do 165C,

-z D 100 od 136C do 166C,

- z polimeroasfaltem - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltu.

5.4. Przygotowanie podida

Podiaze pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinna bgyprofilowane i réwne.
Powierzchnia podiea powinna by sucha i czysta.

Nieréwndici podtaza pod warstwy asfaltowe nie powinnyéyicksze od podanych w tablicy 7.

Tablica 7. Maksymalne nieréwnosci podloza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. |[Drogi1place Podloze pod warstwe
Scieralna w1azaca 1 wzmacniajaca
1 Drogi klasy A, S1 GP 6 9
2 Drogi klasy G1Z 9 12
3 Drogi klasy L 1 D oraz place 1 parkingt | 12 15

W przypadku gdy nieréwrici podiaza § wieksze od podanych w tablicy 7, pogkonaley wyréwnat

poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyréwnawczej.

Przed roziaeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego}g@dnaley skropt emulsy asfaltovy

lub asfaltem uptynnionym w ikei ustalonej w SST. Zalecane §t asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub
uptynniacza podano w tablicy 8.

Powierzchnie czotowe kraamikéw, wtazow, wpustow itp. ugdzer powinny by pokryte asfaltem lub
materiatem uszczelnigym okrélonym w SST i zaakceptowanym przezyniera.

Tablica 8. Zalecane ifgi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltoluéj uptynniacza z asfaltu
uptynnionego

Podloze do wykonania warstwy Ilos¢ asfaltu po odparowaniu wody
Lp. |z mieszanki betonu asfaltowego z emulsji lub uplynniacza z asfaltu
uplynnionego, kg/m*
Podloze pod warstwe asfaltowa
| Podbudowa/nawierzchnia thiczniowa 0d 0.7do 1,0
2 Podbudowa z kruszywa stabilizowanego [ od 0.5 do 0,7
mechanicznie
3 Podbudowa z chudego betonu lub gruntu|od 0.3 do 0.5
stabilizowanego cementem
4 Nawierzchnia asfaltowa o chropowatej|od 0.2 do 0.5
powierzchni

5.5. Pojczenie medzywarstwowe

Kazda utozong warstve nalezy skropic emulsp asfaltow lub asfaltem uptynnionym przed akmiem
nastpnej, w celu zapewnienia odpowiedniegogpaknia m¢dzywarstwowego, w ikei ustalonej w SST.
Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolubj uptynniacza podano w tablicy 9.
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Tablica 9. Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowej lub uplynniacza z asfaltu

uplynnionego
[lo$¢ asfaltu po odparowanin wody z
Lp. | Polaczenie nowych warstw emulsji  lub  uplynniacza z  asfaltu
uplynnionego kg/m*
| Podbudowa asfaltowa
2 Asfaltowa warstwa wyrownawcza lub | od 0,3 do 0,5
wzmacniajaca
3 Asfaltowa warstwa wiazaca od 0.1 do 0.3

Skropienie powinno hiywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianyradmarowanie wody lub
ulotnienie uptynniacza; orientacyjny czas wyprzetdaevynosi co najmniej:

- 8 h przy ilégci powyzej 1,0 kg/memulsji lub asfaltu uptynnionego,

-2 h przy ilégci od 0,5 do 1,0 kg/eemulsji lub asfaltu uptynnionego,

- 0,5 h przy iléci od 0,2 do 0,5 kg/memulsji lub asfaltu uptynnionego.

Wymaganie nie dotyczy skropienia raargtaczarki.

5.6. Warunki przystapienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegazenby¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia jest riszai

od +5C dla wykonywanej warstwy grubci > 8 cm i + 10C dla wykonywanej warstwy gruboi (1 8 cm. Nie
dopuszcza giukltadania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokpadtazu, podczas opadéw atmosferycznych
oraz silnego wiatru (V* 16 m/s).

5.7. Zar6b prébny

Wykonawca przed przygtieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwjgst zobowjzany do
przeprowadzenia w obediw Inzyniera kontrolnej produkcji.

Sprawdzenie zawardoi asfaltu w mieszance olita si wykonujc ekstrakaj.

Tolerancje zawartei sktadnikdw mieszanki mineralno-asfaltowej wadgm sktadu zaprojektowanego
podano w tablicy 10.

Tablica 10. Tolerancje zawartosci skladnikow mieszanki mineralno-asfaltowe) wzgledem skladu

zaprojektowanego przy badaniu pojedynczej probki metoda ekstrakeji. % m/m

Mieszanki mineralno-asfaltowe do
Lp. | Skladniki mieszanki mineralno-asfaltowe; nawierzchni drog o kategorii ruchu
KRIIubKR2 |[KR3doKR6
I | Ziarna pozostajace na sitach o oczkach #
mm: +5.0 +4.0
31.5:25.0: 20.0; 16.0: 12.8; 9.6: 8.0: 6.3: 4.0;
2,0
2 | Ziarna pozostajace na sitach o oczkach # mm: [ + 3.0 +2.0
0,85:0,42: 0,30; 0,18: 0,15; 0.075
3 Ziarna przechodzace przez sito o oczkach|+2.0 +15
# 0.075mm
4 | Asfalt +05 +0.3

5.8. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczéiowykonania odcinka prébnego, to co najmniej na i3pdred
rozpoczciem robot, Wykonawca wykona odcinek prébny w celu:

— stwierdzenia czy ayty sprzt jest wiaciwy,

- okreslenia grubdci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przedegagzeniem, koniecznej do uzyskania
wymaganej w dokumentacji projektowej grgbiowarstwy,

- okreslenia potrzebnej iléci przegé walcow dla uzyskania prawidtowego zagczenia warstwy.
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Do takiej préby Wykonawcazyje takich materiatow oraz sz, jakie lzda stosowane do wykonania
warstwy nawierzchni.

Odcinek prébny powinien lyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania warstwy nawierzchni po zaakceptawadcinka
prébnego przez lyniera.

5.9. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinnat ybudowywana uktadagkwyposaom w ukiad z
automatycznym sterowaniem grébbwarstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokemtacy projektows.
Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinnarbgsza od minimalnej temperatury mieszanki
podanej w pkcie 5.3.

Zageszczanie mieszanki powinno odbyinsie bezzwitocznie zgodnie ze schematem gtzeplica
ustalonym na odcinku prébnym.

Pocztkowa temperatura mieszanki w czasieezagzania powinna wyndasnie mniej nk:

- dla asfaltu D 50 13(C,

- dla asfaltu D 70 12%C,

- dla asfaltu D 100 12@,

- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltow.

Zageszczanie naley rozpoca¢ od kravedzi nawierzchni ku osi. Wskaik zag:szczenia utponej
warstwy powinien b§ zgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 4 i 6.

Ztacza w nawierzchni powinny lbywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofgdo osi drogi.
Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny bprzesunjte wzgkedem siebie co najmniej o 15 cm.
Ztacza powinny by catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny hyw jednym poziomie.
Ztacze robocze powinno Byowno obcgte i powierzchnia obetej krawedzi powinna by posmarowana
asfaltem lub oklejona samoprzylepiasma asfaltowo-kauczukow Sposéb wykonywaniaadz roboczych
powinien by zaakceptowany przezAyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robét

Przed przysipieniem do robdt Wykonawca powinien wykérizadania asfaltu, wypetniacza oraz
kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki naher-asfaltowej i przedstawivyniki tych bada
Inzynierowi do akceptacii.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres badad pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw w czasie wytwarzania mieszanki minevadisfaltowej
podano w tablicy 11.

6.3.2.Sklad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie skiadu mieszanki mineralno-asfaltowej pleg wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001:1967
[8]. Wyniki powinny by zgodne z receptaboratoryjn z toleranci okreslong w tablicy 10. Dopuszczagsi
wykonanie badainnymi rownowanymi metodami.

6.3.3.Badanie wiéciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetragj i temperatug micknienia asfaltu.

6.3.4.Badanie wiciwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg ziytego wypetniacza natg okresli¢ uziarnienie i wilgotné¢ wypetniacza.

Tablica 11. Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiarow podczas wytwarzania mieszanki mineralno-asfaltowe)

Czestotliwos¢ badan

Lp. | Wyszczegolnienie badan Minimalna liczba badan na dziennej
dzialce robocze]

1 Sklad i uziarnienie mieszanki mineralno-| 1 prébka przy produkeji do 500 Mg

asfaltowej pobrane] w wytworni 2 probki przy produkeji ponad 500 Mg

2 Wilasciwoscei asfaltu dla kazdej dostawy (cysterny)

3 Wilasciwoscl wypelniacza 1 na 100 Mg

4 Wlasciwoscel kruszywa przy kazdej zmianie




5 Temperatura  skladnikéw  mueszanki | dozor ciagly
mineralno-asfaltowe]

6 Temperatura ~ mieszanki  muneralno- | kazdy pojazd przy zaladunku 1 w czasie
asfaltowe) wbudowywania

7 | Wyelad mieszanki mineralno-asfaltowej | jw.

8 Wlasciwoser prabek mieszanki mineralno- | jeden raz dziennie

asfaltowe] pobrane) w wytworni
Ip.111p.8 — badania moga by¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-96025:2000 [10]

6.3.5.Badanie wiaciwosci kruszywa

Przy kadej zmianie kruszywa nalg okresli¢ klas: i gatunek kruszywa.

6.3.6.Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki mineralsfaégowej

Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki mineralsfaléowej polega na odczytaniu temperatury na
skali odpowiedniego termometru zamontowanego nezatae. Temperatura powinnattggodna z wymaganiami
podanymi w recepcie laboratoryjnej i SST.

6.3.7.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltovedé¢ga na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w
mieszance i odczytaniu temperatury.

Doktadna¢ pomiarut 20 C. Temperatura powinna dggodna z wymaganiami podanymi w SST.
6.3.8.Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocesie@alnej jej wyghdu w czasie
produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowywania.

6.3.9.Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej nayeokresla¢ na prébkach zagzczonych metagd
Marshalla. Wyniki powinny b§zgodne z receptaboratoryjn.

6.4. Badania dotycace cech geometrycznych i wkaiwosci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego
6.4.1 Czstotliwos¢ oraz zakres badad pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z betastaltowego
podaje tablica 12.

Tablica 12. Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. | Badana cecha Minimalna czestotliwosé badan 1 pomiarow

| Szerokos¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dlugosci 1 ki

2 Roéwnosé podluzna warstwy kazdy pas ruchu planografem Iub latg co 10 m

3 RoOwnosc poprzeczna warstwy nie rzadziej niz co Sm

| Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinku drogi o dlugosct 1 kim

5 Rzedne wysokosciowe warstwy | pomiar rzednych miwelacji podluznej 1 poprzeczne)
oraz usytuowania osi wedlug

6 Uksztaltowanie os1t w planie dokumentacji budowy

7 Grubos¢ warstwy 2 probki z kazdego pasa o powierzehni do 3000 m”

8 ZYacza podluzne 1 poprzeczne cala dlugosc zlacza

9 Krawedz, obramowanie warstwy | cala dlugos¢

10 | Wyglad warstwy ocena ciagla

11 | Zageszczenie warstwy 2 prébki z kazdego pasa o powierzchni do 3000 m”

12 | Wolna przestrzenn w warstwie JW.

6.4.2.Szerokd¢ warstwy

Szerokd¢ warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinna lzgodna z dokumentagcprojektovg, z
tolerancy +5 cm. Szeroki& warstwy asfaltowej tiej potazonej, nie ograniczonej kraggnikiem lub opornikiem
w nowej konstrukcji nawierzchni, powinnadgzersza z kalej strony co najmniej o grubdbwarstwy na niej
potozonej, nie mniej jednak ai5 cm.



6.4.3.ROWNG¢ warstwy
Nieréwndaici podtuwzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzemn BN-68/8931-04 [11] nie
powinny by wieksze od podanych w tablicy 13.

Tablica 13. Dopuszczalne nieréwnosci warstw asfaltowych, mm

Lp. |Drogiiplace Warstwa Warstwa Warstwa
scieralna wiazaca wzimacniajaca

1 Drogi klasy A, S1GP 4 6 9

2 Drogi klasy G1Z 6 9 12

3 Drogi klasy L 1 D oraz place 1 parkingi |9 12 15

6.4.4.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegadsabkach prostych i na tukach powinnydmgodne
z dokumentagj projektows, z tolerancj + 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe

Rzedne wysokéciowe warstwy powinny hyzgodne z dokumentagcprojektows, z tolerangj + 1 cm.
6.4.6.Uksztattowanie osi w planie

Os warstwy w planie powinna lByusytuowana zgodnie z dokumentggjojektows, z toleranci 5 cm.
6.4.7.Grubg¢ warstwy

Grubas¢ warstwy powinna by zgodna z grubwia projektows, z toleranci £ 10 %. Wymaganie to nie
dotyczy warstw o grubimi projektowej do 2,5 cm dla ktérej tolerancja wgne5 mm i warstwy o grubizi od
2,5 do 3,5 cm, dla ktorej tolerancja wynash mm.

6.4.8.Ztacza podhtine i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofado osi. Zicza
w konstrukcji wielowarstwowej powinny kyprzesungte wzgkdem siebie co najmniej o 15 cmaZta powinny
by¢ catkowicie zwiyzane, a przyleggge warstwy powinny hyw jednym poziomie.

6.4.9.Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i adzeniach w jezdni powinna wystagvad 3 do 5 mm
ponad ich powierzchai Warstwy bez opornikéw powinny byvyprofilowane a w miejscach gdzie zaszta
koniecznd¢ obckcia pokryte asfaltem.

6.4.10.Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien éjiednolity tekstue, bez miejsc przeasfaltowanych,
porowatych, tuszeych sk i spckanych.

6.4.11.Zagesszczenie warstwy | wolna przestfize warstwie

Zageszczenie i wolna przestnzev warstwie powinny by zgodne z wymaganiami ustalonymi w SST i
recepcie laboratoryjnej.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@ANymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest m(metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonu ksfeego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektows i SST, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 i PN682%:2000[10] daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycpce podstawy ptatndci

Ogoblne ustalenia dotygee podstawy pfatrsai podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 mvarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robo6t, zgodnie z zatwierdzonym projekbeganizacji ruchu,

- dostarczenie materiatow,

- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itfahsport na miejsce wbudowania,

— posmarowanie lepiszczem kredzi urzdzeir obcych i krawznikow,

- skropienie mgdzywarstwowe,

- rozilozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
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- obciecie krawedzi i posmarowanie asfaltem,

- przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywairahe do nawierzchni drogowychwir

i mieszanka

2. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywadamdo nawierzchni drogowych

3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywairehe do nawierzchni drogowych.

Piasek

4.PN-B-11115:1998 Kruszywa mineralne. Kruszywaczte zzuzla stalowniczego do

nawierzchni drogowych

5. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftoRekowanie, znakowanie i transport

6. PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfalty dnego

7. PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty upligme AUN do nawierzchni drogowych

8. PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody hadas mineralno-bitumicznych i

nawierzchni bitumicznych

9. PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypetniacrigany do mas bitumicznych

10. PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskaMawierzchnie asfaltowe. Wymagania

11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré&enpnawierzchni planografem i at

10.2. Inne dokumenty

12.Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podathy pétsztywnych. IBDiM, Warszawa, 1997

13. Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroasthitgowe. TWT-PAD-97. Informacje, instrukcje - zgisz
54, IBDiM, Warszawa, 1997

14.Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsjaltave EmA-99. Informacje, instrukcje - zeszyt 60,
IBDiM, Warszawa, 1999

15.WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jésiagrysow izwirdw kruszonych z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego przeznaczonegawi@rechni drogowych, CZDP, Warszawa, 1984
16. Zasady projektowania betonu asfaltowego @kszionej odpornii na odksztalcenia trwate. Wytyczne
oznaczania odksztatcenia i modutu sztygaienieszanek mineralno-bitumicznych metqabtzania pod
obcigzeniem statycznym. Informacje, instrukcje - zes8;tIBDIM, Warszawa, 1995

17.Rozporzdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjria 2 marca 1999 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiaddrogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43999 r., poz. 430).
INFORMACJA AKTUALIZACYJNA O ASFALTACH WPROWADZONYCH NORMA PN-EN
12591:2004

1. Zmiany aktualizacyjne w OST

Niniejsza informacja dotyczy stosowania asfaltéwRNrEN 12591:2004 w OST, wydanych przez

GDDP w 2001 r., uwzgtniajgcych zalaenia ,Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni pdilych i
potsztywnych” (KTKNPP), GDDP - IBDiM, Warszawa 1997

. D-04.07.01 Podbudowa z betonu asfaltowego

. D-05.03.05 Nawierzchnia z betonu asfaltowego

. D-05.03.07 Nawierzchnia z asfaltu lanego

. D-05.03.12 Nawierzchnia z asfaltu twardolanego

. D-05.03.13 Nawierzchnia z mieszanki mastyksowasawej (SMA)

. D-05.03.22 Nawierzchnia z asfaltu piaskowego.

Niniejsza informacja dotyczy réwniénnych OST uwzgldniajgcych roboty z wykorzystaniem lepiszcza
asfaltowego.

2. Zalecane lepiszcza asfaltowe

W zwigzku z wprowadzeniem PN-EN 12591:2004, Instytut Bady Drog i Mostow w porozumieniu z
Generalg Dyrekc Drég Krajowych i Autostrad uaktualnit zaleceniebdou lepiszcza asfaltowego do mieszanek
mineralno-asfaltowych w ,Katalogu typowych konstcjiknawierzchni podatnych i potsztywnych”, ktérytby
podstavg opracowania OST wymienionych w punkcie 1.

Nowe zalecenia przedstawia tablica 1.
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Tablica 1. Zalecane lepiszcza asfaltowe do mieszanek mineralno-asfaltowych wedlug przeznaczenia mieszanki
obciazenia drogi ruchem

Typ mieszanki Tablica zal. A | Kategoria ruchu
1 przeznaczenie KTKNPP KR1-2 KR3-4 KR5-6
Beton  asfaltowy  do| Tablica A 50/70 35/50 35/50
podbudowy
35/50
Beton  asfaltowy do DE30 AB.C |35/50
warstwy wiazace] Tablica C 50/70 DES0 AB.C |DE30AB.C
DP30 DP30
DP80
Mieszanki  mineralno- DE30 AB.C
asfaltowe do warstwy 50/70 50/70 DES0 A.B.C!
Scieralnej (beton | Tablica E DE80 AB.C DE30 AB.C
asfaltowy, mieszanka DE150 A.B.C' |DES0 A.B.C!
SMA, mieszanka MNU)

1 - -
Uwaga: = - do cienkich warstw

Oznaczenia:

KTKNPP - Katalog typowych konstrukcji nawierzchrudatnych i pétsztywnych,

SMA - mieszanka mastyksowo-grysowa,

MNU - mieszanka o niegijtym uziarnieniu,

35/50 - asfalt wg PN-EN 12591:2004, zgstjgcy asfalt D-50 wg PN-C-96170:1965,

50/70 - asfalt wg PN-EN 12591:2004, zgstjgcy asfalt D-70 wg PN-C-96170:1965,

DE, DP - polimeroasfalt wg TWT PAD-97 Tymczasowetyegne techniczne. Polimeroasfalty drogowe.
Informacje, instrukcje - zeszyt 54, IBDIM, Warsza®@97

3. Wymagania wobec asfaltéw drogowych

W zwigzku z wprowadzeniem PN-EN 12591:2004, Instytut Bagky Drég i Mostéw w porozumieniu z
Generalg Dyrekcjg Drég Krajowych i Autostrad ustalit wymagane wdawvosci dla asfaltow z dostosowaniem do
warunkow polskich - tablica 2.

1
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Tablica 2. Podzial rodzajowy 1 wymagane wlasciwosei asfaltow drogowych o penetracji od 20x0,1 mm do
330x0,1 mm wg PN-EN 12591:2004 z dostosowaniem do warunkow polskich

Lp. | Wilasciwosci Metoda Rodzaj asfaltu
badania 20/3 | 35/5 [50/7 | 70/100( 100/15 | 160/22 [250/33
0 0 0 0 0 0
WLASCIWOSCI OBLIGATORYJINE
' |Penetracja  w|0,Imm|PN-EN [20-30 |35- |50- |70-100( 100- 160- 250-
25°C 1426 50 70 150 220 330
2 | Temperatura °C PN-EN [55-63 |50- [46- [43-51 |39-47 |35-43 [30-38
mieknienia 1427 58 54
3 Temperatura °C PN-EN [240 240 230 230 230 220 220
zaplonu, nie 22592
mniej niz
Zawartos¢ PN-EN
4 | skladnikow % 12592 |99 99 99 99 99 99 99
rozpuszcezal- m/m
nych, nie mniej
niz
Zmiana  masy
5 |po starzeniu | % PN-EN [0.5 0.5 (05 |08 0.8 1.0 1.0
(ubytek lub | m/m | 12607-1
przyrost)  nie
wiecej niz
Pozostala PN-EN
6 |penetracja po|% 1426 55 53 50 46 43 37 35
starzeniu, nie
mniej niz
Temperatura PN-EN
7 | mieknienia po|°C 1427 57 52 48 45 41 37 32
starzeniu, nie
mniej niz
WLASCIWOSCI SPECJALNE KRAJOWE
Zawartosé % PN-EN
8 | parafiny, 12606-1 (2.2 22 (22 |22 2.2 22 2.2
nie wiecej niz
Wzrost  temp. PN-EN
9 | miekniemia po|°C 1427 8 8 9 9 10 11 11
starzeniu, e
wiecej niz
Temperatura PN-EN [ Nie
10 | lamliwosel, nie|°C 12593 ok- -5 -8 -10 -12 -15 -16
wigece) niz resla
sie

Niniejsza aktualizacja OST zostata wprowadzonatdsosvania przez General®yrekcg Drog
Krajowych i Autostrad pismem nr GDDKIiA-BRI 3/21108 z dnia 2003-09-22 oraz uwggdhia zmiag nr normy
PN-EN 121591:2002 (U) na PN-EN:12591:2004 w 2004 r.



D - 05.03.11a DORAZNA NAPRAWA ODKSZTALCE N NAWIERZCHNI

ASFALTOWEJ ZA POMOC A FREZOWANIA

1.WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaghtécznej (SST)gwymagania dotyce wykonania i
odbioru rob6t zwjzanych z wykonaniem damaej naprawy odksztatéenawierzchni asfaltowej za pompc
frezowania.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jesbstadokument przetargowy i kontraktowy przy zleaani
realizacji robét na drogach, ulicach i placach.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygzasad prowadzenia robo6t zwanych z wykonaniem i
odbiorem doranej naprawy odksztatéenawierzchni asfaltowej, utrudnigjych ruch pojazdéw samochodowych
po jezdni. Naprawa dotyczy skrawania frezankniesié i zgrubigi nawierzchni powstatych w formie sfaloiwa
fald i kolein. Naprawa ma charakter damg, zwigzany z pilnym poprawieniem bezpieéstwa jazdy, bez
poprawy charakterystyk wytrzymaitowych nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Nawierzchnia asfaltowa - nawierzchnia, ktorej wayssy wykonane z kruszywa zeganego lepiszczem
asfaltowym.

1.4.2.0dksztalcenia nawierzchni asfaltowej - deformap@ystajice w wyniku dziatania obgien
mechanicznych pojazdéw, w postaci m.in. sfalbwiatd i kolein.

1.4.3.Sfalowania - poprzeczne do osi drogi, bezpdnio po sobie wyspujace zagtbienia i wzniesienia,
powstajce w miejscach na nawierzchni, gdzieste dochodzi do zmiany ¢atkosci ruchu pojazdéw
samochodowych, tj. hamowania i przyspieszania.

1.4.4.Faldy - podhine, najcgsciej wzdtwz krawedzi jezdni lub poprzeczne, zgrubienia nawierzclsf@kowej,
spowodowane przepclyaiem lub sptywaniem mieszanki mineralno-asfaltowsjnikajace z matej stabilniwi
mieszanki i niedostatecznego amania ze sabwarstw nawierzchni.

1.4.5.Koleiny - odksztatcenia przekroju poprzecznego pesdni wzdhi kierunku ruchu pojazddw, wWadach
najczstszych przejazdéw két samochodowych.

1.4.6.Dorazna naprawa odksztalte likwidacja odksztata® nawierzchni, polegaga na usurgciu wzniesi@ i
zgrubier nawierzchni metagllokalnego (czsciowego) ich frezowania.

1.4.7.Frezowanie przy dofaej naprawie odksztatie kontrolowany proces skrawania na zimno wzniesie
zgrubier nawierzchni asfaltowej, wykonywany frezartrogows.

1.4.8.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi. polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagaogolne” [1] pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotycgce robét

0Ogélne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogb[h] pkt 1.5.

2. MATERIALY

Nie wysepuja.

3. SPRZAET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”gki 3.

3.2. Sprat stosowany do wykonania robot

3.2.1.Rodzaj sprztu

Przy doranej naprawie odksztatlaenawierzchni asfaltowej za pompfrezowania Wykonawca powinien
wykaza& sie mozliwoscig korzystania z:

- frezarek,

— zamiatarek (szczotek) mechanicznych,

- érodkéw transportowych (pggdane: samochodéw samowytadowczych),

- ew. fadowarek, przesaikow,

- przyrzadéw recznych, jak topaty, miotly, szczotki, grace, sztjtpe

3.2.2.Frezarka

Nalezy stosowa frezarki drogowe, umdiwiajace frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno, na
okreslong giebokasc.

Frezarka powinna ldysterowana elektronicznie i zapewhimchowanie wymaganej rowstd oraz

pochyler poprzecznych i podiinych powierzchni po frezowaniu. Zalecag, siby szerok& bebna skrawajcego
byta rébwna co najmniej 1800 mm.slldrezowanie obejmie lokalne deformacje tylko rmsci jezdni, to frezarka
moze by sterowana mechanicznie, a wymigbba powinien b§ zalezny od wielkdci robét, pod warunkiem
akceptacji layniera.



Przy duych robotach, frezarki powinny byvyposaone w przengnik sfrezowanego materiatu, poaley
go z jezdni nd@rodki transportu.

Przy pracach prowadzonych w terenie zabudowanymafki powinny by zaopatrzone w systemy
odpylania. Za zgaginzyniera, przy matym zakresie rob6t sma dopdci¢ frezarki bez tego systemu.
3.2.3.Zamiatarka

Zamiatarki (szczotki) mechaniczne mdgy¢ dowolnego typu, z tynye zaleca gi stosowanie ugdzen
dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek, wykonamaarmdych elementéw czyszgzych, ma stay¢ do
zdrapywania oraz usuwania materiatu sfrezowanegesciowo przylegajcego do oczyszczonej warstwy. Druga
szczotka, z mkkich elementéw czyszazych, ma stay¢é do zamiatania drobnych pozostaliopo frezowaniu.
3.2.4.Pozostaly sprt

Pozostaly spkt, stosowany przy dofaym frezowaniu odksztatéenawierzchni asfaltowej, nie mie
dowolne charakterystykizatkowe.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotycrce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiane” [1] pkt 4.

4.2. Transport materiatéw

Transport materiatu sfrezowanegoiady dokonany dowolnymérodkami transportowymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@O0M,Wymagania ogélne” [1] pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania rob6t

Sposob wykonania robét powiniendgodny z SST. W przypadku braku wystargeggh danych

mozna korzysté z ustalé podanych w niniejszej specyfikacji oraz z inforh@odanych w zaiczniku.
Podstawowe czynigoi przy wykonywaniu robot obejmaj

1. roboty przygotowawcze,

2. frezowanie odksztatéenawierzchni,

3. usuwanie sfrezowanego materiatu z oczyszczenamierzchni oraz zatadowaniem §radki transportu,
4. wywiezienie sfrezowanego materiatu,

5. roboty wykdiczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robot naly, na podstawie SST lub wskaizzyniera:

— ustalit lokalizacj; terenu robdt,

—wyznaczy powierzchng naprawy, tj. znieksztatlcone fragmenty nawierzchbgjmugce sfalowania, koleiny i
faldy,

- sprowadzt sprzt do wykonania robot,

- wykona oznakowanie robot.

5.4. Wykonanie frezowania

Do doranego frezowania nierdwsioi podtwznych i innych deformacji naky stosowa frezarki

okreslone w punkcie 3.2.

Giebokas¢ frezowania powinna l#yokreslona w dokumentacji projektowej, SST lub przezyimiera.
Tekstura sfrezowanej nawierzchni powinng fsdnorodna, ztzona z niecigtych rowkowa

podiuwznych, o gébokasci nie wickszej od 6 mm, gwarantgych réwna¢, szorstkéc i estetyczny wygid.
Rdznica wysokdci powierzchni ssiednich sfrezowanych paséw roboczych lub pasasfranego i nie
sfrezowanego nie powinna bwieksza od 5 mm.

Glebokas¢ frezowania powinna wynasit 5 mm w stosunku do nominalneghbbkdasci okreslonej w
dokumentaciji projektowej, SST lub przezyniera.

Spadek poprzeczny nawierzchni po sfrezowaniu p@nibi¢ zgodny z dokumentagprojektows, z
tolerancy + 0,5%.

Nieréwnaici powierzchni po sfrezowaniu, mierzonegtdt0 m, zgodnie z BN-68/8931-04 [3] nie
powinny przekracza6 mm.

Na zakdiczenie dnia roboczego kradzie poprzeczne powinny bxlinowo scicte.

5.5. Usunkcie i wywiezienie sfrezowanego materiatu

Przed dopuszczeniem ruchu drogowego po sfrezoweanggrzchni nalgy:

— §ciety grubszy materiat doktadnie usin zatadowa nasrodki transportowe,

— pozostatéci drobnych okruchéw nawierzchni i pytu 0ézi¢ za pomog zamiatarki (szczotki) mechanicznej i
zatadowa nasrodki transportowe,

— materiat pozostaty po sfrezowaniu wywtiena sktadowisko odpadéw lub miejsce wskazane dregmiera.
Przy usuwaniu i wywgeniu sfrezowanego materiatu:

- sprzt powinien odpowiadawymaganiom okrdonym w pkcie 3.2,



— oczyszczenie nawierzchni przy pomocy szczotki meicizaej zaleca siwykonywat zgodnie z wymaganiami
SST D-05.03.00a [2],

- przy duwych robotach zalecaesiak zorganizowatransport sfrezowanego materiatu, aby zapéwrac
frezarki bez postojéw.

5.6. Roboty wykaiczeniowe

Roboty wykaczeniowe powinny byzgodne z dokumentacprojektows i SST. Do robét
wykonczeniowych naley prace zwizane z dostosowaniem wykonanych robét do isfoyeh warunkow
terenowych, takie jak:

- usunkcie oznakowania robdét,

— ew. uzupehnienia zniszczonej w czasie robélimoosci, np. zatrawienia,

- roboty poradkujgce otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogoélne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlii] pkt 6.

6.2. Kontrola w czasie robot

W czasie wykonywania robot naleprowadzé ciagta kontrok poprawndci robét, zgodnie z
wymaganiami punktu 5, zwragajuwag na:

- prawidtowai¢ zastosowanego spim,

- spos6b wykonywania robo6t frezarskich i oczyszgzagh,

- ew. niezagraanie otaczajcemusrodowisku przez roboty czyszg=,

— wiasciwy sposob wyweenia zebranych odpadow.

6.3. Castotliwosé¢ oraz zakres pomiaréw kontrolnych

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw, ktore naley wykona w czasie robét podaje tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiarow w czasie robot

Lp. | Wyszczegdlnienie badan 1 pomiarow | Czestotliwosé Wartosci dopuszezalne
badan
1 | Rownos¢ podluzna 1 poprzeczna lata 4-metrowa 6 mm
co 20 m
Spadki poprzeczne co 50 m + 0,5%
3 [ Szerokosé frezowania biezaco Wg dokumentacji projekto-
wej, SST lub Inzyniera
4 | Glebokosé¢ frezowania biezaco Wg pktu 5.4

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@)NMymagania ogélne” [1] pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlf obmiarowg jest m (metr kwadratowy) wykonanego frezowania.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogdine” [1] pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektows, SST i wymaganiami ltyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycpce podstawy ptatndci

Ogoblne ustalenia dotygee podstawy ptatrsei podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” [1]
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 sfrezowania nawierzchni obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- dostarczenie materiatow i spta,

- wykonanie doraznego frezowania nawierzchni w celu naprawy odksetialz oczyszczeniem jezdni i
odwiezieniem zebranego materiatu, wedlug wyntegmecyfikacji technicznej,

- przeprowadzenie pomiardow i badaymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,

— odwiezienie sprau.
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9.3. Sposob rozliczenia robét tymczasowych i praowarzyszcych
Cena wykonania rob6t oldlenych niniejsa SST obejmuije:
- roboty tymczasowe, ktére potrzebne do wykonania robét podstawowych, alenzekazywane
Zamawiagcemu i § usuwane po wykonaniu robét podstawowych,
— prace towarzysge, ktére g niezlzdne do wykonania robét podstawowych, niezaliczaneotd 6t
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robét itd.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Ogodlne specyfikacje techniczne (OST)
1. D-M-00.00.00 Wymagania ogélne
2. D-05.03.00a Oczyszczenie nawierzchni drogowej
10.2. Normy
3. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réégnoawierzchni planografem i tat
10.3. Inne dokumenty
4. Katalog wzmocnigi remontow nawierzchni podatnych i potsztywnycd[@P - IBDiM, Warszawa
2001
11. ZALACZNIK
ZASADY
DORAZNEJ LIKWIDACJI KOLEIN, FALD | SFALOWA N
NAWIERZCHNI ASFALTOWEJ METOD A FREZOWANIA (wg [4])
1.1. Istota frezowania cgsciowego
Dorazna likwidacja kolein, fatd i sfalowaza pomog czesciowego frezowania przekroju podtuznego i
poprzecznego jezdni, ma na celu sfrezowanie odksztego odcinka nawierzchni nachbkas¢ kolein, fatd i
sfalowa.
Frezowanie cgciowe jako samodzielny zabieg, stosugewiwarunkach wyjtkowych, gdy zachodzi
pilna potrzeba poprawienia bezpieggiva jazdy, zazabieg ten &dzie potraktowany jako datay. Frezowanie
czesciowe powodujeciccie garbéw nawierzchni do dna kolein, fatd i sfaéwv celu poprawienia réwrioi
poprzecznej jezdni lub pasa ruchu.
1.2. Zakres stosowania
Frezowanie cgciowe stosuje siwtedy, gdy gibokas¢ koleiny lub innych odksztatéenie przekracza 30
mm i nie przekracza grubc warstwyscieralnej, a powstanie odksztatcenia byto spowodmngtéwnie
dogzszczaniem siwarstw nawierzchni w okresie co najmniej kilku, laie z& nadmiern podatndcia warstwy
scieralnej lub warstw bitumicznychzgj lezacych na odksztatcenie lepkoplastyczne. Zgvwamym objawem
takiej przyczyny powstania koleiny (fatd, sfalowanjest brak wyrznie uksztattowanych jej kraazi oraz
szerokd¢ nie mniejsza rii okoto 80 cm. Po okresach letnich nie gpetvato raptowne pogbianie s¢ koleiny, a
jej tworzenie trwato kilka do kilkunastu lat, pregym warstwdcieralna nie wykazuje przebitumowania.
Frezowanie cgciowe mae by rowniez stosowane w celu tymczasowego uszorstnienia naetiar.
1.3. Ograniczenia stosowania
Frezowanie cgciowe mae by wykonane tylko na takgtebokas¢, ktéra nie powoduje odkryciaagj
lezacej warstwy wizacej. Nie naley wykonywa frezowania cgsciowego warstwycieralnej, jeeli nie ma ona
Zwigzania z warstwnizej lezaca, a w trakcie frezowania ngpuje odrywanie giwarstwyscieralnej od niej
lezacej.
Nie naley stosowa frezowania cgsciowego na nawierzchni z:
- podbudovyg niebitumiczm i warstwami nawierzchni bitumicznymi, o catkowiggubdci mniejszej od 5 cm,
- siatkg spekan zmeczeniowych,
— warstwami gérnymi przebitumowanymi i odksztatceniarskazugcymi na lepkoplastyczny rodzaj
deformaciji, z wyjtkiem, kiedy zabieg tenchizie potraktowany jako dafay do nasfpnego sezonu robét.
1.4. Mazliwosci przykrycia nawierzchni sfrezowanej
Nawierzchnia asfaltowa domaie sfrezowana me by¢ przykryta przede wszystkim:
— podwdjnym powierzchniowym utrwaleniem,
- cienkg warstwg na zimno (typu slurry seal), z zaleceniem zastesgavdwoch cienkich warstw o catkowitej
grubdci co najmniej 12 mm,
- cienky warstwg na gosco.
Celem przykrycia nawierzchni sfrezowanej jest popeaie rowndci poprzecznej nawierzchni,
zabezpieczenia jej przed destrukichoprawienie jej szorstkoi.
Przykrycie sfrezowanej nawierzchni zalecawgykona w tym samym sezonie rob6t. Nayeunikad
pozostawienia sfrezowanej nawierzchni naezigdyz grozi to uszkodzeniami powierzchniowymi i 2kézonymi
kosztami odnowy w nagbnym sezonie.



D - 06.03.01SCINANIE | UZUPELNIANIE POBOCZY

1.WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikagjhteécznej (SST)gwymagania dotycze wykonania

i odbioru robét zwizanych zécinaniem i uzupetnianiem poboczy gruntowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanowiichent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t na drogach krajowych i wojewddzkic

Zaleca s} wykorzystanie SST przy zlecaniu robét na drogadjgkich i gminnych.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét zganych ze&cinaniem
zawyzonych poboczy i uzupetnianiem zaoinych poboczy.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Pobocze gruntowe - ¢& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymagipojazdow,
umieszczenia ugdzeh bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzasta jednoczénie do
bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.2.0dkfad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanegaasiescinania poboczy.

1.4.3.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania emipnia poboczy pofmne poza pasem drogowym.

1.4.4.Pozostale okidenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagangdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

0Ogélne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatéw

Ogdblne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, paa SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatdw

Rodzaje materiatow stosowanych do uzupetienia goppodano w SST D-05.01.00 ,Nawierzchnie
gruntowe” i D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa naing”.

3. SPRZET

3.1. OgdIne wymagania dotycgce spratu

0Ogélne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” $kt
3.2. Sprat do $cinania i uzupetniania poboczy

Wykonawca przygpujacy do wykonania robét okénych w niniejszej SST powinien wykazsie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprgtu:

- zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych,

- réwniarek z transporterendcinarki poboczy),

- réwniarek do profilowania,

- tadowarek czotowych,

- walcow,

- plytowych zagszczarek wibracyjnych,

- przewanych zbiornikéw na wogl

4. TRANSPORT

4.1. Ogblne wymagania dotycgce transportu

0Ogéblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagéine” pkt 4.
4.2. Transport materiatdw

Przy wykonywaniu rob6t okéonych w niniejszej SST, mima korzysté z dowolnychsrodkéw
transportowych przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-M@OM, Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2.Scinanie poboczy

Scinanie poboczy me by wykonywane gcznie, za pomagtopat lub spretem mechanicznym wg pkt
3.2.
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Scinanie poboczy naky przeprowadxi od krawedzi pobocza do kragdzi nawierzchni, zgodnie z
zatazonym w dokumentaciji projektowej spadkiem poprzecany

Nadmiar gruntu uzyskanego podczemania poboczy nahy wywiez¢ na odklad. Miejsce odktadu
nalezy uzgodné z Inzynierem.

Grunt pozostaty w poboczu najespulchné na gkbokas¢ od 5 do 10 cm, doprowadzilo wilgotndci
optymalnej poprzez dodanie wody i z&gj¢.

Wskaznik zag;szczenia okrdony zgodnie z BN-77/8931-12 [3], powinien wyndsb najmniej 0,98
maksymalnego zagzczenia, wedtlug normalnej metody Proctora, zgodfél-B-04481 [1].

5.3. Uzupetnianie poboczy

W przypadku wysfpowania ubytkdw (wghbien) i zanizenia w poboczach naie je uzupetnt materialem
o wiaciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostalyopah wykonane.

Miejsce, w ktérym wykonywaneghzie uzupetnienie, natg spulchné na gkbokas¢ od 2 do 3 cm,
doprowadzt do wilgotngci optymalnej, a nagbnie utazy¢ w nim warstw materiatu uzupetniagego w postaci
mieszanek optymalnych oltenych w SST D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa nafina”. Wilgotna¢
optymalry i maksymalg gestas¢ szkieletu gruntowego mieszanek rglekreli¢ laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-
04481 [1].

Zageszczenie utbonej warstwy materiatu uzupetmniapgo naley prowadz¢ od krawedzi poboczy w
kierunku kravedzi nawierzchni. Rodzaj spyz do zagszczania musi liyzaakceptowany przeziyniera.
Zageszczona powierzchnia powinnadoywna, posiadaspadek poprzeczny zgodny z zatoym w dokumentacji
projektowej, oraz nie posiaéldladow po przejciu walcow lub zagszczarek.

Wskaznik zagszczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 [3] powinigmosk co najmniej 0,98
maksymalnego zagzczenia wedtug normalnej proby Proctora, zgodiélzB-04481 [1].

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do rob6t

Przed przysipieniem do robét Wykonawca przeprowadzi badaniatdriu proponowanych do
uzupetnienia poboczy oraz opracuje optymalny skiggszanki wedtug SST D-05.01.00 ,Nawierzchnie
gruntowe”, SST D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowéunalna”.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiar6w w czasie prowadzenia rob6t podano wdghi.

Tablica 1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan 1 pomiarow

Czestotliwos¢ badan
Lp. Wyszezegolnienie badan Minimalna liczba badan na dzienne;
dzialce roboczej

1 Uziarnienie mieszanki uzupelniajacej 2 probki

2 Wilgotnosé optymalna mieszanki | 2 probki
uzupelniajacej

3 Wilgotnos¢ optymalna gruntu w $cietym | 2 probki
poboczu

4 Wskaznik zageszczenia na Scmanych lub | 2 razyna 1 km

uzupelianych poboczach

6.4. Pomiar cech geometrycznyckcinanych lub uzupetnianych poboczy
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw po zalazeniu robét podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow scinanych lub uzupelianych poboczy

Lp. | Wyszczegolnienie Minimalna czestotliwosé pomiarow
1 Spadki1 poprzeczne 2 razyna 100 m

2 Roéwnosé podluzna co 50 m

3 Rownosc poprzeczna

6.4.1.Spadki poprzeczne poboczy
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Spadki poprzeczne poboczy powinnylzgodne z dokumentagcprojektowy, z tolerancgj + 1%.
6.4.2.RO6wnai¢ poboczy

Nieréwndaici podiuzne i poprzeczne natg mierzy fatg 4-metrowy wg BN-68/8931-04 [2]. Maksymalny
prz&wit pod tat nie mae przekraczal5 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@QNymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlf obmiarowvy jest m (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robo6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektovs, SST i wymaganiami ltyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrei podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt.9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 mobét obejmuje:

— prace pomiarowe i przygotowawcze,

- 0znakowanie robot,

— §ciecie poboczy i zagszczenie podim,

— odwiezienie gruntu na odktad,

- dostarczenie materiatu uzupetaieggo,

- roztozenie materiatu,

— zagzszczenie poboczy,

- przeprowadzenie pomiarow i bad@aboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieiz
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania laboratayj

2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré§ennawierzchni planografem i at

3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkéka zagszczenia gruntu.

10.2. Inne materiaty

4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogowsoty ziemne.
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