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1. Wstep

1.1. Przedmiot STWIORB

Specyfikacja Techniczna D.00.00.00. ,Wymagania |@g6odnosi s} do wymaga
wspolnych dla poszczegdélnych  wymaga technicznych  dotyerych  wykonania
i odbioru Robo6t, ktére zostarwykonane w zwizku z projektem:;Budowa ciggu pieszo -
rowerowego relacji Zabtoto - Kostomioty"

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacje  Techniczne  stanawi cz$¢  Dokumentow  Przetargowych
i Kontraktowych i nalgy je stosowé w zlecaniu i wykonaniu Robét opisanych w podpuekci
1.1. jako zakresu na zgtoszenie.

1.3. Zakres Robot obgtych STWIORB
1.3.1. Wymagania ogolne najerozumie i stosowa w powizaniu z ntej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi:

Odtworzenie trasy i punktow wysai@owych oraz stabilizacja

D.01.01.01. pasa drogowego

D.01.02.02. Zdjcie warstwy ziemi urodzajnej

D.02.01.01. Wykonanie wykopow w gruntach kategdif
D.03.00.00. Odwodnienie korpusu drogowego

D.04.01.01. Profilowanie i zggzczanie podtea

D.04.02.01. Warstwy Odszapce i Odcinajce

D.04.03.01. Oczyszczenie i skropienie warstw karkstyjnych
D.04.04.02. Podbudowa z kruszywa tamanego stabiinpego mechanicznie
D.05.03.05/b. Nawierzchnia z betonu asfaltowegarsiwascieralna
D.06.01.01. Umocnienia skarp, rowoiciekow

D.07.01.01. Oznakowanie pionowe

D.07.06.02. Urzdzenia zabezpieczge ruch pieszych
D.08.01.01. Krawzniki betonowe
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1.4. Okre&slenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione po#ej okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpbujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie dolagcy budynkiem, stanowty catGé
techniczno-aytkows (drog) albo jego cgs¢ stanowgca odebny element konstrukcyjny
lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemmyzet)

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsyrod jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.4.3. Dhlugos¢ mostu - odlegté¢ migdzy zewrtrznymi krawedziami pomostu a w przypadku
mostow tukowych z nadsypk odlegta¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi
jezdni drogowej.

1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchyphgioju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem
| zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymczasowa (montaowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazdow obstugagych zadanie budowlane na czas jego wykonania,
przewidziana do usugtia po jego zakiczeniu.

1.4.6. Dziennik Budowy - opatrzony piecgia Zamawiagcego zeszyt, z ponumerowanymi
stronami, stggcy do notowania wydaraezaistniatych w czasie wykonywania zadania
budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbiorévbdRoprzekazywania polege
i innej korespondenciji technicznej paeizy Inzynierem, Wykonawgi projektantem.

1.4.7. Jezdnia- czs$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.8. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawaupowaniona do
kierowania Robotami i do wygiowania w jego imieniu w sprawach realizacji
Kontraktu.

1.4.9. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokamsgnmai awaryjnego
postoju i pasami dzigtymi jezdnie.

1.4.10. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
pofaczenia.

1.4.11. Konstrukcja ndna (przesto lub przesta obiektu mostowego)} czs¢ obiektu oparta
na podporach mostowych, twaca ustrdj niogcy dla przeniesienia ruchu kotowego,
pieszego.

1.4.12. Korpus drogowy- nasyp lub ta ¢&¢ wykopu, ktora jest ograniczona kogodrogi
i skarpami rowow.
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1.4.13. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celwzehia w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.4.14. Ksigzka Obmiarow - akceptowany przez igniera zeszyt z ponumerowanymi
stronami shaagcy do wpisywania przez Wykonaw®bmiaru dokonywanych Robot
w formie wyliczer, szkicow i ew. dodatkowych zaznikéw. Wpisy w Ksizce
Obmiarow podlegajpotwierdzeniu przez #iyniera.

1.4.15. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakevegme przez
Zamawiajcego, niezkdne do przeprowadzenia wszelkich badgréb zwhzanych
Z ocen jakasci wyrobow budowlanych, materiatéw oraz Robot.

1.4.15. Wyroby budowlane i Materiaty - wszelkie tworzywa nieziolne do wykonania Robat,
zgodne z DokumentagjProjektows i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane
przez Ireyniera.

1.4.17. Nawierzchnia- warstwa lub zespot warstw gicych do przejmowania i rozkladania
obcigzen od ruchu na podi@ gruntowe i zapewnggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa scieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bémminio
oddziatywaniu ruchu i czynnikdw atmosferycznych.

b) Warstwa wiazaca - warstwa znajdgpa s¢é migdzy warstwg Scieralm
a podbudow, zapewnigjca lepsze rozienie napfzen w nawierzchni
i przekazywanie ich na podbudew

c) Warstwa wyrOwnawcza - warstwa shaca do wyréwnania nierowso
podbudowy lub profilu istniggej nawierzchni.

d) Podbudowa- dolna czs¢ nawierzchni stigca do przenoszenia obzen od ruchu
na podige. Podbudowa nie skiada sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza- gérna czs¢ podbudowy spetniagga funkcje néne
w konstrukcji nawierzchni. Mae ona skfadasie z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza- dolna czé¢ podbudowy spetniaga, obok funkciji
nosnych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed talmem wody, mrozu
i przenikaniem cgstek podiéa. Maze zawierda warstwe mrozoochrong,
odsyczapcy lub odcinagca.

g) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu unietiwienia przenikania
czastek drobnych gruntu do warstwy nawierzchajdej powye;.

1.4.18 Niweleta - wysokaciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.19 Obiekt mostowy- most, wiadukt, estakada, tunel i ktadka dlazyes.
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1.4.20

1.4.21.

1.4.22

1.4.23.

1.4.24.

1.4.25.

1.4.26.

1.4.27.

1.4.28.

1.4.29.

1.4.30.

1.4.31.

1.4.32.

1.4.33.

Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio ymr@na
do przeprowadzenia ruchu publicznego na okres bydow

Odpowiednia (bliska) zgodndé¢ - zgodndé¢ wykonywanych Robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a j@i przedziat tolerancji nie zostat olteny - z przegitnymi
tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danegdzaju Robét budowlanych.

Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczggymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewéw. Rasgowy mae réwnie
obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadea chrongcych
ludzi i sSrodowisko przed ug#liwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

Pobocze- cz$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywase
pojazdOw, umieszczenia ydzen bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu
pieszych, slmca jednoczéie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

Podide - grunt rodzimy lub nasypowy, 4gcy pod nawierzchni do gkbokasci
przemarzania.

Podige ulepszone- gérna warstwa podia, lezagca bezpérednio pod nawierzchai
ulepszona w celu doprowadzenia grugnwsci G2, G3 i G4 do G1 oraz urdavienia
przegcia ruchu budowlanego i vdawego wykonania nawierzchni.

Polecenie liyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przeyniera,
w formie pisemnej, dotygze sposobu realizacji Rob6t lub innych sprawazamych
z prowadzeniem budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczngldza autorem Dokumentaciji
Projektowe;.

Przedsiwziecie budowlane- kompleksowa realizacja nowego gu#enia drogowego
lub calkowita modernizacja (zmiana parametrow gdooenych trasy w planie
I przekroju podtanym) istniejcego padczenia, albo jego remont.

Przepust- obiekt wybudowany w formie zamkitéj obudowy konstrukcyjnej, stace
do przeptywu matych ciekbw wodnych pod nasypamipkeu drogowego lub dla
ruchu kotowego, pieszego.

Przeszkoda naturalna- elementsrodowiska naturalnego, stan@ey utrudnienie
w realizacji zadania budowlanego, na przyktad @dolbagno, rzeka itp.

Przeszkoda sztuczna dzieto ludzkie, stanowte utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, ruggatp.

Przetargowa Dokumentacja Projektowa- cz$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora
wskazuje lokalizaej charakterystyki wymiary obiektu bdacego przedmiotem Robdét.

Przyczotek- skrajna podpora obiektu mostowego. Adskiada sic z petnejsciany,
stupow lub innych form konstrukcyjnych np. skiizkomor.
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1.4.34. Rekultywacja- Roboty majce na celu upogzlkowanie i przywrécenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji nelaudowlanego.

1.4.35. Rozpgtos¢ teoretyczna- odlegia¢ migdzy punktami podparcia @gskami), przsta
mostowego.

1.4.36 Szerokaé catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegt@é migdzy zewrtrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii proptmitej do osi podinej,
obejmuje catkowy szerokec konstrukcyjra ustroju niogcego.

1.4.37 Szerok&¢ uzytkowa obiektu - szeroké¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegolnych rodzajéw ruchu oraz szegékbhodnikdw mierzona \wietle poeczy
mostowych z wyczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzigtayj ruch kotowy od
ruchu pieszego.

1.4.38 Slepy Kosztorys - wykaz Rob6t z podaniem ich dlb (przedmiar) w kolejnei
technologicznej ich wykonania.

1.4.39 Wiadukt - obiekt zbudowany nad lipikolejowg lub inrmg drogy dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.40. Zadanie budowlane- cz$¢ przedstwziecia budowlanego, stanoyaia odebng catas¢
konstrukcyjm lub  technologiczy zdolp do samodzielnego spetnienia
przewidywanych funkcji technicznazytkowych.

Zadanie mge polegé na wykonywaniu Robot zgkanych z budow modernizag,
utrzymaniem oraz ochrgribudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogdlne wymagania dotycyre Robot

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jgkach wykonania bezpiecastwo
wszelkich czynnéci na Terenie Budowy, metodyyte przy budowie oraz za ich zgodao
z Dokumentagj Projektow, ST i poleceniami lzyniera.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajcy w terminie ustalonym w umowie przekaWykonawcy Teren Budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnynadministracyjnymi, Dziennik
Budowy, Ksizke Obmiaréw oraz Dokumentacje ProjektomBT.

Dane dotycgce osnowy geodezyjnej poziomej i wysékiowe] oraz punktow
granicznych Wykonawca pobierze z wdavego Grodka Dokumentacji Geodezyjnej
I Kartograficznej. Po przekazaniu placu budowy Wykeca wyznaczy i utrwali punkty
gtéwne trasy.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadiaza ochron punktdw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego Robot. Uszkodzone Iniszzzone znaki geodezyjne Wykonawca
odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

Przed przekazaniem terenu budowy Wykonawca winiezedstawd Inzynierowi
harmonogram rob6t, plan ptatwd oraz polisy ubezpieczeniowe zgodnie z warunkami
okreslonymi w Specyfikacji Istotnych Warunkow Zaméwienia
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Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagaokreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie iguwzgkdnione w cenie kontraktowe;j.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowacedlzie zawierd nizej wymienione rysunki, obliczenia
I dokumenty:

(A) Dokumentacja Projektowa, ktéra zostanie przeka¥#yiconawcy po przyznaniu kontraktu:
Wykonawca otrzyma od Zamawdapgo, po przyznaniu kontraktu, projekt budowlany
I wykonawczy na Roboty olfe Kontraktem. Do prawidtowe] wyceny przez ofereptac
zwigzanych z zadaniem zostanie mu uglmsiona niezbdna dokumentacja.

Projekt wykonawczy,Budowa ciggu pieszo - rowerowego relacji Zabtoto - Kostonitoty
(1) Branza drogowa
(2) Branza mostowa

(B) Dokumentacja Projektowa do opracowania przez Wykoga

Wykonawca we wtasnym zakresie opracuje:

1. Plan BIOZ,

2. Geodezyjn dokumentag powykonawcz obiektu oraz inne dodatkowe projektyslie
beda wykonywane). W oparciu o przepisy dotyce sieci poligonizacji pestwowej
I osnowy realizacyjnej natg wykon& geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz sieci
uzbrojenia terenu i obiektow, nafie zmiany na map zasadnicgz uzyskujc
potwierdzenie wisciwego Grodka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej.
Plan dowozu materiatdw budowlanych po istgej sieci drog oraz ewentualnych drog
technologicznych.

Projekt objazdow i dojazdow tymczasowych.

Dokumenty wymagane zgodnie z Ustasvodpadach.

Naniesienie istotnych zmian na kopii zatwierdzonggmektu budowlanego.
Projekt organizacji budowy i harmonogram.

Projekt organizaciji i technologii budowy .

w

©oNOoOOA

Jezeli w trakcie wykonywania Robo6t oka st konieczne uzupetnienie Dokumentaciji
Projektowej przekazanej przez Zamawtago, Wykonawca spadzi brakugce rysunki i
STWIORB na wiasny koszt w 4 egzemplarzach i przgdie Inzynierowi do zatwierdzenia.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagaokreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie iguwzgkdnione w cenie kontraktowe;j.

1.5.3. Zgodné¢ Robot z Dokumentacy Projektowa i STWIORB

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Technicamaz dodatkowe dokumenty
przekazane przez 4pniera Wykonawcy stanowi czs$¢ Kontraktu, a wymagania
wyszczegolnione w cliby jednym z nich s obowizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte
byty w calej dokumentacji.

Wykonawca nie ma wykorzystywa bledow lub opuszcze w Dokumentach
Kontraktu, a o ich wykryciu winien natychmiast padomé Inzyniera, ktéry dokona
odpowiednich zmian lub poprawek.
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Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone wyrobyldwlane oraz materiatyetly
zgodne z DokumentagcProjektovs i STWIORB.

Dane okréone w Dokumentacji Projektowej i w STWIORBdy uwazane za wartai
docelowe, od ktorych dopuszczalreasichylenia w ramach olélenego przedziatu toleranciji.
Cechy wyrobow budowlanych oraz materiatow i elerdertbudowli musz by¢ jednorodne [
wykazywa& bliskg zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mog
przekracz&dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy wyroby budowlane oraz materialy Roboty nie bda w petni
zgodne z DokumentagjProjektovs lub STWIORB, i wptynie to na niezadowaleg jakos¢
elementu budowli, to takie wyroby i materiatydh niezwtocznie zagpione innymi, a Roboty
rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresientewa
realizacji Kontraktu ado zakaczenia i odbioru ostatecznego Robdét.

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymani
istniejgcych obiektéw (jezdniegciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery
ochronne, urgdzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy (w tydmvmiez na Objédzie
Budowy), w okresie trwania realizacji Kontraktu, @ zak@czenia i odbioru ostatecznego
robot.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania Robét

Wykonawca ma obowkek zn& i stosowé w czasie prowadzenia Robét wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania Robot Wykonawca zapewni rigfe:

a) Zabezpieczenie nawierzchni drog dojazdowych doroadmiernym pyleniem
przewaonego gruntu poprzez przygotowanie odpowiednieji@aehni drogowej,
zapewnienie odpowiedniej wilgotém gruntu i zabezpieczenie go podczas
transportu.

b) Mozliwie dalely lokalizacg zapleczy budowlanych i skiadéw materiatéw od
zabudowy mieszkaniowej, w za@ieniach terenu co minimalizuje negatywne
oddziatywanie na krajobraz, rozprzestrzenianie \pytédanieczyszcze powietrza
I hatasu.

¢) Minimalizacg ucigzliwosci akustycznej prowadzonych prac poprzez zastosewan
urzadzen i maszyn spetniggych polskie normy i rozpogdzenia w zakresie emisji
hatasu dosrodowiska oraz unikanie prowadzenia gménych ze znacanemisp
hatasu w porze nocnej, zwtaszcza w pabliabudowy mieszkaniowej.

d) Wykorzystanie w pracach budowlanych odpadow daoych powstajcych
z rozbiorki obiektow budowlanych istniegcych drogowych. Wykonywanie
nawierzchni drogowej powinno byprocesem bezodpadowym. Niewykorzystana
mieszanka mineralno - bitumiczna w nko dnia roboczego powinna by
przewaona do wytworni w celu powtdrnego wykorzystania.
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f) Organizowanie prac budowlanych w ten sposéb,@gniczy przelewanie paliw
i lepiszcz w miejscu budowy — co w razie awarii z@0 spowodowa
zanieczyszczenie gruntu.

W okresie trwania budowy i wykezania Robét Wykonawcatzie:
a) utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stej,
b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniesio przepisow
i norm dotycacych ochronysrodowiska na terenie i wokét Terenu Budowy oraz
bedzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla os6b lub débr publicznych i innych,
a wynikagcych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczysaazéub innych
przyczyn powstatych w nagistwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymagabedzie miat szczegoiny wzgd na:

1) lokalizac} baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopordgdiojazdowych
2) srodki ostr@naosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikdéw i ciekdw wodnych pytdob substancjami

toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

c) mozliwoscig powstania pzaru.
Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagaokreslonych

powyzej nie podlegaj odrcbnej zaptacie iguwzgkdnione w cenie kontraktowe;j.

1.5.6. Ochrona przeciwpaarowa

Wykonawca bdzie przestrzeggorzepiséw ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny Sprg przeciwpaarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnyeh, pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pag@ed

Materialy tatwopalne dulg skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przaepisa
i zabezpieczone przed dgstm 0sob trzecich.

Wykonawca bkdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgmazarem
wywotanym jako rezultat realizacji Robét albo prpezsonel Wykonawcy.

Uznaje si, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymafjaokreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie iguwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty odpadowe winny spetdisvymagania ustawy z dnia 27.04.2001 r. o odpadach
(tekst jednolity DZ.U. nr 39 poz.251 z 2007 r.).

Wyroby i materiaty, ktore w sposob trwaly szkodliwe dla otoczenia, niegdy
dopuszczone do zycia. Nie dopuszcza ¢iuzycia wyrobow budowlanych i materiatow
wywotujacych szkodliwe promieniowanie aeséniu wikszym od dopuszczalnego, oiomego
odpowiednimi przepisami.
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Wszelkie materiaty odpadoweryte do Roboét &da miaty swiadectwa dopuszczenia,
wydane przez uprawnign jednostk, jednoznacznie okélmjace brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatdw deodowisko.

Materialy, ktore s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robét, azp&aczeniu
Robot ich szkodliwée zanika (np. materiaty pylaste) mpdy¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymafjatechnologicznych wbudowania. z& wymagaj tego odpowiednie
przepisy Zamawiggy powinien otrzymé zgod: na wycie tych materiatdw od wdaiwych
organow administracji patwowej.

Jeeli Wykonawca wuyt materialtdbw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
Specyfikacjami, a ich aycie spowodowato jakiekolwiek zagmenie srodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamawisj

Uznaje si, ze wszelkie koszty zwrane z wypelnieniem wymafjaokreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheomstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia
podziemne, takie jak ruragi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladiwperdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamaweggo w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca, przed rozpogdem wykopow, uzyska od odpowiednich wiadz (Powistgo
Osrodka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficzneifiormacg o instalacjach podziemnych
wykonywanych po dacie spadzenia mapy z instalacjami podziemnymi zawartejrojgicie
budowlanym. Wykonawca zapewni \iéave oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji i urgdzex w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowrany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezeywzasow dla
wszelkiego rodzaju Robot, ktore mpapy¢ wykonane w zakresie przefnia instalacii
I urzadzer podziemnych na Terenie Budowy i powiadéninzyniera i wiadze lokalne
0 zamiarze rozpoezia Robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych insfial&¢ykonawca bezzwiocznie
powiadomi Irzyniera i zainteresowane wiladze orazdde z nimi wspotpracowat dostarcaaj
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napréiykonawca bdzie odpowiada za
wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkeazestalacji na powierzchni ziemi [
urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyehprzez Zamawiagego
oraz informaciji, o ktérych byt zobow#any uzyskéainformacie.

Jezeli teren budowy przylega do terendéw z zabuglomieszkaniow, Wykonawca
wykona dokumentacje fotograficznbudynkéw przed przyspieniem do rob6t w celu
unikniecia niestusznych roszazeodszkodowawczych ze strony \gcieli istniegcych
nieruchoméci. Wykonawca przed rozpogaem robot spormzi ekspertygz technicza,
uzgodnion przez rzeczoznawcbudowlanego stanu istnieg] zabudowy zlokalizowanej
w bezpdrednim gsiedztwie pasa drogowego, dokumegtugtan techniczny tych obiektéw.
Nieodhczmg czscig tej dokumentacji éda zdjecia skatalogowane w sposéb nie oz
watpliwosci co do momentu ich wykonania oraz obiektu, kidokumentuj.

Wykonawca sporgdzi ekspertygz przed przysipieniem do rob6t budowlanych oraz
po ich zakdczeniu.
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Wykonawca bdzie realizowa roboty w sposob powodigy minimalne
niedogodnéci dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzeradawy
mieszkaniowej w gsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatétmp

Inzynier kxdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych pginy
Wykonawg a wiacicielami nieruchomsxi i dotyczcych korzystania z wlaska i drég
wewretrznych. Jednale, ani Irkynier ani Wykonawca nie ¢oizie ingerowat w takie
porozumienia, o ile nie¢ola one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waadnk
Kontraktu.

Przed rozpoaxiem rob6t Wykonawca spadzi dokumentacje stanu technicznego
istniegcych drog znajdagych s¢ w najblizszym otoczeniu inwestycji oraz w dalszej
odlegtaci, wykorzystywanych do ekkiego transportu Wykonawcy. Wykonawca potwierdzi
u Zarzdcy drogi ¢ dokumentagj za zgodn ze stanem faktycznym w danym dniu i zgtosi ten
fakt do lokalnych wiadz sama@owych. Nieodiczrg czescig tej dokumentacji éda zdjecia
skatalogowane w sposob nie baclz watpliwosci co do momentu ich wykonania oraz
obiektu, ktéry dokumentuj

Wykonawca sporzi inwentaryzagj przed przysipieniem do rob6t budowlanych
oraz po ich zakiczeniu.

Wykonawca bdzie mogt transportowta wyroby budowlane oraz materiaty
i wyposaenie na i z terenu budowy wygiznie po drogach, ktérych stan zostat
inwentaryzowany w w/w Sposob i potwierdzony u Zd drogi.

W przypadku ewentualnych roszézedszkodowawczych za zniszczenie drog przez
transport budowy Wykonawca jest zobgrany do ich naprawy na wiasny koszt.

Uznaje st ze wszystkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagaokreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie iguwzgkdnione w cenie kontraktowe;j.

UWAGA:

Naktada s¢ na Wykonawgerobot obowgzki wynikagce z Art. 124 ust. 4-8 i Art. 124a Ustawy
z dnia 21 sierpnia 1997 r. o gospodarce nieruch@iamni, a w szczegoldoi konieczngé
przywrocenia stanu poprzedniego nieruchéon@rzewidzianych do czasowegoezig) oraz
wyptaty stosownych odszkodoiva

1.5.9. Ograniczenie obaizen osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowasi¢ do ustawowych ogranicaenaciskdw osi na drogach
publicznych przy transporcie wyrobow budowlanyclazomateriatébw i wypog®nia na
i z terenu rob6t. Wykonawca uzyska wszelkie n¢elrle zezwolenia i uzgodnienia od
wiasciwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadiw (ponadnormatywnych)
I 0o kazdym takim przewozie dnizie powiadamiat liyniera. Ireynier maze polect, aby
pojazdy nie spetnigge tych warunkéw zostaly usgte z terenu budowy. Pojazdy
powodujce nadmierne obgienie osiowe nie dolg dopuszczone ndwiezo ukaczony
fragment budowy w olbie terenu budowy i Wykonawceadzie odpowiadat za napraw
wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodmpieleceniami layniera.

1.5.10. Bezpiecasstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawcadhie przestrzega przepisow dotycgych
bezpieczéstwa i higieny pracy.

W szczegolnai Wykonawca ma obowzek zadbé aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdeowiiaz nie spetniggych odpowiednich
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wymaga sanitarnych. Personel Wykonawcy, pracyj na drogach, po ktérych trwa ruch
publiczny, lkdzie od $witu do zmroku co najmniej w pomaieowych kamizelkach
z elementami odblaskowymi.

Wykonawca zapewni icdzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczage, socjalne
oraz spret i odpowiedm odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie
oraz dla zapewnienia bezpietagava publicznego.

Uznaje si, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej
nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie Robét

Wykonawca bkdzie odpowiedzialny za ochrenRobét i za wszelkie materiaty
i urzadzenia wywane do Robét przez czas trwania Rolidd@ czasu ostatecznego odbioru.

Wykonawca &dzie utrzymywdé Roboty do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymanie
powinno by prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa jgjbelementy byty
w zadowalajcym stanie przez caty czas, do momentu odbioruexstaego.

Jéli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymeato na polecenie hgniera
powinien rozpocgk Roboty utrzymaniowe nie poiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagaokreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie iguwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.12. Stosowanie ¢ido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowrany jest znawszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne
i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktagevsjakikolwiek sposob zwizane z Robotami
i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fycw, przepisow i wytycznych podczas
prowadzenia Robdt.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idazie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagaprawnych odnénie wykorzystania opatentowanych adzen
lub metod i w sposob agity bedzie informowé Inzyniera o swoich dziataniach, przedstaggaj
kopie zezwolé i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty ppstwania, obcizenia
I wydatki wynikte z lub zwazane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyckrye
Wykonawca, z wytkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wynikniewykonania
projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Zanagyeego.

Uznaje si, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagaokreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie iguwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.13.ROwnowaznos¢ norm i przepisow prawnych
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Gdziekolwiek w Kontrakcie powotywane, &onkretne normy lub zbiory przepisow,
ktore spetni@ mapg materiaty, wytwornie i inne zapasydace przedmiotem dostaw, oraz
Roboty do wykonania i zbadania, stosowse beda obownzujace przepisy najnowszego
wydania lub wydania poprawione odn@& norm i zbiorow przepiséw, chylia@ w Kontrakcie
stwierdza s wyraznie co innego. Tam, gdzie te normy i zbiory przépismap charakter
ogolnokrajowy, lub odnogzsie do konkretnego regionu, zosgaprzyjete inne obowjzujace
normy, ktére zapewnigj wykonanie na zasadniczo réwnym lube¢k@izym poziomie ri
wymagany przez wczeiej wyszczegolnione normy i zbiory przepiséw podrunkiem ich
uprzedniego sprawdzenia i zatwierdzenia §mj@ przez layniera.

R&nice pome¢dzy wyszczegollnionymi normami a ich proponowanyiamngennikami
musz by¢ doktadnie odnotowane naspiie przez Wykonawgi przediaone Irzynierowi co
najmniej na 28 dni przed datoczekiwanego przez Wykonawazatwierdzenia ich przez
Inzyniera. W przypadku gdy hynier stwierdzi,ze zaproponowane zamienniki nie zapewniaj
wykonania na zasadniczo rownym poziomie, Wykonawzastosuje si do norm
wyszczegolnionych we wcaaiej wspomnianych dokumentach.

Uznaje si, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymafaokreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie iguwzgkdnione w cenie kontraktowe;j.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne
pozostatéci o znaczeniu geologicznym lub archeologicznymrgtikna terenie budowyta
uwazane za wtasng Zamawiagcego. Wykonawca zobowzany jest powiadoniilnzyniera
I postpowa zgodnie z jego poleceniami.zéd w wyniku tych polecg Wykonawca poniesie
koszty i/lub wysipia op&nienia w robotach, kynier po uzgodnieniu z Zamawiaym
I Wykonawg ustali wydhizenie czasu wykonania robét i/lub wysékdwoty, o ktog nalery
zwickszy¢ cere kontraktovy.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego

Wykonawca zobowzany jest zabezpieczy Zamawiagcemu i Irzynierowi
pomieszczenia biurowe, sptzi inne uradzenia towarzysge, zgodnie z wymaganiami
podanymi w D.00.00.01 ,Zaplecze Zamawggo.

1.7. Zaplecze Wykonawcy

Zaplecze Wykonawcy skladaesiz niezlednych instalacji, urmzer, biur, placéw

sktadowych oraz drog dojazdowych i westnznych potrzebnych do realizacji.

a) Uradzenie Zaplecza Wykonawcy obejmuje zainstalowarseystkich niezédnych
urzadzen, instalacji, drog dojazdowych i wewtnznych, biur, placéw i zabezpiedze
potrzebnych Wykonawcy przy realizacji Robot.

b) Utrzymanie Zaplecza Wykonawcy obejmuje wszystlieszty eksploatacyjne
zZwigzane z aytkowaniem powyszego Zaplecza.

c) Likwidacja Zaplecza Wykonawcy obejmuje usioie wszystkich urgdzen, instalaciji,
drog dojazdowych i wewtrznych, biur, placow zabezpie@zeoczyszczenie terenu
i doprowadzenie do stanu pierwotnego.

Uznaje s}, ze wszelkie koszty zwrane z wypetieniem wymafgakreilonych powyej

nie podlega odrebnej zaptacie iguwzgkdnione w cenie kontraktowej.
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2. Wyroby budowlane i materiaty

1. Zgodnie z Ustaw z dn. 16.04.2004 r., Dz. U. Nr 92 poz. 881, 20Q04vyrob budowlany
nadaje si do stosowania przy wykonywaniu robot budowlanyefeli jest:

1)

2)

3)

oznakowany CE, co oznaczae dokonano oceny jego zgodoD z norny
zharmonizowas albo europejsk aprobag technicza badz krajows specyfikacy
technicza panstwa cztonkowskiego Unii Europejskiej lub Européggjo Obszaru
Gospodarczego, uznganprzez Komis; Europejsk za zgodn z wymaganiami
podstawowymi.

umieszczony w okéonym przez Komigj Europejsk wykazie wyrobow majcych
niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpietgteva, dla ktorych producent wydat
deklaract zgodndci z uznanymi regutami sztuki budowlane]

oznakowany, z zastrzeniem ust. 4, znakiem budowlanym, ktérego wzoér dére
zalcznik nr 1 do niniejszej ustawy.

2. Oznakowanie CE wyrobu budowlanego, ktory nieast& szczegoélnego zagemia dla
zdrowia lub bezpiechstwa oraz nie odpowiada lub odpowiadasciowo specyfikacjom
technicznym, o ktorych mowa w ust. 1 pkt 1, jekzéadopuszczalne, wydznie po dokonaniu
stosownej oceny zgodfm.

Wzér oznakowania CE olila zahcznik nr 2 do niniejszej ustawy.

3. Minister widciwy do spraw budownictwa, gospodarki przestrzennagszkaniowej] maze
okreili¢, w drodze rozpogdzenia, wykaz norm zharmonizowanych i wytycznych do
europejskich aprobat technicznych Europejskiej Gmgeji do spraw Aprobat Technicznych
(EOTA), zwanych dalej ,wytycznymi do europejskichrabat technicznych”, ktorych zakres
przedmiotowy obejmuje wyroby budowlane, podlegajobowizkowi oznakowania CE.

4. W rozporadzeniu, o ktérym mowa w ust. 4, naleokreli¢c normy zharmonizowane

i wytyczne do europejskich aprobat technicznyclgrkth zakres przedmiotowy obejmuje
wyroby budowlane mage stwarzé szczegodlne zageenie dla zdrowia lub bezpiecmtwa,
majc na uwadze odpowiednie ustalenia Komisji Europejsk tym zakresie.

5. Dopuszcza gido stosowania:

1) Wyroby posiadace znak CE — bez ogranidze
2) Wyroby, ktore nie posiadagnaku CE — pod warunkiem, gdy:

a)

wyrob zostat wyprodukowany na terytorium Polski

w zgodzie z istnigcg Polsky Normg a producent zatzyt deklaragj zgodndci z tg
normy,

w przypadku braku Polskiej Normy lub istotnegmicy od jej zapisow, to w zgodzie
uzyskam aprobad techniczm, a producent zat¢zyt deklaraci zgodndci z 3
aprobai,

posiada znak budowlan§wiadczcy o zgodnéci z Polsk Normg wyrobu albo
aprobag techniczi, a producent za¢zyt odpowiednd informacg o wyrobie;
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b) wyréb zostat wyprodukowany poza terytorium Pplsde udzielono mu aprobaty

technicznej a producent zakyt do wyrobu deklarag¢jz t3 aprobai;

c) jest to wyrdb umieszczony w odpowiednim wykagigrobdw majcych niewielkie

znaczenie dla zdrowia i bezpieaséwa, dla ktorych producent wydat deklarapgodndci

Z uznanymi regutami sztuki budowlanej;
3) Jednostkowego, w danym obiekcie budowlanym wyrolvytworzonego wedtug
indywidualnej dokumentacji technicznej, dla ktérggoducent wydat specjalnéwiadczenie
0 zgodndci wyrobu z § dokumentagj oraz przepisami.
Wyréb budowlany, ktéry posiada oznakowanie CE lutakz budowlany, albo posiada
deklaracje zgodrioi, nie mae by modyfikowany bez utraty waosci dokumentéw
dopuszczajcych do wbudowania. W przypadku zastosowania mkdgfi naley uzyska
aproba¢ techniczi dla takiego wyrobu.

2.1.Zrodta uzyskania wyrobéw budowlanych i materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowamymykorzystaniem jakichkolwiek
wyrobow materiatbw przeznaczonych do Robot Wykorseawgrzedstawi szczegotowe
informacje dotyczce proponowanegerodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
wyrobow oraz materiatdw i odpowiednéeviadectwa bada laboratoryjnych oraz prébki do
zatwierdzenia przez hyniera.

Zatwierdzenie partii (g#ci) wyrobow i materiatbw z danegérddta nie oznacza
automatycznieze wszelkie wyroby i materiaty z danegddta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowrany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae
wyroby i materiaty uzyskane z dopuszczonégadta w sposob ggly spetniag wymagania
Szczegotowych Specyfikacji Technicznych w czasigpo Robot.

Uznaje si, ze wszelkie koszty zwrane z wypelnieniem wymagjaokreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

2.2. Pozyskiwanie wyrobow i materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwade wiacicieli i odngnych wiadz na
pozyskanie materiatdw z jakichkolwiekodet miejscowych wgczagc w to zrodta wskazane
przez Zamawiagrego i jest zobowrzany dostarczyInzynierowi wymagane dokumenty przed
rozpoczciem eksploatacijirddia.

Wykonawca przedstawi dokumentacgawieragca raporty z bada terenowych
I laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie metgdvydobycia i selekcji do zatwierdzenia
Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialito za spetnienie wymaga ilosciowych
i jakosciowych materiatow z jakiegokolwiekddta.
Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optatynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwizane z dostarczeniem materiatdw do Robot.
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Humus i nadklad czasowo zuj z terenu ukopow i miejsc pozyskania piaskwiru
beda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypcekulgwacji terenu po ukiczeniu
Robo6t po uprzednim uzgodnieniu z odpowiedninedem publicznym.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wgko na Terenie Budowy lub
z innych miejsc wskazanych w Kontrakciedlp wykorzystane do Robot lub odwiezione na
odktad odpowiednio do wymag&ontraktu lub wskazalnzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyzyiniera, Wykonawca nie ¢blzie
prowadz¢ zadnych wykopow w olkbie Terenu Budowy poza tymi, ktore zostaly
wyszczegolnione w Kontrakcie.

Eksploatacjazrédet materiatdw édzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujagcymi na danym obszarze.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej
nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

2.3. Wyroby i materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Wyroby i materialy nie odpowiadgje wymaganiom zostanprzez Wykonawg
wywiezione z terenu budowy i zZione w miejscu akceptowanym przezyniera. Jéli
Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatdéw do innych robét,zrie dla ktérych
zostaty zakupione, to koszt tych materialtdw zogtandpowiednio przewaroiowany
(skorygowany) przez kyniera.

Kazdy rodzaj robdét, w ktérym znajdujie nie zbadane i nie zaakceptowane wyroby
i materialy, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzykizdc sk z jego nieprzyjciem,
usuneciem i niezaptaceniem

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagjaokreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowe;j.

2.4. Wariantowe stosowanie wyrobéw budowlanych i ntariatow

Jeli dokumentacja projektowa lub STWIORB przewiglupozliwosé wariantowego
zastosowania rodzaju wyrobu lub materialu w wykoagwch robotach, Wykonawca
powiadomi Irkyniera 0 swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie gragyciem tego wyrobu
lub materiatu, albo w okresie diszym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie
bada wymaganych przez hyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj wyrobu lussteniatu
nie mae by pézniej zmieniany bez zgody gniera.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagjaokreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowe;j.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie wyrobow i matertaw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane wyrabateriaty, do czasu gdy
beda one uyte do rob6t, byly zabezpieczone przed zanieczygsiami, zachowaly swgj
jakaos¢ i wkasciwosci i byty dostpne do kontroli przez fiyniera.
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Miejsca czasowego skladowania wyrobdéw lub mat@natbeds zlokalizowane
w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionychzyimerem lub poza terenem budowy
w miejscach zorganizowanych przez Wykonawzaakceptowanych przezzyniera.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagaokreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie iguwzgkdnione w cenie kontraktowe;j.

2.6. Inspekcja wytworni wyrobdw i materiatow

Wytwaornie wyrobdow i materialtdow magdoy¢ okresowo kontrolowane przez Kierownika
Projektu i Irzyniera w celu sprawdzenia zgodob stosowanych metod produkcyjnych
z wymaganiami. Probki materialtbw mpby¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $efavosci.
Wynik tych kontroli lzdzie podstaw akceptacji okrdonej partii wyrobow lub materiatow pod
wzgledem jakgci.

W przypadku, gdy tynier kxdzie przeprowadzat inspekojvytwérni beda zachowane

nastpujgce warunki:

a) Inzynier bedzie miat zapewnian wspdiprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta
wyrobow i materialdw w czasie przeprowadzania iksjpe

b) Inzynier kedzie miat wolny dosp, w dowolnym czasie, do tych gzi wytworni, gdzie
odbywa st produkcja wyrobow lub materiatdw przeznaczonychieddizacji Kontraktu,

c) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie nateacym do Wykonawcy, Wykonawca
uzyska dla Iayniera zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji adéh w tych
miejscach.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej
nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

3. Sprzet

Wykonawca jest zobowdany do aywania jedynie takiego sptu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych Roboét. Spgiz uzywany do Robét powinien
by¢ zgodny z ofes Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgtdem typdw i ildci
wskazaniom zawartym w STWIORB, PZJ lub projekciganizacji Robot, zaakceptowanym
przez Irkyniera; w przypadku braku ustalenv takich dokumentach spitz powinien by
uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajné sprztu bedzie gwarantow@d przeprowadzenie Roboét, zgodnie
z zasadami okseonymi w Dokumentacji Projektowej, STWIORB i wskazach Irzyniera w
terminie przewidzianym Kontrakcie.

Sprzt bedacy wilasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania Robét ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotowsd do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy ignierowi kopie dokumentow potwierdzaaych dopuszczenie
sprztu do wytkowania i badé okresowych tam gdzie jest to wymagane przepisami.
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Jeeli Dokumentacja Projektowa lub STWIORB przewidmazliwos¢ wariantowego ycia
sprztu przy wykonywanych Robotach, Wykonawca powiaddmiyniera o swoim zamiarze
wyboru i uzyska jego akceptacprzed uyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacii
Inzyniera, nie mge by p&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek spret, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw
Kontraktu, zostanprzez Irryniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot

Uznaje si, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej
nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

4. Transport

Wykonawca stosowasie bedzie do ustawowych ogranigzeobchzenia na & przy
transporcie wyrobOow oraz materiatdbw (spptd na i z terenu Robdt. Uzyska on wszelkie
niezlzdne zezwolenia od wladz co do przewozu nietypowkaciunkéw i w sposob ity
bedzie o kadym takim przewozie powiadamiatdyniera.

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigodkow transportu, ktdre nie wpkyn
niekorzystnie na jakd wykonywanych RoboOt i wkaiwosci przewaonych wyrobow oraz
materiatdw.

Liczba srodkéw transportu dulzie zapewnia prowadzenie Robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, STWIORB i wskazach Irzyniera, w terminie
przewidzianym Kontraktem.

Srodki transportu nie odpowiadage warunkom dopuszczalnych ofieih na osie nie mag
by¢ uzyte przez Wykonawg

Wykonawca bdzie usuwé na biegco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah a@ojazdach do Terenu Budowy.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej
nie podlegaj odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

5. Wykonanie robot

Jeeli technologia lub termin zakozenia tego wymaga — roboty nalewykonywa
w trybie 3 zmianowym (3x8 godz.).

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie GRatgodnie z Kontraktem, oraz za
jakos¢ zastosowanych wyrobéw oraz materiatdw i wykonywdmnyrobot, za ich zgodsd
z Dokumentagj Projektows, wymaganiami STWIORB , PZJ, projektom organiz&gpbot
oraz poleceniami kryniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziafidoza dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokaci wszystkich elementéw Robo6t zgodnie z wymiaramirz¢dnymi okrelonymi
w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi n@ape przez layniera.

Wykonawca zatgy, w razie konieczriei, osnove realizacyja, w oparciu o ktdy bedzie
prowadzit roboty. Koszt wykonania osnowy realizagyjjzostanie uwzgtniony w cenach
jednostkowych poszczegélnych roboét i nie podlegdatkowej zaptacie.
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Nastpstwa jakiegokolwiek kbtu spowodowanego przez Wykongwav wytyczeniu
I wyznaczaniu Robot zostanesli wymaga tego ledzie Inzynier, poprawione przez Wykonagvc
na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczeniaokg&i przez Irkyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich dokladngt.

Decyzje Iayniera dotycgce akceptacji lub odrzucenia wyrobéw budowlanyclazor
materiatdw i elementow Robokdly oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie,
Dokumentacji Projektowej i w STWIORB, a fa&k w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji kynier uwzgédni wyniki bada wyrobow oraz materiatéw i Robot,
rozrzuty normalnie wyspujace przy produkcji i przy badaniach, $leadczenia z przeszoai,
wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvgag na rozwzamn kweste.

Polecenia layniera lgda wykonywane nie p@niej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez Wykonawgpod grdgbg zatrzymania Robét. Skutki finansowe z tego
tytutu ponosi Wykonawca.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej
nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Program zapewnienia jakéci (PZJ)

Do obowizkdéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatyyiiera
programu zapewnienia jas@, w ktérym przedstawi on zamierzony sposob wykaeayia
Robot, maliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaraeiwykonanie Robét zgodnie
z Dokumentagj Projektows, STWIORB oraz poleceniami i ustaleniami przekamainprzez
Inzyniera.

Program Zapewnienia Jdkobedzie zawier&
a) cz$¢ 0g0Im opisupca:
organizag wykonania Roboét, w tym terminy i sposob prowadadRobot,

- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robdt,

- sposob zapewnienia bhp,

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje zpgotowanie praktyczne,

- wykaz o0sOb odpowiedzialnych za jako i terminowad¢ wykonania
poszczegodlnych elementéw Robdt,

- system (sposob i procedyurproponowanej kontroli i sterowania jak@
wykonywanych Robot,

- wyposaenie w sprzt i urzagdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium
wiasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamaierlecté prowadzenie
bada),

- sposoOb oraz forengromadzenia wynikéw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw,
nastaw mechanizmow stegaych a take wycgganych  wnioskow
i zastosowanych korekt w procesie technologiczrgnmponowany sposob i fogm
przekazywania tych informacji ignierowi/Kierownikowi Projektu;

b) cz$¢ szczegobtow opisupcy dla kazdego asortymentu Robat:

- wykaz maszyn i usdzern stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi oraz wypoganiem w mechanizmy do sterowania i agizenia
pomiarowo-kontrolne,
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- rodzaje i ilé¢ srodkdéw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku
wyrobow, materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.

- sposoOb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw patedy ich wiasciwosci w czasie
transportu,

- sposob i procedeimpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzanie udze, itp.) prowadzonych podczas dostaw wyrobow i
materiatdw, wytwarzania mieszanek i wykonywaniazgasgoélnych elementow
Robat,

- spos6b posgpowania z materiatami i Robotami nie odpowigdgni
wymaganiom.

Uznaje si, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej
nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

6.2. Zasady kontroli jakasci Robot

Celem kontroli Robét dulzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
oskgny¢ zatlazong jakasé Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pghkontrok Robot i jakdci wyrobéw oraz
materiatdbw. Wykonawca zapewni odpowiedni system tdolin wigczapc personel,
laboratorium, spkg, zaopatrzenie i wszystkie ydzenia niezkédne do pobierania probek i
bada wyrobdow i materiatow oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizyimer mae zaadat od Wykonawcy
przeprowadzenia baflaw celu zademonstrowaniaze poziom ich wykonywania jest
zadowalagcy.

Wykonawca &dzie przeprowadzapomiary i badania wyrobow i materiatbw oraz Robot
z czstotliwoscia zapewniajca stwierdzenie,ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w Dokumentacji Projektowej i STWIORB.

Minimalne wymagania co do zakresu bhad&h czstotliwos¢ 53 okreslone w STWIORB,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostae tam okrdone, Irzynier ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapetwuykonanie Robot zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy Agnierowi swiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i spret
badawczy posiadajwazng legalizacy, zostaly prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm oks&ajacych procedury bada

Inzynier kedzie mi€ nieograniczony dogb do pomieszcze laboratoryjnych, w celu ich
inspekciji.

Inzynier lpdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocagnieciach dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium,
pracy personelu lub metod badawczyclielieniedociagniecia te leda tak powane, ze mog
wpltyngé ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzymazycie do Robot badanych
wyrobdw oraz materiatow i dopei je do uycia dopiero wtedy, gdy niedagniecia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostarusungte i stwierdzona zostanie odpowiednia fakdych
wyrobdéw lub materiatow.

Wykonawca ma obowzek przedkiadania kynierowi sporzdzonych przez siebie recept do
zatwierdzenia. Recepty powinny dylostarczane wraz z prébkami sktadnikow wsdlach
wystarczajcych do wykonania niezkbnych bada.
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Wszystkie koszty zwrane z organizowaniem i prowadzeniem lhadsaterialow ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki leda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzige wszystkie jednostkowe elementy produkcji dgy¢
Z jednakowym prawdopodolsistwem wytypowane do bagla

Inzynier kedzie mi€ zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie liyniera Wykonawca dalzie przeprowadzadodatkowe badania tych wyrobow
i materiatow, ktore budzwatpliwosci co do jakéci, o ile kwestionowane nie zostaprzez
Wykonawe usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatikch bada pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek;pmeciwnym przypadku koszty te
pokrywa Zamawiaycy.

Pojemniki do pobierania probekda dostarczone przez Wykonagvt zatwierdzone przez
Inzyniera Prébki dostarczone przez Wykongwao bada wykonywanych przemzynierabeda
odpowiednio opisane i oznakowane, w Sposob zaakweply przeanzyniera

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej
nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryedy przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w STWIORB,
stosowa mazna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakeepbe przez layniera.

Przed przygpieniem do pomiaréw lub baflawWykonawca powiadomi liyniera o]
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Wgkonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi naspiie ich wyniki do akceptaciji ltyniera.

Wyniki pomiarow geodezyjnych¢lla przekazywane w formie szkicéw uzupetnionych
wspotrzdnymi X,y,z w wersji cyfrowej oraz wydruku.

Uznaje s3, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej
nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi kopie raportow z wynikami badlajak
najszybciej, nie ptniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia j&on

Wyniki bada (kopie) leda przekazywane lkynierowi na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, preegorzaaprobowanych.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagyaokreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie kontraktowe;j.
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6.6. Badania prowadzone przez lkyniera

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, liynier uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania wyrobéw oraateriatéw uzrédia ich wytwarzania,
I zapewniona mudalzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Waikoy i producenta.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli olfdt prowadzonego przez
Wykonawe;, bedzie ocenié zgodnd¢ wyrobow oraz materiatdbw i Robot z wymaganiami
STWIORB na podstawie wynikow batdostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier powinien pobieraprobki wyrobow oraz materiatéw i prowadtadania niezakmie
od Wykonawcy, na swoj koszt geli takie badania obje $ umowy Zamawiagcego i firmy
Inzyniera).

Jeeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy gsniewiarygodne, to tynier
poleci Wykonawcy lub zleci niezaleemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub
dodatkowych bada albo oprze si wytgcznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgéxino
wyrobow oraz materiatdbw i Robo6t z Dokumengadprojektovs i STWIORB. W takim
przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkotwvpada i pobierania probek poniesione
zostan przez Wykonawg

6.7. Dokumenty budowy
(1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawmpowizujacym Zamawiajcego |
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowydbioru ostatecznego.
Odpowiedzialnét za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie
z obowgzujgcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowyebla dokonywane na higco i beda dotyczy przebiegu Robot,
stanu bezpiecastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsagny budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowyelzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby,
ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia iwiska oraz stanowiska sioowego. Zapisy
beda czytelne, dokonane trwatechnily, w porzdku chronologicznym, bezpiednio jeden pod
drugim, bez przerw.

Zahczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyeb¢da oznaczone kolejnym
numerem zalcznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i kyniera.

Do Dziennika Budowy natg wpisywa& w szczegolnsxi:

- dat przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- dat przekazania przez Zamavgeggo Dokumentacji Projektowej,

- uzgodnienie przez hyniera Programu Zapewnienia J&kioi harmonograméw
Robot,

- terminy rozpocgcia i zakaiczenia poszczegoélnych elementow Robdt,

- przebieg Robdt, truddo i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyozy
przerw w Robotach,

- uwagi i polecenia lryniera,

- daty zaradzenia wstrzymania Robot, z podaniem powodu,
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- zgtoszenia i daty odbiorow Robét zand@jch i ulegajcych zakryciu, cgciowych
i ostatecznych odbioréw Robot,

- godziny, ilé¢ i rodzaj robotnikow zatrudnionych na placu budowy,

- wyjanienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania Robét podlegggh
ograniczeniom lub wymaganiom szczegllnym w azkii z warunkami
klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apise Dokumentaciji
Projektowej,

- dane dotycxe czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed
i w trakcie wykonywania Robot,

- dane dotyczre sposobu wykonywania zabezpieczenia Robat,

- dane dotyczce jakaci wyrobow budowlanych oraz materiatdw, pobiergmi@bek
oraz wyniki przeprowadzonych bada podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegoélnych elementéw budowli daaiem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu Robdt.

Propozycje, uwagi i wyfaienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowygdd
przediaone Irzynierowi do ustosunkowaniaesi

Decyzje Iyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca pagpig zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do Dziennika Budowy obligujezyniera do ustosunkowania ¢si
Projektant nie jest jednak steprKontraktu i nie ma uprawnie do wydawania polege
Wykonawcy Robat.

(2) Ksigzka Obmiaréw

Ksigzka Obmiaréw stanowi dokument pozwatyj na rozliczenie faktycznego pegsii
kazdego z elementow Robot. Obmiary wykonanych Robaegmowadza giw sposob agty
w jednostkach przgfych w wycenionym Przedmiarze Robét i wpisuje digid Obmiardw .

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne (Laboratoriumzyniera i Laboratorium Wykonawcy), znaki CE lub
budowlane z wymaganymi informacjami gitonymi do opakowania lub dokumentow
handlowych, orzeczenia o jalad wyrobdw, recepty robocze i kontrolne wyniki bada
Wykonawcy lgda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewa jakdgci.
Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru Robét. Winny Ibyudosgpnione na kade
zyczenie liryniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsioprocz wymienionych w pkt (1)-(3) nagtijgce
dokumenty:

a) pozwolenie na realizgczadania budowlanego,

b) protokoty przekazania Terenu Budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru Robot,
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e) protokoty z narad i ustdle
f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy
Dokumenty budowy dulg przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowied
zabezpieczonym. Zagitie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodujegoje

natychmiastowe odtworzenie w formie przewidziamajyem.

Wszelkie dokumenty budowydy zawsze dospne dla liiyniera i przedstawiane do vagu
nazyczenie Zamawiagego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej
nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robét

Obmiar Robot &zie okrélac faktyczny zakres wykonywanych Robo6t zgodnie
z Dokumentagj Projektov i STWIORB, w jednostkach ustalonych w Przedmid&obot.

Obmiaru Robot dokonuje Wykonawca po pisemnym igd@mieniu Irkyniera o zakresie
obmierzanych Robat i terminie obmiaru, co najmnee dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru ledg wpisane do Kgizki Obmiarow .

Jakikolwiek bad lub przeoczenie (opuszczenie) wédiach podanych w Przedmiarze Robot
lub gdzie indziej w Szczegotowych SpecyfikacjackeArecznych nie zwalnia Wykonawcy od
obowigzku ukmczenia wszystkich Robot. &lne dane zostgnpoprawione wg instrukcji
Inzyniera na gimie.

Obmiar gotowych RobotHzie przeprowadzony z ¢ztascia wymagan do celu miesicznej
ptatnaci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie glaaym w Kontrakcie lub oczekiwanym
przez Wykonawgi Inzyniera.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagjaokreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

7.2. Zasady okrélania ilosci Robét i materiatow

Dlugasci i odlegtaci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymgda obmierzone
poziomo wzdha linii osiowe;.

Jali Specyfikacje Techniczne wdaiwe dla danych Robét nie wymagajego inaczej,
objetosci beda wyliczone w nf jako dlugé¢ pomnaona przezredni przekro;.
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llosci, ktore mag by¢ obmierzone wagowo¢ta wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
z wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagjaokreslonych
powyzej nie podlegaj odrcbnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

7.3. Urzadzenia i sprzt pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Rob@tab
zaakceptowane przez zymiera.

Dla ustalenia powierzchni warstwyaigce § wymiary jej gornej ptaszczyzny.

Urzgdzenia i spret pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzagdzenia te
lub sprzt wymagay bada atestujcych to Wykonawca dulzie posiada wazne swiadectwa
legalizaciji.

Wszystkie urgdzenia pomiarowegola przez Wykonaweg utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania Robot.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej
nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje atlzenia wagowe odpowiadagp odnénym
wymaganiom Specyfikacji TechnicznychedZie utrzymywd to wyposaenie zapewniag
w sposoéb eigly zachowanie doktadgoi wg norm zatwierdzonych przezzymiera.

Pojazdy uywane do przewaenia materiatdw, ktorych obmiar ngstije na podstawie masy
materiatu na tych pojazdach, powinnylwazone, co najmniej raz dzienniezimier ma prawo
do losowego sprawdzenia stopnia zatadowania pojaz@ow przypadku stwierdzeniage
objetos¢ materiatlu przewmna danym pojazdem jest mniejsza od g uzgodnionej, to
calas¢ materiatdw przewiezionych przez ten pojazd od wzasprzedniej kontroli zostanie
odpowiednio zredukowana.

Tylko za zgod Inzyniera Wykonawca me dokona wazenia w ogolnodogpnych punktach
wazenia pojazddw, na wdzeniach wagowych posiadaych waneswiadectwa legalizaciji.

Uznaje sj, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powye;j
nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lgdg przeprowadzone przed @eziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow
Robot, a take w przypadku wygpowania dtaszej przerwy w Robotach i zmiany Wykonawcy
Robot.

Obmiar Robét zanikagych przeprowadzaegw czasie ich wykonywania.

Obmiar Rob6t podlegajych zakryciu przeprowadza girzed ich zakryciem.
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Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzownecabliia kda wykonane w sposob
zrozumialy, jednoznaczny i czytelny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub etwsci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie ki Obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mpdoyc
dofagczone w formie oddzielnego zeknika do Ksizki Obmiaréw, ktérego wzér zostanie
uzgodniony z laynierem.

Uznaje s3, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej
nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

8. Odbiodr robot

W zalenosci od ustalé odpowiednich STWIORB, roboty podlegapastpujacym etapom
odbioru, dokonywanym przezAyniera przy udziale Wykonawcy:

a) odbiorowi Robo6t zanikgjych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi cgsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1. Odbior Robot zanikagcych i ulegapcych zakryciu

Odbidér Robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakasci
wykonywanych Robot, ktére w dalszym procesie realjiallegr zakryciu.

Odbiér Rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bendaania ogolnego pagiu
Robot.

Odbioru Robot dokonuje tgnier.

Gotowd¢ danej czsci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dezka Budowy
i jednoczesnym powiadomieniemzimiera. Odbior bdzie przeprowadzony niezwiocznie, nie
pézniej jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika dud i
powiadomienia o tym fakcie hyniera.

Jakac¢ 1 ilos¢ Robot ulegajcych zakryciu ocenia kynier na podstawie dokumentow
zawierajcych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone paoyia
w konfrontacji z DokumentagjProjektovs, STWIORB i uprzednimi ustaleniami.

Inzynier maze zadaé odkrycia roboét zakrytych, §& nie zostaly zgtoszone do odbioru lub
odmowi ptatnagci za te roboty.

Koszt przygotowania dokumentacji odbiorowej, wmt fotograficznej, nie podlega
odrebnej zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cern kontraktova.
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8.2. Odbidr czsciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie Ho i jakosci wykonanych cgci Robdt. Odbioru
czesciowego Robot dokonuje esiwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robét. @dbi
Robot dokonuje liaynier.

8.3. Odbior ostateczny Robo6t

Odbiér ostateczny polega na finalnej oceniezapeistego wykonania Rob6t w odniesieniu
do ich ildéci, jakasci i wartasci.

Catkowite zakaczenie Roboét oraz gotowd do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona
przez Wykonawg wpisem do Dziennika Budowy z bezzwiocznym powiackomem na gimie
o tym fakcie Irzyniera.

Odbiér ostateczny Robot ngstw terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktozdc od
dnia potwierdzenia przez 4yniera zakaéczenia Robot i przyria dokumentdéw, o ktorych
mowa w punkcie 8.3.1.

Odbioru ostatecznego Robot dokona komisja wyzanmak przez Zamawigego
w obecndci Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbiesgig Roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikow bafla pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodrici wykonania Robét z Dokumentadrojektovs i STWIORB.

W toku odbioru ostatecznego Robot komisja zapaere realizacj ustalé przyjetych  w
trakcie odbiorow Robdt zanikgjych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania
Robot uzupetniagych i Robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robotprpskowych Iub Robot
uzupetniagcych w warstwigcieralnej lub Robotach wykeazeniowych, komisja przerwie swoje
czynndci i ustala nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisj ze jaka¢ wykonywanych Robot
w poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbegaymaganej DokumentadpProjektovg
I STWIORB z uwzgtdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne
obiektu
I bezpieczéstwo ruchu, komisja dokona p@ten, oceniggc pomniejszom wartcsé
wykonywanych Robét w stosunku do wymagmzyjetych w Dokumentach Kontraktu.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagjaokreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

8.3.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioratestnego Roboét jest protokot
odbioru ostatecznego Robét spmizony wg. wzoru ustalonego przez Zamaggego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobpany przygotowanastpujace dokumenty:
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1. Dokumentagj Projektov¢ podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkowyesli

zostata spomdzona w trakcie realizacji Kontraktu.

Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontraktemu.iuzupetiajce lub zamienne).

Recepty i ustalenia technologiczne.

Uwagi i zalecenia liyniera, zwlaszcza przy odbiorze robot zarjgggh i ulegajcych

zakryciu i udokumentowanie wykonania jego zatece

Dzienniki Budowy i Ksazki Obmiarow (oryginaty).

Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badlaoznaczé laboratoryjnych, zgodnie z STWIORB i

ew. PZJ.

7. Znaki CE lub budowlane wyrobow wraz z wymaganynfoimacjami dodczonymi do
opakowa lub dokumentéw handlowych.

8. Opinie¢ technologicza sporadzory na podstawie wszystkich wynikéw badapomiaréw
zakczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodrsdwiORB i PZJ.

9. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towargygzh (np. na przef@nie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazani
tych robo6t widcicielom uradzen.

10.Geodezyjan inwentaryzagj powykonawcz Robot i sieci uzbrojenia terenu w formie
elektronicznej edytowanej na ptycie CD wg programzgodnionego z Zamawigym oraz
wydruku.

11.Kopk mapy zasadnicze] powstatej w wyniku geodezyjngjeintaryzacji powykonawczej
w formie elektronicznej edytowanej na plycie CD wgrogramu uzgodnionego
z Zamawiagcym oraz wydruku.

12.0Operat usytuowania punktéw pomiarowych,

Pon

ou

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wadgm przygotowania dokumentacyjnego
nie kedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porognimiz Wykonawg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego Robdét.

Wszystkie zaggzone przez komisj Roboty poprawkowe Ilub uzupetjeg Ixda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamao&gjo.

Termin wykonania Rob6t poprawkowych i Robotpetniapcych wyznaczy komisja.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagjaokreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie iguwzgkdnione w cenie kontraktowe;j.

8.4. Odbior pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonarigohoét zwizanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisgolakv okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny cozie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.3. ,Odbidateszny Robot”.
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9. Podstawa ptatndéci

9.1 Ustalenia Ogodlne

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagasa jednost
obmiarowy ustalon dla danej pozycji Kosztorysu Ofertowego.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodstawy ptatncci jest wartéd¢
(kwota) podana przez Wykonagves danej pozycji Kosztorysu Ofertowego.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji Kosysowej ledzie uwzgtdniat
wszystkie czynngci, wymagania i badania sktadeg¢ s¢ na jej wykonanie, ok&one dla tej
Roboty w Specyfikacji Technicznej i w Dokumentdejpjektowe.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robeétdobejmowd:
- Robocizr bezpdredng wraz z towarzysgeymi kosztami
- Wartcg¢ zwytych Materiatdw (w tym wyrobdw budowlanych) wraz knsztami
zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkdw i frarts na Teren Budowy.
- Wartai¢ pracy Sprzgtu wraz z towarzysgymi kosztami
- Koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko
- Podatki obliczane zgodnie z ob@aijgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagyaokreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

9.2 Wymagania Ogélne Specyfikacji Technicznej D.000.00.

Koszt dostosowania gido Wymaga Ogolnych zawartych w Specyfikacji Technicznej
D.00.00.00. obejmuje wszystkie warunki oltome w w/w dokumencie, a nie
wyszczegolnione w kosztorysie.

10.Przepisy zwnzane

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (DzNU89 z 25.08.1994 r., poz. 414
Z p&niejszymi zmianami).

2. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z 26.06.2002 r. wapie dziennika budowy,
montau i rozbiorki tablicy informacyjnej oraz ogtoszerdawierajcego dane dotygze
bezpieczéstwa pracy i ochrony zdrowia. (Dz. U. Nr 108 z 7772D02 r., poz. 953).

3. Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacz 30.12.1994r w sprawie
samodzielnych funkcji technicznych w budownictwiz (U. Nr 8 z 1994 r., poz. 38).

4. Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budowwac z 21.02.1995 r.
w sprawie rodzaju i zakresu opracawgeodezyjno-kartograficznych oraz czyacio
geodezyjnych obowrujagcych w budownictwie (Dz. U. Nr 25, poz. 133 z dh& marca
1995 r.).

5. Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezyjkartograficzne (Dz.U. Nr 30
z 1989 r., poz. 163 z poiejszymi zmianami).
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6.

© ©

Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z 05.08.1998 r. w sprawie
aprobat i kryteriow technicznych oraz jednostkowegimsowania wyrobow budowlanych
(Dz. U. Nr 107 z 20.08.1998 r. poz. 679 zZmiéjszymi zmianami).

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidznfiez. U. Nr 14, poz. 60
z p&niejszymi zmianami).

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. o wyrobach budoyta (Dz. U. Nr 92 poz. 881).
Ustawa z dnia 29 stycznia 2004r. Prawo zamawpiblicznych (tekst jednolity
Dz. U. Nr 164 poz. 1163 z pliejszymi zmianami)
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ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW
WYSOKO SCIOWYCH
CPV: Roboty w zakresie konstruowania,
fundamentowania oraz wykonywania nawierzchni
autostrad, drog
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1. Wstep
1.1.Przedmiot STWiIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Ryania i Odbioru Robot
Budowlanych $ wymagania dotyegce wykonania i odbioru Robét budowlanych wyznaceni
trasy i punktéw wysok&iowych oraz odtworzenia granic pasa drogowegomach projektu
.Budowa ciggu pieszo - rowerowego relacji Zabtoto - Kostonitoty
1.2.Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdti®vlanych jest stosowana
jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zldoarrealizacji Robot wymienionych w
punkcie 1.1.

1.3.Zakres Robot obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyeasad prowadzenia robot azanych z
wszystkimi czynnéciami umaliwiajgcymi i mapcymi na celu wyznaczenie przebiegu trasy
projektowanej drogi oraz pozostatych drég zgodnmkumentagj Projektove.

o Zakres robot obejmuje:
— wyznaczenie trasy i punktéw wysakoowych drég,
— odtworzenie i oznakowanie granicy pasa drogowego.

W zakres rob6t pomiarowych, zgianych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i punkté

wysokaciowych wchodaz:

a) wyznaczenie sytuacyjne i wysckiowe punktdow gtdwnych osi trasy i punktow
wysokaciowych (reperow roboczych zalmnych w terenie, dowzanych do reperow
panstwowych);

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

c) wyznaczenie dodatkowych reperéw roboczych;

d) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochromh iprzed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposoéb utatwgey ich odszukanie i ewentualne odtworzenie;

e) wyznaczenie przekrojow poprzecznych;

f) wyznaczenie przekrojbw poprzecznych do prowadzemiamiarow kontrolnych
(geodezyjnych) kalej warstwy ;

g) oznaczenie pikieta w sposéb trwaty oraz odtwarzanie uszkodzonyctkiguwnna bieaco
do kaica okresu gwarancyjnego,

h) sprawdzenie lokalizacji sieci uzbrojenia terenugkidw (w tym ich posadowig, skrajni
na kadym etapie robot.

Po wykonaniu robot budowlanych najewvykonat:

a) wznowienie punktéw granicznych pasa drogowego,

b) wyznaczenie i utrwalenie na gruncie nowych punktgranicznych znakami
granicznymi, wedlug zasad oklenych w przepisach dotygeych geodezji i
kartografii.

c) okaza& granie wiascicielom nieruchomgxi przylegagcych do pasa drogowego,

d) protokoty.
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1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtdbwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkoweazor
pocztkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostate okigenia podstawowegszgodne z odpowiednimi Polskimi Normami i
definicjami podanymi w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagamgolne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotycice Robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania
Ogodlne”.
Robot jest odpowiedzialny za jaléach wykonania oraz za zgoditoz Dokumentag
Projektovg, STWIORB i poleceniami tryniera.
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:
— organizacji robot budowlanych;
— zabezpieczenia interesu 0s6b trzecich;
— ochronysrodowiska;
— warunkow bezpieczsstwa pracy;
— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
- warunkow organizaciji ruchu;
- zabezpieczenia chodnikow i jezdni,
podano w STWIORB DM. 00.00.00 ,Wymagania Ogdlne”.

1.6. Wspolny stownik zamowié (CPV)
Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspdlnego Stowaikamowi@é (CPV) 45233000-9

2. Wyroby budowlane i materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padam
STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagania ogéine”.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtébwnych trasy najestosowd pale drewniane z gwdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowedtogasci okoto 0,50 m. Pale
drewniane umieszczone poza gramaboét ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania trasy
powinny mi& srednig 0,15 - 0,20 m i diugwi 1,5- 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewniane&rednicy 0,05 - 0,08 m

i dtugasci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istgiej nawierzchni bolce stalowe o
srednicy 5 mm i dtuggei 0,04 - 0,05 m.

Do utrwalenia punktdéw osnowy geodezyjnej aglstosowa materiaty zgodne z

Instrukcjami technicznymi G-1 i G-2.
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2.3. Wymagania wzgédem materiatow

Elementy przed zastosowaniem do stabilizacji pasgaivego powinny by zaakceptowane
przez Irxyniera.

Musz byc:

- wolne od spkan,

- wolne od wykrusz& ubytkow,

- powierzchnie powinny bygtadkie, bezladow po gcherzach powietrznych.

powinien wykona badania prébek betonu podanych z w/w elementaweadstawt wyniki
tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

Sprawdzenie wygtu zewrtrznego nalgy przeprowadz na podstawie ogtizin elementu.
Sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementow aglprzeprowadzi z doktadnécia do 1 cm
(w odniesieniu do wymiarow podanych w p. 1.4.2)ypzyciu suwmiarki oraz przymiaru
stalowego lub tany. Sprawdzeniegtéw prostych w nargach elementéw wykonuje¢sprzez
przytozenie kgtownika do badanego nai zmierzenia odchytek z doktadiom do 1 cm.

3. Sprzt

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotygze sprztu podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania
0golne”.

3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokeiowych oraz granic nalay
stosowa nastepujacy sprzet:
teodolity lub tachimetry,

niwelatory,

dalmierze,
tyczki,
laty,

tasmy stalowe, szpilki,

ruletki,

samochdd dostawczy,
- inny sprzit zaakceptowany przezAyniera.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiw wysokaciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadimo pomiaru.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagan
ogolne”.

4.2. Transport sprzetu i materiatow
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ur@ przewoz dowolnymisrodkami transportu.
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5. Wykonanie Robot

5.1. Ogolne zasady wykonywania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ,Wymagag@re”
przedstawi Iaynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Orgzentji Robot oraz Program
Zapewnienia Jakgi uwzgkdniajgcy wszystkie warunki, w jakichebla wykonywane roboty.

5.2. Ogolny zakres prac pomiarowych

Roboty obejmuj wykonanie:

a) wyznaczenia dla potrzeb realizacyjnych:
— punktéw osi trasy,
- punktow wyznaczarych mierzone przekroje poprzeczne,
— reperdw roboczych,

b) uzupetnienia osi trasy dodatkowymi punktami, w tyatztkow krzywych
przegciowych i tukow kotowych,

C) wyznaczenia przekrojow poprzecznych z wytyczenieoiatkowych przekrojow wg.
potrzeb,

d) stabilizacji punktow w sposob chragny je przed zniszczeniem,

e) pomiaru XYZ wszystkich wyznaczonych punktow,

f) sprawdzenie, odtworzenie i ustalenie zniszczonuthuszkodzonych punktéw osnowy
geodezyjnej i ustalenie ich wspaidnych, kcznie z ich zgtoszeniem do #&wowego
Zasobu Geodezyjnego i Kartograficznego, ewentualndgonanie dodatkowych
punktéw osnowy geodezyjnej (wykonanie Projektu gadnienie go z odpowiednimi
wiadzami),

g) utrzymywanie zastabilizowanych punktéw w niedbym zakresie.

5.3. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyzujagcymi Instrukcjami Gtéwnego
Urzedu Geodezji i Kartografii (GUGIK). Podstawdo prowadzenia prac geodezyjnych jest
odtworzona i zaktualizowana osnowa pomiarowagpaowa i robocza).

W oparciu o dane zawarte w Dokumentacji Projektowgjozyskane z Ratwowych
Zasobow Geodezyjnych i Kartograficznych powinieaaegprowadzi obliczenia i pomiary
geodezyjne niezline do szczegdtowego wytyczenia robdt. Prace powmmpowinny by
wykonane przez osoby posiagiag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien sprawdgziczy rzdne terenu ok&one w Dokumentacji Projektowej
Sa zgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Jeeli stwierdzi,ze rzeczywiste rgne terenu
istotnie r@nig sie od rzdnych okrélonych w Dokumentacji Projektowej to powinien
powiadomé o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie niewpno by
zmieniane przed pogfiem odpowiedniej decyzji przezzyniera.

Wszystkie roboty, ktére bazujpa pomiarach Wykonawcy nie mp@py¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikOw pomiarow przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdbwne trasy i punkppsrednie osi trasy mugzby¢
zaopatrzone w oznaczenia odagace w sposOb wyray i jednoznaczny charakterystyk
potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznatzgowinny by zaakceptowane przez
Inzyniera. jest odpowiedzialny za ochgonszystkich punktow pomiarowych i ich oznaaze
w czasie trwania robot. deli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaw@ejo zostan
zniszczone przez Wykonawaéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgast
konieczne do dalszego prowadzenia robét, to zestaa odtworzone na koszt Wykonawcy.
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Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne diavigtowej realizacji robot nakg do
obowigzkow Wykonawcy.

5.4. Wyznaczenie punktow gtdbwnych osi trasy i punkiv wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne many by zastabilizowane w sposéb

trwaly, przy uyciu pali drewnianych lub stupkédw betonowych, azekdowihzane do

punktow pomocniczych, patonych poza granicrobot ziemnych. Maksymalna odlegto

pomiedzy punktami gtbwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza500 m.

powinien zatay¢ robocze punkty wysokaiowe (repery robocze) wzdtosi trasy drogowej

a take przy kadym obiekcie igynierskim. Maksymalna odlegié miedzy reperami

roboczymi wzdta trasy drogowej powinna Bynie wicksza nik 300 m.

Repery robocze natg zatary¢ poza granicami robot zwdanych z wykonaniem trasy

drogowej i obiektéw towarzygeych. Jako repery robocze pma wykorzysté punkty state

na stabilnych, istnigtych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak takich punktow,
repery robocze natg zatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztahiuw
stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wyklugzapsiadanie, zaakceptowanych przez

Inzyniera.

Rzedne reperéw roboczych naleokreslac¢ z talky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po

wyrownaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stogujniwelacg podwojrs w nawigzaniu do

reperow pastwowych.

Repery robocze powinny Bywyposaone w dodatkowe tablice zawieyeg¢ wyra&ne

I jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdne).

Doktadna¢ osnowy realizacyjnej powinna odpowigddokiadndci osnowy pomiarowe]

panstwowej lI-giej klasy.

Osnowa realizacyjna powinna dydowigzana co najmniej do dwoch punktow osnowy

panstwowej (poziomej i pionowej) klasy niezsizej nk ll-giej. Przed dowjzaniem osnowy

realizacyjnej do osnowy patwowej dokona aktualizacji wspoéanych punktéw osnowy
panstwowej, do ktorej osnowa realizacyjna ma bipwigzana.

Do obowihzkow Wykonawcy naley rowniez utrzymanie osnowy realizacyjnej w trakcie

realizacji Robo6t, w okresie gwarancjigkojmi. Osnowe realizacyjra nalery aktualizowa nie

rzadziej nk:

a) w trakcie trwania Robot — co migsi oraz w przypadku kalego naruszenia
ktéregokolwiek punktu osnowy poziomej lub pionowag, naruszenie osnowy uznaje
sie roOwniez uzasadniog obawe Wykonawcy lub layniera, ze takie naruszenie
nasgpito,

b) w okresie gwarancji — wedtug wskaizlmzyniera, lecz nie rzadziejshco 3 miesice,

c) w okresie ¢kojmi — wedtug wskazalnzyniera.

Jakiekolwiek uzupetnienie punktéw osnowy pomiarow@oziomej i pionowej) lub

koniecznd¢ czestszej aktualizacji osnowy, nw okresach granicznych podanych w niniejszej

STWIORB nie mae powodowa roszczé Wykonawcy o dodatkowvzaptat.

5.5. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy drogowej nalewykon& w oparciu o DokumentagjProjektova, przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji patwowe;j.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtdwnych i w punktachsrpdnich
(kierunkowych) w odlegixi zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytydscz

nie rzadziej, i co 50m.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej oasyt w stosunku do Dokumentacji
Projektowej nie mze by wieksze nk 3 cm dla autostrad lub 5 cm dla pozostatych drég.
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Rzedne niwelety punktéw osi trasy najewyznaczy z doktadnéciag do 1 cm w stosunku do
rzednych niwelety okrdonych w Dokumentacji Projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie najaizy¢ materiatdbw wymienionych w pkt.2.2.

Usunkcie punktow z osi trasy jest dopuszczalne tylko woas, gdy Roboét zagh je
odpowiednimi punktami (palikami) po obu stronach amieszczonych poza graniRobot.
Punkty wyznaczape & trasy na krzywych powinny lBywyznaczone na tyleegto, aby
odlegia¢ pozioma pomidzy styczig z poprzedniego punktu a punktem na krzywej nie
przekraczata zafmnej tolerancji pomiarowej, to jest 3cm.

5.6. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojébw poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i
wykopow na powierzchni terenu (okkenie granicy robdt), zgodnie z Dokumentacj
Projektowy oraz w miejscach wymaggaych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia
roboét i w miejscach zaakceptowanych przezivera.

Do wyznaczenia kragdzi nasypow i wykopow naky stosowa dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy naley stosowa w przypadku nasypow o wysada przekraczajcej 1 metr
oraz wykopow gibszych nt 1metr. Odlegté¢ migdzy palikami lub wiechami natg
dostosowa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy owmy. Odlegté¢ ta, co
najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Rzedne niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z doktadnéciag do 5 mm w stosunku do
rzednych niwelety okrdonych w Dokumentacji Projektowe;.

Na odcinkach, na ktorych wygtuja tuki pionowe odlegtéci pomiedzy krzywymi powinny
by¢ wyznaczone na tyleegto, aby odlegk® pozioma pomidzy styczig z poprzedniego
punktu a punktem na krzywej nie przekraczatazaiej tolerancji pomiarowej, to jest 5 mm.
Podczas wykonywania prac remontowych istuej nawierzchni, wyznaczenie przekrojow
poprzecznych obejmuje wyznaczenie kgdwi projektowanych warstw nawierzchni w taki
sposOb aby przeprowadzone frezowanie nawierzchaiz ovbudowywanie mieszanki
mineralno — asfaltowej umbwialo wykonanie kolejnych warstw konstrukcyjnych
zachowaniem wymaganych gruisooraz spadkow zgodnych z Dokumengdejojektovy.

Dla sprawdzenia prawidtowoi pochylenia skarp, ustawi skarpowniki wskaze)
pochylenie skarp. Skarpowniki najeustawig& w odlegtgciach uzgodnionych z hynierem.
Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utinwia¢ wykonanie nasypow, wykopow i
konstrukcji nawierzchni o ksztatcie zgodnym z Dolamtacy Projektova.

5.7. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych (do pomiémw kontrolnych)
Na etapie odtworzenia trasy, nale wyznaczy i zastabilizowa w terenie (ha czas
prowadzenia robét) punkty przekrojow poprzecznyat28 m w celu dokonywania pomiaréw
rzednych (w przekroju poprzecznym jezdni) na etapie mobot tj.

- pomiar rzdnych koryta pod nogvkonstrukcg nawierzchni,

- pomiar rzdnych po wykonaniu kalej nowej warstwy nawierzchni,

- inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza
Rzedne sprawdza siw osi i przy krawdziach warstwy.

5.7. Wznowienie punktéw granicznych pasa drogowego
Wznowienie granic jak i stabilizacja granic mus¢ byykonana przez geodetiprawnionego.
W ramach zaméwienia nalgwykona:
— wznowienie punktéw granicznych pasa drogowego,
- wyznaczenie i utrwalenie na gruncie wznowionycmktdw granicznych znakami
granicznymi, wedtug zasad oklenych w przepisach dotygeych geodezji i
kartografii,
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— okaz& granie wiascicielom nieruchomgxi przylegagcych do pasa drogowego,
— protokoty zawierajce:
- oznaczenie nieruchordm wedtug danych z katastru nieruchaimiooraz
ksiegi wieczystej, a w razie jej braku — wedtug innyclokumentéw
okreslajacych stan prawny nieruchorwm,
- oznaczenie i datwydania decyzji zatwierdzggjej podziat nieruchoniai,
- informacje o sposobie utrwalenia punktow granycim
- 0znaczenie wyznaczanych i utrwalanych punktowigeanych,
- liste i podpisy 0s6b obecnych przy czysoiach wyznaczenia i utrwalenia
punktéw granicznych,
- dat sporadzenia protokotu oraz imii nazwisko, numer uprawrnie
zawodowych i podpis osoby, ktora wykonata protokot.
Podstaw prawrg do wykonania powsszych czynngci jest Ustawa z dn. 17.05.1989r. Prawo
geodezyjne i kartograficzne ( Dz.U. Nr 240) orazUD2004 nr 268, poz. 2663.
Stabilizac§ punktow granicznych natg wykona stupkami geodezyjnymi betonowymi (z
krzyzem)wkopanymi w podiae na tak gicbokas¢ , by ok. 10cm wystawaty ponad
powierzchnie gruntu.
W przypadkach gdy jest niemdova trwata stabilizacja punktu stupkiem granicemy
nalery zasgpi¢ go innym elementem zamocowanym w padinp. pet stalowy, rurka).
Taki punkt naley opis& oraz sporzdzi¢ szkic topograficzny okétajacy jego potaenie.

Przed rozpocxiem robo6t na drodze, musi odtwoézpas drogowy i zastabilizowago
kotkami drewnianymi, do czasu zalazenia robat.

Po zrealizowaniu robo6t drogowych, na etapie wykoaya inwentaryzacji geodezyjnej musi
dokon& trwalej stabilizacji punktéw granicznych pasa. Bgo celu naley uzy¢ znakow
wyzej opisanych.

Znaki naley wkopa w miejscach geodezyjnie ustalonych. Geodezyjneigzaiki betonowe
po wkopaniu winny wystawgponad powierzchgipodtaza do 10 cm.

5.8 Operat do stabilizacji granicy pasa drogowego
Operat musi b§wykonany przez geodgtiprawnionego.

5.8.10pis

Opis powinien zawieka
- tytut,
- nazw i nr. drogi,
- dak wykonania,
- kto wykonat,
- Oopis obiektu,
- problemy,

5.8.2 Zalqcznlkl (cz&¢ mapowa)

wykaz wspétrzdnych punktéw granicznych zastabilizowanych wraz ze
wspotrzdnymi punktu granicznego

- mapy ws¢gowe z : wrysowangraniq , zaznaczonymi punktami granicznymi
I punktu granicznego

- rodzaje punktow

- protokdty z okazania punktow granicznych $d@ielom nieruchomgi
przylegtych do pasa drogowego zaainikami graficznymi (szkice).
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6. Kontrola jakosci Robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi Robét podano w STWIORB 00.00.00 ,Wymagania oglln

6.2. Wytyczenie osi trasy drogowej

» Kontrol ¢ jakosci prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczeniem trasy drogi i
punktéw wysokasciowych nalery prowadzi¢ wedtug ogéinych zasad okrdonych w
instrukcjach i wytycznych GUGIK, zgodnie z wymaganami podanymi w pkt. 5.

Sprawdzenie rob6t pomiarowych nalgrzeprowadz wedtug nasipujacych zasad:
— 0s drogi naley sprawdzt na wszystkich zatamaniach pionowych i na prostych,
— robocze punkty wysokoiowe naley sprawdzé niwelatorem na catej diugo

budowanego obiektu.

7. Obmiar Robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru Rob6t podano w STWIORB DNM@@O ,Wymagania ogolne”

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarowg jest kilometr trasy odtworzonej w terenie.

8. Odbioru Robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru Rob6t podano w STWIORB DMO®@O ,Wymagania ogélne”

8.2. Sposob odbioru robot

Odbiér robdt zwizanych z wyznaczeniem trasy w terenie ¢@mge na podstawie szkicow i
dziennikow pomiarow geodezyjnych lub protokotu akkoli geodezyjnej, ktore przedkiada
Inzynierowi.

Czynnaci odbioru mog by¢ rozpoczte po przedstawieniu protokotu aktualizacii
panstwowej osnowy pomiarowej.

W przypadku niezgodrici, cha: jednego elementu robdt z wymaganiami, roboty wezisg)
za niezgodne z DokumentadpProjektowa i zobowhzany jest do ich poprawy na wiasny
koszt.

9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygeze podstawy ptatrssi podano w STWIORB DM 00.00.00
~Wymagania ogolne”

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Ptaci s¢ za kilometr (km) odtworzonej trasy i wyznaczenianktow wysokéciowych po
dokonaniu odbioru robét wg punktu 8.

Cena jednostkowa jest cetsredniory dla podanego sposobu wykonania i obejmuije:
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— wykonanie wszystkich niezdnych czynnéci okreslonych w niniejszej
STWIORB na podstawie szkicow i dziennikéw pomiargeodezyjnych oraz
protokotéw kontroli zgodnie z zasadami atomymi w STWIORB DM
00.00.00 ,Wymagania Ogélne”,

— pozyskanie nieziginych materiatdw geodezyjnych,

— zastosowanie materiatdbw pomocniczych koniecznych pi@widiowego
wykonania robat lub wynikagych z przygtej technologii robot;

— wyznaczenie punktow gtownych osi trasy i punktéwseokasciowych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktow wység&owych,

— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych (do pomiarontkanych),

— wyznaczenie punktoéw roboczego pikiatdrasy,

— wyznaczenie osi, konturow igdnych przepustow,

— zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrocia przed zniszczeniem i
oznakowanie utatwiage odszukanie i ewentualne odtworzenie,

— odszukanie i oznakowanie punktéw granicznych pasagaivego (przed

rozpoczciem robot) — na podstawie przekazanych szkicow zwize
wspotrzdnymi,

- trwate zastabilizowanie punktow granicznych pasagdwego (po zakazeniu
budowy),

— operat techniczny dla pasa drogowego,

— oOkazanie granic wkzicielom nieruchomgi przylegagcych do pasa
drogowego,

— wykonanie niezbdnych zglosze& i1 innych czynnéci przewidzianych
odpowiednimi przepisami,

— wyznaczenie lub odtworzenie (w razie konieGmmposnowy geodezyjnej,

— wszystkie inne pomiary wynikte z prowadzania robot,

- zalazenie osnowy geodezyjnej,

— zakup i transport materiatow i spta,

— wykonanie wszystkich niezdnych pomiarow, préb i sprawdze

— o0znakowanie miejsca robot i jego utrzymanie

10. Przepisy zwazane

1. Instrukcja techniczna O-1. Ogollne zasady wykanye prac geodezyjnych,

GUGIK 1993.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugeestycji, Gtowny Urad Geodezji
| Kartografii, Warszawa, 1980

3. Instrukcja techniczna G-1 Geodezyjna osnowagmoaj GUGIK, 1983

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysdletowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjmgsokaciowe, GUGIK, 1979

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfpgGiK, 1983

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacy{pgGiK, 1983.

8. Ustawa z 17.05.1989 Prawo geodezyjne i kartagmadé (Dz.U. 2005, nr 240,
poz. 2077 z piejszymi zmianami).

9. OST GG-00.01.02 Zatenie osnowy realizacyjnej przy budowie i

modernizacji drég i obiektdw mostowych.
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WYKONANIE WYKOPOW
W GRUNTACH I[+V KAT.

CPV : Roboty ziemne i wykopaliskowe
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1.Wstep

1.1. Przedmiot STWIORB
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznepwgmagania dotycce wykonania i

odbioru robot przy wykonaniu wykopdéw w ramaglBudowa ciggu pieszo - rowerowego
relacji Zabtoto - Kostomtoty"

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja  Techniczna  jest stosowana jako  dokdime przetargowy
I kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wyemionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejsze] specyfikacji dotyqarowadzenia robot przy wykonaniu
wykopOw nasciezce pieszo - rowerowey:

- wykonanie wykopow z transportem gruntu na odkig#onawcy.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWIORB 2godne z odpowiednimi polskimi normami
I Specyfikacy Techniczia D-M.00.00.00. "Wymagania ogolne".

1.5. Ogdlne wymagania dotycyce robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonania robot oraz za zgodido

z Dokumentag Projektovs, STWIORB i poleceniami lryniera. Ogdlne wymagania
dotyczce robo6t podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,WymagaoggIne”.
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2. Materiaty

2.1 Podziat gruntow

Podziat gruntéw pod wzgllem wysadzinowdzi podaje tablica 1.
Tablica 1. Podziat gruntéw pod wadkem wysadzinowdzi wg PN-S-02205

Lp. | Wyszczegoln| Jed- Grupy gruntow
enie
wiasciwosci | nostki Niewysadzinowe Wipliwe Wysadzinowe
1 Rodzaj gruntu - Rumosz - piasek pylasty mato wysadzinowe
niegliniasty - zwietrzelina - (dlina piasz- czysta
- Zwir gliniasta zwigzla, glina zwgzia,
- pospétka - rumosz gliniasty glina pylasta zwizta
- piasek gruby - Zwir gliniasty - it, it piaszczys-ty, it
- piaseksredni - pospéika gliniastd pylasty
- piasek drobny bardzo wysadzinowe
- uzel - piasek gliniasty
nierozpadowy — pyt, pyt piasz-czysty
- glina piasz- czysta, gling,
glina pylasta
- it warwowy
2 Zawartéc¢
czastek %
£ 0,075 mm <15 od 15 do 30 > 30
£0,02 mm <3 od 3do 10 > 10
3 Kapilarng¢
bierna Hy, m <1,0 31,0 >1,0
4 Wskanik
piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25

Materiatl wystpujacy w podiczu wykopu jest gruntem rodzimym, ktorykdrie stanowit
podiaze nawierzchni. Zgodnie z katalogiem typowych kanstjii nawierzchni podatnych i
potsztywnych powinien charakteryzogvasie grupa nénosci G1. Podiae nawierzchni
zaklasyfikowane do innej grupy émmsci, zostanie doprowadzone do grupysmmsci G1 w
oparciu 0 zasady zamieszczone w Dokumentacji umjesj oraz warunki wykonania robot
zamieszczone w odpowiednich STWIORB.

2.2 Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny ¢byprzez Wykonawg
wykorzystane w maksymalnym stopniu do budowy nasyp@runty przydatne do budowy
nasypow mog by¢ wywiezione poza teren budowy tylko wéwczas, gdynetvig nadmiar
objetosci robot ziemnych i za zezwoleniemzimiera/Inspektora Nadzoru.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykwpnie lzdac nadmiarem objosci
robét ziemnych, zostaty za zgpdinzyniera/lnspektora Nadzoru wywiezione przez
Wykonawe poza teren budowy z przeznaczeniem innym hudowa nasypéw Iub
wykonanie prac obkjych kontraktem, Wykonawca jest zobgmany do dostarczenia
rownowanej obgtosci gruntow przydatnych zerédet wtasnych, zaakceptowanych przez
Inzyniera/Inspektora Nadzoru.

Przydatné¢ gruntu do wbudowania w nasyp najeokresli¢ na podstawie normy PN-S-
02205 wg Tablicy 2 — Przydatfiogruntow do wykonywania budowli ziemnych.
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Tablica 2. Przydatrié gruntow do wykonywania budowli ziemnych wg PN-S203.
Przeznaczenie Przydatne Przydatne Tresé
Z zastrzgeniami zastrzeenia
1. Rozdrobnione grunty skaliste- gdy pory w gruncie skalistym
migkkie be¢da wypetnione gruntem lub
materiatem drobnoziarnistym
2. Zwietrzeliny i rumosze - gdy keda wbudowane w
] gliniaste miejsca suche lub zabezpieczone
1. Rozdrobnione grunty | 3. Piaski pylaste, piaski od wéd gruntowych i
skaliste twarde oraz grunty gliniaste, pyly piaszczyste i pytypowierzchniowych
kamieniste, zwietrzelinowe, 4 “piaski prochniczne, z - do nasypow nie vaszych ni 3
rumosze i otoczaki wyjatkiem pylastych piaskéw | m, zabezpieczonych przed
Eé V%I‘r’]"igélf’rﬁ:‘;gk" préchnicznych zawilgoceniem
3. Piaski grubogrednio i 5I._G|iny|piattszczys_te, gliny i .y miejscach suchych Iub
drobnoziarniste, naturalne ig Ig%/(%y aste oraz inne ow przegciowo zawilgoconych
tamane : . .
T 6. Gliny piaszczyste zwite, - —
warstwy | domicazi raej wirowo- | 9inY Zwieze  giny pylaste | 10 PRI CR AROTE S
nasypow kamienistej (morenowe) o Z\;\g?ﬂe oiarz] Aggﬁv\?rggtég do za{WiIgoceniem lub po ulepszenju
ponizej strefy | wskazniku go% Yy Py - spoiwami
rzemarzania| réznoziarnistéci U315
p 5.ZZUZ|e wielkopiecowe i | 7- Wysiewki kamienne gliniaste qdy Zwierciadio wody
inne metalurgiczne ze 0 zawartdci frakcji itowej gruntowej znajduje sina
starych zwatéw (powsej 5 | Ponad 2% glebokaici wickszej od
lat) kapilarndci biernej gruntu
o Lupkli Przyvegtawe 8. Zuzle wielkopiecowe i inne podicza
przepalone . Zuzl - - - -
7. Wysiewki kamienne o | metalurgiczne z nowego © ograniczonej podatéd na
Y - rozpad - 4czne straty masy do
zawartdci frakcji itowej studzenia (do 5 lat) 5%
ponizej 2% 9. ltotupki przyweglowe - gdy wolne przestrzenie zosta
nieprzepalone wypetnione materialem
drobnoziarnistym
10. Popioty lotne i mieszaniny |~ gdy zalegaj w miejscach
popiotowozuzlowe suchych lub sizolowane od
wody
1. Zwiry i pospoiki gliniaste
1. Zwiry i pospotki 2. Piaski pylaste i gliniaste
2. Piaski grubo $rednio- 3. Pyly piaszczyste i pyty
Ziarniste 4. Gliny o granicy plynngei - pod warunkiem ulepszenia tych

Na gérne
warstwy
nasypow w
strefie
przemarzania

3. lfotupki przyweglowe
przepalone zawiergje
mniej niz 15% ziarn mniej-
szych od 0,075 mm

4. Wysiewki kamienne o
uziarnieniu odpowiadaj
cym pospo6tkom lutiwirom

mniejszej nk 35%

5. Mieszaniny popiotowo-
zuzlowe z wegla kamiennego
6. Wysiewki kamienne gliniasts
o zawartdci frakcji itowej >2%
7. Zuzle wielkopiecowe i inne
metalurgiczne

8. Piaski drobnoziarniste

gruntéw spoiwami, takimi jak:
cement, wapno, aktywne popio
itp.

- drobnoziarniste i
nierozpadowe: straty masy do
1%

- 0 wskaniku n@gnosci wne31C

W wykopach

i miejscach - gdy % ulepszane spoiwami
zerowych do | Grunty niewysadzinowe | Grunty watpliwe i wysadzinowe| (cementem, wapnem, aktywny
gigbokasci popiotami itp.)

przemarzani

Zapewnienie (pozyskanie) terendw na odktadyatky Wykonawcy.
Inzynier/Inspektor Nadzoru nie nakazé pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktorych
czasowa nieprzydatd@wynika jedynie z powodu zamarznia lub nadmiernej wilgotriai.

2.3 Osiadanie podiaa

Podtaze nie powinno nadmiernie osigdaodczas #ytkowania drogi. Obliczeniowe osiadanie
koncowe powierzchni nasypu po wykonaniu nie powinneegracza 10 cm. Osiadanie nie
powinny powodowé& deformacji profilu nawierzchni, zawlaszcza przyiebbach z mato

podatnymi fundamentami. Osiadanie padimaley obliczy¢ wg PN-81/B-03020. Obliczenie

53



SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH D.02.01.0

osiadania podia nasypoéw mze by pominkte, jeli do glkcbokdici strefy strefy aktywnej
Zmax Okreslonej wg PN-81/B-03020., wygtuja w podiazu nasgpujace gruntu:

- skaliste i kamieniste
- gruboziarniste i drobnoziarniste niespoiste w gt&m@dnio zagszczonym,
zadeszczonym lub bardzo zagczonym
2.5 Okreslenie grupy nasnosci podtoza

Grupy n@nosci podiaza okrélaja tabele a i b:

Tabela a

Rodzaj gruntow podia Grupa nénosci podtaza dla
warunkéw wodnych

dobrych | przegitnych ztych
1 2 3 4

Grunty niewysadzinowe: rumosze
(niegliniaste) zwiry i pospotki, piaski grubo-,
srednio- i drobnoziarnisteuzle
nierozpadowe

Gl Gl Gl

Grunty watpliwe: piaski pylaste Gl G2 G2

Grunty mqtpllyve: ;W|'etr;ellny gllmagt(_a i Gl G2 G3
rumosze gliniasteywiry i pospotki gliniaste

Grunty mato wysadzinowe*): gliny zwezte,
gliny piaszczyste i pylaste zywate, ity, ity G2 G3 G4
piaszczyste i pylaste

Grunty bardzo wysadzinowel): piaski
gliniaste, pyty piaszczyste, pyty, gliny, gliny G3 G4 G4
piaszczyste i pylaste, ity warwowe

*) W stanie zwartym, potzwartym lub twardoplastygen(IL £0,25).

Tabela b
Wskaznik nasnosci CBR*) Grupa nénosci podtaza nawierzchni
1 2
10% £ CBR Gl
5% + CBR< 10% G2
3% t CBR < 5% G3
CBR < 3% G4

*) Badanie wskanika ngnosci CBR wykonuje si zgodnie z PolskNormg, lecz po czterech
dobach nasycania wed

Dla gruntow wtpliwych i wysadzinowych poréwnujeesgrupe nosnosci, okreslong wedtug
tabeli a z grup nosnosci okreslong wedtug tabeli b. Przyjmujeeshizsz grupe nasnosci. W
wypadku diej zmienndci gruntéw oraz wysgpowania w podigu gruntow
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migkkoplastycznych, plastycznych, organicznych luld,slaupe nosnosci podiaza ustala si
indywidualnie.

2.6 Wzmocnienie stabego podia nawierzchni

W celu doprowadzenia pocia nawierzchni zakwalifikowanego do grupysnasci G2, G3
lub G4 do grupy nimosci G1 powinny by stosowane sposoby podane w ust. 2.6.1i 2.6.1.

2.6.1 Wymiana warstwy gruntu podinawierzchni na warstngruntu lub materiatu
niewysadzinowego. Wymianie powinna podlégarstwa stabego podta nawierzchni o
grubaici okreslonej w tabeli zalenie od grupy nénosci podiaza i przygtego wskanika
nosnosci CBR wymienionej warstwy:

Wskaznik nasnosci CBR Gruba¢ wymienianej warstwy podi@ o
wymienionej warstwy (%) grupie ndnaosci (cm)
| | G2 | e | G4 |
| 1 2 | 3 | 4 |
| 20 | 30 | 509 | 759 |
| 25 [ 25 || 409 [ 609 |

*) Zalecane wzmocnienie podia geosyntetykiem.

Grubdaci warstw gruntu podlegagych wymianie wedtug powgzej tabeli ména

zmniejszy, gdy pod wymienionym gruntem podizostanie wzmocnione geosyntetykiem.
W szczegolngci zaleca si wykonywanie wzmochienia geosyntetykiem padimawierzchni,
gdy jest ono sklasyfikowane w grupiesnosci G3 albo G4 i z powxszej tabeli wynika
koniecznd¢ wymiany warstwy o grubei 50 cm. Wzmocnienie podta nawierzchni
geosyntetykiem zalecagdiakze w wypadku przebudowy podia z nadmiernie
nawilgoconych rodzimych gruntow spoistych w stamiekkoplastycznym i plastycznym.
We wszystkich tych wypadkach wykonanie wzmocnig@asyntetykami powinno by
indywidualnie z uwzgldnieniem cech gruntéw, wdaiwosci technicznych geosyntetykow
oraz maliwosci uzyskania wymaganych charakterystyk padtokrglonych w 2.5. W
wypadku stanowisk postojowych, chodnikégciezek rowerowych powinno siwymienic
grunt podtga na niewysadzinowy w warstwie o grdbiookreslonej w tabeli:

Grupa nosnosci podioza Stanowiska postojowe dla Pozostate
wymienianej warstwy samochodow ciezarowych nawierzchnie
| 1 [ 2 [ 3 |
| G2iG3 [ 15 cm I 10 cm |
| G4 | 30 cm I 20 cm |
3. Sprzet

3.1.Roboty ziemne zwzane z wykonaniem wykopow prowadzonedd recznie
I mechanicznie i przy ayciu sprztu mechanicznego do robdét ziemnych,
zaakceptowanego przezzimiera i podanego w STWIORB D.02.03.01.
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4. Transport

Transport gruntu z wykopu odbywai¢ bedzie samowytadowczymirodkami transportu
(samochody, ggniki z przyczepami).

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne warunki wykonania robot

Ogolne warunki wykonania robét podano w STWIORBMIP0.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

5.2. Warunki ogélne

Wykonywanie wykopdw mie nasipi¢ po wykonaniu roboét przygotowawczych zgodnie
ze STWIORB D.01.02.02 po wyteniu zgody przez lyniera.
Oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowyrezgalykona zgodnie z projektem
organizaciji ruchu na czas budowy.

Grunty przydatne zawarte Wréblica 2. Przydatrigé gruntéw do wykonywania budowli
ziemnych wg PN-S-02205. Z punktu 212alezy przerzuct lub przetransportowéaw nasyp. Na
odktad naley przetransportowapozostate grunty to jest gliny piaszczyste, pigghkaste i
nadmiar drobnego.

Wykonawca powinien przygpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i
zag:szczenia podta bezpérednio przed rozpoeziem robot zwgzanych z wykonaniem
warstw nawierzchni. WcZaiejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i
zag:szczania podta jest maliwe wytagcznie za zgoglInzyniera, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.

5.3. Wykonanie wykopow

Wymagania odnanie doktadnasci wykonania wykopow

Wartasci dopuszczalnych odchylezednych koryta gruntowego w stosunku dedaych

projektowych: -2 cm, +0 cm (wg Rozpadzenia MTiGM Dz. U. Nr 43 z 1999 r.).
Pochylenie skarp wykopdéw nie i st rozni¢ od projektowanych pochyiewiecej niz
0 10%.
Powierzchnie skarp nie powinny nierickszych wkésnig¢ niz 10 cm. Szerokd rowow nie
powinna rani¢ sie od projektowanych wtej niz 0 5 cm. G¢bokas¢ dna rowow nie mie
daw& roznic, w stosunku do ezinych projektowanych, wkszych nk -3 cm lub +1 cm.
Spadek dna rowéw powinien dygodny z zaprojektowanym z doktadoi do 0.05%.

56



SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH D.02.01.0

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi ustiwvia¢ prawidtowe odwodnienie w catym
okresie trwania robo6t ziemnych. Wykonanie wykopdawmno posgpowa w kierunku
podnoszenia giniwelety.

Wody opadowe naly odprowadzt poza teren robot.

5.5. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniarigta w planie i profilu powinny
by¢ wczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawi& w osi drogi i w rzdach rownolegtych do osi drogi
lub w inny sposdb zaakceptowany przezyhiera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek
powinno umaliwia¢ nacggnigcie sznurkow lub linek do wytyczenia robot w agistch nie
wigkszych nk co 10 metrow.

Rodzaj spretu, a w szczegolrioi jego moc naley dostosowa do rodzaju gruntu, w
ktorym prowadzoneasroboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie
maszyn, na przyktad na poszerzeniach lub w przypaoliot o matym zakresie. Sposéb
wykonania musi by zaakceptowany przezayniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poefnby wykorzystany zgodnie z
ustaleniami dokumentacji projektowej i STWIORB wpudowany w nasyp lub odwieziony
na odktad w miejsce wskazane przezylmera.

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona zgodnie z zasadami okfenymi
w pkt 5.6.

5.6. Profilowanie i zagszczenie podiga

Przed przysipieniem do profilowania podi@ powinno by oczyszczone ze
wszelkich zanieczyszciae

Po oczyszczeniu powierzchni pogihonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu
umazliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychdaych podtaa. Zaleca si, aby
rzedne terenu przed profilowaniem byty o co najmniepbwyzsze nk projektowane radne
podiaza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wggtija zanzenia poziomu w podia
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinigrukhni podtaze na gtbokasé
zaakceptowanprzez lrzyniera, dowiec¢ dodatkowy grunt spetniggy wymagania
obowigzujace dla gornej strefy korpusu, wdm koniecznej do uzyskania wymaganych
rzgdnych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartgi wskanika
zag:szczenia, okrdonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowa réwniarki. Sciety grunt powinien bg
wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny spogébkceptowany przezamniera.

Bezparednio po profilowaniu podi@ naley przysgpi¢ do jego zagszczania.
Zageszczanie podia naley kontynuowé do osjgniecia wskanika zagszczenia nie
mniejszego od podanego pkt. 5.7.

5.7. Wymagania dotycace zagszczenia i nénosci w wykopach

A. Wskanik zag:szczeniad
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Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychdratlemnych powinno spetriia
wymagania, dotycice minimalnej wart€ci wskanika zagszczenia (), podanego w tablicy
3.

Tablica 3. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét nigeh

Minimalna wartd¢ | dla
Strefa korpusu drogi
KR6-KR3 | KR1-KR2
Gorna warstwa o gruléoi 20 cm 1,03 1,00
Na gbbokoém pd ZQ dq 50 cm op 1,00 0.97
powierzchni robét ziemnych

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyde spetniaj wymaganego
wskaznika zagszczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do
wartasci ls, podanych w tablicy 3.

Pod warstwami ulepszonego patladopuszcza sils>1,00 zgodnie z PN-S-02205

Wilgotnas¢ gruntu poditéa podczas zagzczania powinna By rowna wilgotngci
optymalnej z tolerangjod -2% do +2% dla gruntéw sypkich oraz od -2% d¥6+dla
gruntow spoistych. Grunty o wilgotéa wykraczagcej poza zapisane \igj wartgci nalezy
odpowiednio osuszynp. wapnem lub nawe¢.

B. Wtorny modut odksztatcenia fE

- drogi kategorii ruchu KR3-KR6 & 120 MPa,
- drogi kategorii ruchu KR1 i KR2 100 MPa.

Wtorny modut odksztatcenia {E nalezy oznaczy przy wtérnym (drugim) obgieniu
statycznym phg VSS osrednicy = 30 cm zgodnie z nognPN-S-02205. Badanie nale
przeprowadz w zakresie od 0,00 do 0,25 MPa. Wéétonodutu & nalezy wyznaczy dla
przyrostu obgizenia od 0,05 MPa do 0,15 MPa wg wzoru:

348 pP
4 A s

w ktorym:
D —srednica ptyty, mm;
Ap — przyrosty obeizenia, MPa;
As — przyrost odksztatcenia, mm.
Wymagane wartai wtérnego modutu odksztatcenia alery przyjmowa wedtug rys.1

B

Wartasci wtérnego modutu odksztatcenia (E2) — dla kategpuntu G1
Minimalna warté¢ E2 dla:
kategoria ruchu
KR 1, KR 2 kategoria ruchu
wjazdy awaryjne, | KR 6,

zjazdy publiczne |tacznice
chodniki
Powierzchnia rob6t ziemnych 100 120
Na gl;bokosq 20,cm_ od 80 100
powierzchni robot ziemnych

Strefa korpusu
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Dla gruntow o kategorii innej a7iG1 wartéd¢ wtérnego modutu odksztatcenia (E2) na
powierzchni robot ziemnych nie powinnachyniejsza nt 100 MPa.

5.8. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podtare (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno liyutrzymywane w
dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwzanych z profilowaniem i zggzczeniem podia
nasgpi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystnatychmiast do uktadania warstw
nawierzchni, to powinien on zabezpieéppdiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez rozigenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przeziera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do
uktadania kolejnej warstwy nioa przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podta Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykorani
niezlednych napraw. Jeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to
naprave wykona on na wiasny koszt.

5.9. Ruch budowlany

Nie naley dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile gréitaarstwy
gruntu (nadktadu) powrgj rzednych robot ziemnych jest mniejsza 6,3 metra.

Z chwila przysgpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu gdapua si po
nim jedynie ruch maszyn wykonigych £ czynnag¢ budowlan. Moze odbywa sic jedynie
sporadyczny ruch pojazdéw, ktére nie spowgdigzkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzaegpowierzchni robot ziemnych, wynikgjych z niedotrzymania
podanych powsej warunkéw obcaiza Wykonawe robét ziemnych.

5.10. Zasady prowadzenia robo6t

Sposbdb wykonania skarp wykopu powiniemigntowa ich stateczn@ w catym
okresie prowadzenia robot, a naprawa uszkadagnikajgcych z nieprawidtowego
uksztattowania skarp wykopu, ich poglga lub innych odspstw od dokumentac;i
projektowej obciza Wykonawe robot ziemnych.

Wykonawca powinien wykonywavykopy w taki sposéb, aby grunty azriym
stopniu przydatnai do budowy nasypéw byly odspajane oddzielniepassb
uniemaliwiajacy ich wymieszanie. Odgtstwo od powyszego wymagania, uzasadnione
skomplikowanym uktadem warstw geotechnicznych, wyanagody layniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypomimuy by¢ bezpdrednio
wbudowane w nasyp lub przewiezione na odktad. hilgnier dopyci czasowe
sktadowanie odspojonych gruntéw, rniai¢e odpowiednio zabezpieczprzed nadmiernym
zawilgoceniem.

Jezeli grunt jest zamarzelly nie naley odspaja go do gébokasci okoto 0,5 metra
powyzej projektowanych rgdnych robét ziemnych.

6. Kontrola jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako robot podano w STWIORB D-M.00.00.00. "Wymagania
0golne”.
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6.1. Sprawdzenie wykonania wykopow.

Po wykonaniu wykopow natg sprawdzt, czy pod wzgidem ksztattu, zagzczenia
I wykonczenia odpowiada on wymaganiom wg punktu 5.3. cmzdoktadné¢ wykonania
nie przekracza tolerancji podanych w STWIORB lup@aliednich normach.
Zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wg wynfaglreslonych w pkt. 5.7.

6.2. Castotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw
1 Pomiar szerokixi korpusu
ziemnego
2 | Pomiar szerokwi dna rowow | pomiar tama, szablonem, fato diuggci 3 m i poziomig lub
3 Pomiar pochvlenia skar niwelatorem, w odgpach co 200 m na prostych, w punktach gtéwny
pochy P tuku, co 100 m na tukach o R 100 m co 50 m na tal@a&<100 m oraz
4 Pomiar réwnéci powierzchni | w miejscach, ktére bugdavatpliwosci
korpusu
5 Pomiar réwnéci skarp
6 Pomiar rzdnych powierzchni | Rzedne osi podtanej jezdni i krawdzi sprawdza gico 20 m, a na
korpusu ziemnego odcinkach krzywoliniowych co 10 m niwelatorem
Pomiar spadku podinego L
7 powierzchni korpusu lub dna Poml_ar niwelatorem ednych w odsgpach co 200 m oraz w punktach
watpliwych
rowu
Wskaznik zag:szczenia okrda¢ dla warstwy — jedno badanie na 150
8 Badanie zagszczenia gruntu m2 & ¢ W=l
9 Nosnos¢ E,— jedno badanie na 1000 modtaza nawierzchni

60



SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D.02.01.0

6.3 Doktadna¢ wykonania robot ziemnych .

Elementy rowow nasypow i rowow powinnydwykonane z dokladricia podamn w tablicy

4.
Lp. Czesé budowli Jednostka Dokiadno$é
1 | PodtoZze nawierzchni
— nieréwnos$ci powierzchni* cm +3
— pochylenie poprzeczne powierzchni % +05
— niweleta powierzchni cm +1,-3
Ulepszone podioze nawierzchni
— grubos¢ calkowita % grubosci 10
— grubo$é poszczegdlinych warstw % grubosci +10
— szerokosé poszczegolnych warstw cm 5
2 |Korpus zZiemny (jezeli bedzie na nim warstwa ulepszonego podioza)
— 0§ korpusu drogowego cm + 10
— szerokos¢ gomej powierzchni cm +10
— nieréwnosci powierzchni* cm +4
— pochylenie poprzeczne goémej powierzchni % 1
- niweleta gémej powierzchni cm +2,-3
— pochylenie warstw gruntéw maio przepuszczalnych % 11
3 | Warstwa odcinajgca w podstawie nasypu
— grubosé % grubosci +10
- szeroko$¢ goémej powierzchni cm 20
— rzedne goémej powierzchni cm t5
4 | Skarpy
— pochylenia 1:m % pochylenia +10
— nierowno$¢ powierzchni pod warstwa ziemi urodzajnej cm + 10
- nierdwnos¢ gomej powierzchni ziemi urodzajnej*! cm t5
5 |Rowy
- szeroko§é cm t5
— rzedne profilu dna cm +1,-3
*! Nierdwnosci mierzone tatg dlugosci 3 m

Tablica 4. Doktadn@& wykonania budowli ziemnych.

7. Obmiar robot

Jednostk obmiaru jest mwykonanego wykopu na podstawie Dokumentacji Ptojekj
| pomiaru w terenie.
Ogolne wymagania dotygze obmiaru podano w STWIORB D-M.00.00.00. "Wymagani
ogllne".

8. Odbidr robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w STWIORB MO®O. "Wymagania ogélne”.

8.1. Odbioru robot nahy dokona& zgodnie z PN-99/B-06050.

9. Podstawa ptatndci

Ogolne wymagania dotygze ptatnéci podano w STWIORB D-M.00.00.00.
,,Wymagania3ogélne”.
Platna@¢ za m wykonanego wykopu natg przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgakosci

robot w oparciu o wyniki pomiaréw i bafigaboratoryjnych.

61



SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH D.02.01.0

Cena wykonania robét obejmuje:

- prace pomiarowe i pomocnicze,

- oznakowanie robét prowadzonych w pasie drogowym,

- mechaniczne wykonanie wykopow,

- usuwanie gruntu o wilgotoi wigkszej od dopuszczalnej,

- nawilzenie gruntu o wilgotnizi mniejszej od wymaganej,

- reczne wykonanie wykopow w miejscach wysdwania sieci uzbrojenia,
- przerzut poprzeczny gruntu,

- odwodnienie wykopOw na czas ich wykonania,

- profilowanie dna wykopu,

- osuszenie gruntdéw do wymaganej wilgaitio

- doprowadzenie gruntéw do wymaganej wilgaggignawilzanie),

- zagszczenie powierzchni wykopu,

- koszt pozyskania i utrzymania odktadu,

- transport gruntu na odktad Wykonawcy,

- utrzymanie koryta lub podia,

- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych wymaganych w STWIORB,
- uporzdkowanie miejsc prowadzonych roboét

10. Przepisy zwazane

PN-B-04481
PN-B-02480
PN-B-04493
BN-77/8931-12
PN-S-02205

Grunty budowlane. Badania probei.

Grunty budowlane. Oemnia. Symbole. Podziat i opis gruntow.
Grunty budowlane. Oznaczenie kapdci biernej.

Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.

Drogi samochodowe. Roboty ziendyanagania i badania.

PN-EN-933-8/2001 Drogi samochodowe. Oznaczenie fwvska piaskowego.

Wykonanie i odbiér rob6t ziemnych dla drég szybkiegchu, IBMiM, Warszawa 1978
Rozporadzenie MTIGM z dn. 02.03.1999 w sprawie warunkovehtecznych, jakim
powinny odpowiadadrogi publiczne i ich usytuowanie (Dz. U. nr 4%pd30)

Instrukcja bada& podiaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPr8¢awa

1998.

Wytyczne wzmacniania podta gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Waraza

2002.
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WARSTWY ODSACZAJACE | ODCINAJ ACE
CPV: Roboty w zakresie konstruowania,
fundamentowania oraz wykonywania nawierzchni
autostrad, drog.
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1. Wstep
1.1.Przedmiot STWIORB
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej svymagania dotycce

wykonania i odbioru robot zwzanych z wykonaniem warstwy cdzapcej w zwizku
z ,Budowa ciggu pieszo - rowerowego relacji Zabtoto - Kostonitoty

1.2.Zakres stosowaniaSTWIORB

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako ohatt przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w e 1.1.

1.3.Zakres robot objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
Zwigzanych z:

wykonanie warstwy odcinegej z piasku 0+2 mm, o grufm 10 cm
wykonanie warstwy odcinggej z piasku 0+2 mm, o grugm 15 cm

1.4.0Okreslenia podstawowe

Okre&dlenia podstawowe gs zgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z okréleniami podanymi w STWIORB D.00.00.00 ,Wymaganialog”.

1.5.0g0lne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

2. Materiaty
2.1. Ogolne wymagania dotycxce materiatow

Ogdlne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, puxla
w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2.2. Rodzaje materiatow

Materialem zastosowanym przy wykonywaniu warstvdgczapcej jest poasek o
frakcji 0/3 mm.
2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstwy agzapcej powinny spetni@ nastpujace
warunki:

a) szczelnéci (w wypadku wysipowania pod warstyvodsiczapca gruntdw nie ulepszonych
spoiwem), okrélony zalenaoscia:

65



SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH D.04.02.01
D15
<5
dss
gdzie:

D15 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarmsivay odgczapcej
dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziamangu podiaa

b) zagszczalnéci, okreslony zalenaoscia:
d
Uu=--\t>s
le

gdzie:

U - wskanik roznoziarnistgci,

dso - wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywearzacego warstw odsiczapca,
dio - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywarzacego warstw odsiczapca.

Zwir, piasek i mieszanka stosowane do wykonywaniastwa odgczapcych
powinny spetnia wymagania normy PN-B-11113, dla klasy Ii 1l

cl) wspotczynnik filtracji k> 8m/d €0,0093 cm/s) wg wzoru Slichtera lub punktu c2),
odnoszcego s¢ dozwiréw i piaskéw , csrednicy miarodajnej 0,02 dipo< 5,0 mm:

k(1 1188,3d1” m/p 000000
gdzie:
dio - Srednice ziarn, ktére wraz z mniejszymi stanpwagowo 10% sktadu gruntu (mm),
m - wspotczynnik liczbowy zaimy od porowateci.

c2) obliczanie wskanika wodopszepuszczlba (k;) przy temperaturze® w centymetrach na
minutg obliczy¢ wedtug wzoru:

ki=Q/A-T-i
w ktérym :
Q — objtos¢ wody, w cni, ktéra przeplyata przez probkw czasie T,
A — powierzchnia przekroju prébki , w centymetr&etadratowych,
I — spadek hydrauliczny,
Otrzymany wskanik k; przeliczy¥ w odniesieniu do temperatury<1d wedtug wzoru:

kio ki/0,7+0,03t

w ktorym :
t — temperatura wody podczas badania w stopniattjuSza.

Wymagania dotycce kruszyw podano w STWIORB D.02.03.01. pkt. 2.2
Wymagania zagszczania kruszywa podano w STWIORB D.02.03.01. pit4
Wymagania dotycice czstotliwosci i zakresy podano w tablicy:

Badanie  zagpzczenia Wskaznik zag:szczenia okrda¢ dla podiaga nasypu
nosnosci gruntu kazdej utazonej warstwy nie rzadziej raz na 1508 |m
warstwy i B najwyzszej warstwy raz na 1000°m
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2.4. Wymagania dla geowtdkniny nietkanej — igtowarje

Catkowita odporn& na dziataniesrodowiska naturalnego, wyrajagca s¢ zmniejszeniem
wytrzymataci na rozcaganie (R) po 1 roku (badania standardowe):

— mikroorganizmy <5
- kwasy < 5%
— zasady < 25%

Parametry techniczne dla geowtdkniny nietkanejewgnej:

— masa powierzchniowa — M 300g/nf
sita przy przebiegu (metoda CBR) R1400 N
wytrzymata¢ na rozcaganie R= 8,0 kN/m
wodoprzepuszczaldé przy obcizeniu 20 kPa K, = 10* m/sek
efektywnasrednica porow @< 0,15 mm.
Geowldknina nietkana — igtowana dla ktorej w AprcieaTechnicznej nie podano kompletu
powyzszych danych lub, dla ktérej podane dane nie smetpowyzszych wymaga,
stanowacych minimum wymagatechnicznych dla zastosowania w tym projekciee-mize
by¢ dla celéw niniejszego projektu zastosowania prdégkonawcow i dopuszczona przez
Nadzo6r Budowy do zabudowania w zaprojektowanym katige

2.5. Sktadowanie materiatlow

2.5.1.Sktadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy gorsgcej nie jest
wbudowane bezgoednio po dostarczeniu na budpwzachodzi potrzeba jego okresowego
sktadowania, to Wykonawca rob6t powinien zabezpiéézuszywo przed zanieczyszczeniem
I zmieszaniem z innymi materialami kamiennymi. Padtw miejscu sktadowania powinno
by¢ rowne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3. Sprzet
3.1. Ogollne wymagania dotycgce sprztu

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D.00.00.00
~Wymagania ogolne”.

3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy odlszapcej powinien wykaza
sie mazliwoscig korzystania z nagbujacego sprztu:
rowniarek,
walcow statycznych,
ptyt wibracyjnych lub ubijakbw mechanicznych.

4. Transport
4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB D.00.00.00

~Wymagania ogolne”.
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4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem 2z mnnynateriatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

4.3. Transport geowtokniny

Geowldkniny nietkane — iglowane najetransportowa w sposob zabezpieczay
przed mechanicznymi uszkodzeniami, wg zaldeeducenta.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB D@O0 ,Wymagania
ogolne”.

5.2. Przygotowanie podiea

Podtaze gruntowe powinno spetrdiavymagania okrdone w STWIORB D.02.00.00
»Roboty ziemne” oraz D.04.01.01 ,Koryto wraz z fil@vaniem i zagszczaniem podi@”.

Warstwa odgczapca powinna b§ wytyczona w sposéb umliwiajacy wykonanie
jej zgodnie z dokumentagj projektows, z tolerancjami okionymi w niniejszych
specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny b¥ ustawione w osi drogi i w ¢dach réwnolegtych do
osi drogi, lub w inny sposéb zaakceptowany przeyriiera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno uthwia¢ nacigniecie sznurkéw lub
linek do wytyczenia robét w odgtach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozktadane w warstwie o jednakowej grédio przy wyciu
rowniarki, z zachowaniem wymaganych spadkéw ¢drgch wysokéciowych. Grubéc¢
roztozonej warstwy lianego kruszywa powinna bytaka, aby po jej zagzczeniu oggnieto
grubas¢ projektowan — 20cm.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacjaskywa naley przed
zag:szczeniem wymiekikruszywo na materiat 0 odpowiednich wdamvosciach.

Natychmiast po kiacowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej naley przysgpic¢
do jej zagszczania.

Zageszczanie warstw o0 przekroju daszkowym mal@ozpoczynéd od krawedzi
I stopniowo przesuwapasami podinymi czsciowo naktadacymi si, w kierunku jej osi.
Zageszczanie nawierzchni o jednostronnym spadkuzgatezpoczyndé od dolnej krawdzi
I przesuwa pasami podiznymi czsciowo nakladajcymi si, w kierunku jej gérnej kragdzi.

Nierébwnaici lub zagebienia powstate w czasie zmgczania powinny ky
wyrownywane na bigco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie Usungcie
materiatu, a do otrzymania rownej powierzchni.

W miejscach niedogpnych dla walcéw warstwa oglszapca powinna by
zag:szczana ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanimi.

Zageszczanie naley kontynuow@& do osagnigcia wskanika zagszczenia nie
mniejszego od 1,0 wedtug normalnej préby Proctpragprowadzonej wediug PN-B-04481.
Wskaznik zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.
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Wilgotnos¢ kruszywa podczas zeggczania powinna Iy rowna wilgotndci
optymalnej z tolerangjod +2,0% jej wartéci. W przypadku, gdy wilgotnd kruszywa jest
wyzsza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo nalg osuszy przez mieszanie
I napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgotdo kruszywa jest rmisza od wilgotnéci
optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslong iloscig wody i rownomiernie wymiesza

Geowldknirg nietkary — igtowary nalezy uklad& ku wzniesieniu pamtajac o
konieczndci wykonania zaktadu pasma, pas minimum 0,5 m wukieu zgodnym ze
sptywem. W przypadku wyktadania geowtdkniny nietijpr igtowanej w poprzek wykopu
materiat naley przycig¢ na odpowiednie diugei plus na dodatek potrzebny na wykonanie
zamknecia o szerokéci minimum 0,5 m.

Ze wzgkdu na zmienne warunki atmosferyczne i ryzyko ogtiaise $cian wykopu,
korzystne jest aby wykonanie wykopu, wigmie geowitdknig nietkary — igtowary i
wypetnienie materiatem mineralnym ngstwato po sobie.

Tak przygotowany i wytgony wykop wypetniany jest kruszywem o frakcji zgegin
z zaleceniami projektowymi. W celu ograniczenia zhiweosci przesungcia st brzegi
geowtdkniny nietkanej — iglowanej pokzy¢ ze solh za pomog gwazdzi budowlanych lub
metalowych szpilek z ptow ze stali zbrojeniowej wygiych a ksztatcie litery ,U”, wzgidnie
Zsz\¢ reczm maszyn do szycia.

5.4. Odcinek probny

Co najmniej na 3 dni przed rozpeciEm rob6t Wykonawca powinien wykaha
odcinek prébny w celu:
— stwierdzenia, czy spgk budowlany do rozkiadania i zgggczania jest wkaiwy,
— okreslenia grubéci warstwy materialu w stanie 4doym koniecznej do uzyskania
wymaganej grubici po zagszczeniu,
— ustalenia liczby przé§ sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego
wskaznika zagszczenia.
Na odcinku prébnym Wykonawca powinieryd takich materiatdw oraz spytu,
jakie keda stosowane do wykonywania warstwy gdsapcej na budowie.
Odcinek prébny powinien ldyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

5.5. Utrzymanie warstwy odgczajacej

Warstwa odgczapca po wykonaniu, a przed dkeniem nasfpnej warstwy powinna
by¢ utrzymywana w dobrym stanie.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza rsich pojazdéw koniecznych dla
wykonania wyej lezacej warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania warstwy olea Wykonawe
robot.

Po wykonaniu warstwy odezapcej naley wykona pomiar geodezyjny
w przekrojach poprzecznych co 20m.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robot podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania
0golne”.
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6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykénbadania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstamyniki tych bada Inzynierowi. Badania te
powinny obejmowéawszystkie wtaciwosci kruszywa okréone w pkt. 2.3.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1 Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow dotycgcych cech geometrycznych
| zaggSzczenia warstwy odszapcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw warstwy odgzapcej i odgczapcej

Lp. | WyszczegOdlnienie Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiaréw
bada i pomiarow
1 | Szeroké¢ warstwy | 10 razy na 1 km
2 | Rowna¢ podiuzna | co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Rbwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne |10 razy na 1 km
5 | Rzdne co 20 m w osi jezdni i na jej kragziach, a na odcinkach
wysokaciowe krzywoliniowych co 10 m
6 | Uksztattowanie osi wco 100 m w osi jezdni i na jej krgdziach
planie”
7 | Gruba¢ warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na Kalej dziatce roboczej, lecz nie rzadziet naz
na 400 M
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziepmaz na 2000 f
8 | Zag:szczenie, w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecazaelziej ni raz
wilgotnos¢ kruszywal na 600

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksat@énia osi w planie natg wykona w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.

6.3.2.Szeroka¢ warstwy
Szeroka¢ warstwy nie mee sk rozni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz
+10cm, -5¢cm.

6.3.3 ROwna¢ warstwy

Nieréwnaici podtwzne warstwy odgczapcej naley mierzy¢e 4 metrowg tatg, zgodnie
z normy BN-68/8931-04.

Nierébwnaici poprzeczne warstwy ogizapcej naley mierzy¢ 4 metrowy fats.
Nieréwndci nie mog przekracz&20mm.

6.3.4.Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne warstwy adgapcej na prostych i tukach powinny bygodne
z dokumentagj projektows z tolerancj + 0,5%.
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6.3.5.Rzedne wysokéciowe
Rzedne wysokéciowe warstwy odgczapcej na prostych i tukach powinny &y
zgodne z dokumentagcprojektows z tolerancgj O; -2cm.

6.3.6.Uksztaltowanie osi w planie
Os$ w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej oceej niz
+ 3cm dla autostrad i drog ekspresowych lub ecejiniz £ 5¢cm dla pozostatych drég.

6.3.7.Gruba¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z okrdong w dokumentacji projektowej
Z tolerangj 0; -2cm.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wazgm grubéci Wykonawca
wykona napraw warstwy przez spulchnienie warstwy neahgikas¢ co najmniej 10cm,
uzupetnienie nowym materiatem o odpowiednich $a@osciach, wyrOdwnanie i ponowne
zagsszczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wigkaiu tych robdt naspi
ponowny pomiar i ocena grugm warstwy, wedtug wiej podanych zasad na koszt
Wykonawcy.

6.3.8 Zag;szczenie warstwy

Wskaznik zag:szczenia warstwy odszapcej , okrélony wg BN-77/8931-12 nie
powinien by mniejszy od 1.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zagzczenia naleg bad& wedtug PN-B-06714-17.
Wilgotnos¢ kruszywa powinna liyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangijt 0,5%.

6.4. Zasady posgpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujyicksze odchylenia cech geometrycznych
od okrg&lonych w p. 6.3, powinny kiy naprawione przez spulchnienie dcghgkasci co
najmniej 10cm, wyrOéwnane i powtdrnie zagczone. Dodanie nowego materialu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6ét podano w STWIORB D@OM ,Wymagania
0golne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows jestm? (metr kwadratowy) warstwy odcije;.

8. Odbidr robot

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB D000 ,Wymagania
ogolne”.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapyojektows, STWIORB i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt.
6 daty wyniki pozytywne.
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9. Podstawa ptatndci
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsgi podano w STWIORB D.00.00.00
~Wymagania ogolne”.
Zgodnie z DokumentagjProjektow nalery wykona:

— wykonanie warstwy odcinggej z piasku 0+2 mm, o grufm 10 cm
— wykonanie warstwy odcinggej z piasku 0+2 mm, o grufm 15 cm

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1fz geowtdkniny nietkanej — iglowa oraz cena wykdaarinf
warstwy odgczapcej z piasku obejmuje:

— prace pomiarowe,

— zakup, dostarczenie i rozienie na uprzednio przygotowanym padio warstwy
geowtdkniny nietkanej — iglowanej o grudmd i jakosci okrelonej w dokumentacji
projektowej i specyfikacji technicznej,

- wyréwnanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,

— zagszczenie wyprofilowanej warstwy,

— przeprowadzenie pomiaréw i badalaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
technicznej,

— pomiar geodezyjny warstwy ogtzapcej w przekrojach poprzecznych co 20 m,

— utrzymanie warstwy.

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek tgrun
2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae

wilgotnosci

3. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa urdhe do
nawierzchni drogowycHwir i mieszanka

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar roséeno
nawierzchni planografem i at

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

6. Wytyczne budowy nasypow komunikacyjnych na stabydt@ru z zastosowaniem
geotekstyliéw, IBDiM, Warszawa 1986.
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OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW
KONSTRUKCYJNYCH
CPV: Roboty w zakresie konstruowania,
fundamentowania oraz wykonywania nawierzchni
autostrad, drog
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1. Wstep

1.1. Przedmiot STWIORB
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjweymagania dotycice wykonania oraz

odbioru oczyszczenia i skropienia warstw konstrifkggh nawierzchni w zwizku z tematem
.Budowa ciggu pieszo - rowerowego relacji Zabtoto - Kostomnitoty

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokarperetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid..

1.3. Zakres robot obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia robot przy oczyszczaniu
i skrapianiu warstw konstrukcyjnych nawierzchnbegmup:

- oczyszczenie mechaniczne nawierzchni drogowychbaznych,
- skropienie emulgjasfaltowg warstw konstrukcyjnych bitumicznych,

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejsze] specyfikagjizgodne z odpowiednimi
polskimi normami i STWIORB D-M.00.00.00 "Wymagargolne".

1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kadch wykonania oraz za zgodito
z Dokumentag Projektovs, STWIORB i poleceniami liyniera.

Ogodlne wymagania dotygee jakdci robot, podano w STWIORB D-M.00.00.00
"Wymagania ogolne".

2. Wyroby budowlane

2.1. Rodzaj wyrobu

Wyrobami stosowanymi przy wykonaniu skropienia tugdzasad niniejszej Specyfikaciji
sa kationowe emulsje asfaltowe:

- do skropienia pozostatych warstw bitumicznych B32M.
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Kationowe emulsje asfaltowe (C60B3ZM) powinny spin wymagania podane w

ponizszych tablicach

Wymagania techniczne Metoda badeg | Jednostka C60B3ZM
normy Klasa Zakres
wartcci
Indeks rozpadu PN-EN 13075-1 - 3lubi4 50 do 100
lub
70 do 130
Zawarta¢ lepiszcza PN-EN 1428 %(m/m) 5 58 dd'62
Czas wyplywu dla @ 2 mmw | PN-EN 12846 S 1 TBR
40°C
Pozostatéc¢ na sicie 0,5 mm PN-EN 1429 %(m/m) 1 TBR
Trwalos¢ po 7 dniach PN-EN 1429 %(m/m) 1 TBR
magazynowania
Sendymantacja PN-EN 12847 %(m/m) 1 TBR
Adhezja® PN-EN 13614 % pokrycia | 1 TBR
WT-3 zat.2 powierzchni | 2 > 75
pH emulsji PN-EN 12850 - > 3,59
Wymagania techniczne dotygz lepiszczy odzyskanych z kationowych emulsji
asfaltowych przez odparowanie, zgodnie z PN-EN 4307
Penetracja w 25 °C | PN-EN 1426| 0,1 mm| 3 <100”

a) emuls mazna rozciécza wodg, do stzenia asfaltu nie aszego nt 40%(m/m)
b) nie dotyczy emulsji rozahezonej wod na budowie
C) oznaczenie jest wymagane, gdy emulsja ma Bezga kontakt z kruszywem

d) dotyczy emulsji przeznaczonej do zwania warstwy asfaltowej z podbudpaawierajca

spoiwo hydrauliczne

e) do skroplé podbudow niezwizanych, w szczegoldoi z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie lub tlucznia kamiennego, dopuszcgzatesowanie emulsji wyprodukowanych
z asfaltu drogowego o penetracji 160/220

2.2. Zuzycie lepiszczy do skropienia

Do skropienia warstwy wkacej naley uzy¢ kationows emulsg asfaltos modyfikowara
polimerami C60BP3ZM spenigga wymagania zapisane w tablicy 3 WT-3.

Tablica: Zalecane ikzi pozostatego lepiszcza do skropienia pédtpod warstwy asfaltovs.

Uktadana warstwa Podte pod warstwy asfaltovg :IGOSC;Z‘)‘?ZZ;?IEZJ'/%]O
Zjazdy publiczne
Warstwa wyzaca z AC16W Podbudowa zasadnicza z 0,5-0,7
kruszywa stab. mech.
Warstwascieralna z AC11S Warstwa y#ca z AC16W 0,3
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Droga gminna

Warstwascieralna Warstwa wraca z AC8W 0,3

2.3. Sktadowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie mggowodowa utraty cech lepiszcza i olxania jego
jakosci.Lepiszcze naley przechowywéa w zbiornikach stalowych wyposanych w
urzadzenia grzewcze i zabezpieczonych przed ¢gp@sh wody i zanieczyszczeniem.
Dopuszcza si magazynowanie lepiszczy w zbiornikach murowanybbionowych lub
zelbetowych przy spetnieniu tych samych warunkéwkigigpodano dla zbiornikéw stalowych.
Emulsg mazna magazynowa w opakowaniach transportowych Ilub stacjonarnych
zbiornikach pionowych z nalewaniem od dna.

Nie naley stosowa zbiornika walcowego lacego, ze wzgdu na tworzenie sina duej
powierzchni cieczy ,keucha” asfaltowego zatykgjego paéniej przewody.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej naleprzestrzega zasad ustalonych przez
producenta.

3. Sprzt

3.1. Ogodlne wymagania dotycxce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt. 3.

3.2. Sprzt do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawca przyspujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien azg sic
mozliwoscig korzystania z nagbujacego spratu:

— szczotek mechanicznych - zaleca srycie uradzen dwuszczotkowych - pierwsza ze
szczotek powinna ldy wykonana z twardych elementow czysgoreh i shzy¢ do
zdrapywania oraz usuwania zanieczysaqaeylegajcych do czyszczonej warstwy; druga
szczotka powinna posiaélanickkie elementy czyszaee i stiwy¢ do zamiatania; zalecagsi
uzywanie szczotek wypoganych w uradzenia odpylajce,

— sprzarek,

— zbiornikéw z wod do mycia pod énhieniem,

— szczotek ¢cznych.

3.3. Sprzt do skrapiania warstw nawierzchni
Do skrapiania warstw nawierzchni nafeuzywa¢ skrapiarl lepiszcza. Skrapiarka
powinna by wyposaona w uradzenia pomiarowo-kontrolne pozwale¢ na sprawdzanie

i regulowanie nagpujacych parametrow:

— temperatury rozktadanego lepiszcza,
— cisnienia lepiszcza w kolektorze,
— wydajndci na nf,
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— wysokdasci i dtugasci kolektora do rozktadania lepiszcza,

Zbiornik lepiszcza skrapiarki powinien dyzolowany termicznie tak, aby byto mave
zachowanie statej temperatury lepiszcza.
Wykonawca powinien posiadaktualneswiadectwo cechowania skrapiarki.
Skrapiarka powinna zapewniozktadanie lepiszcza z tolerapej 10% od ilgci zatazonej.

4. Transport

Emulsg na budow nalezy przewozé w samochodach cysternach. Cysterny winny by
podzielone przegrodami na komory o pojesuigie wickszej ni 1 nt, a kada przegroda
powinna mié wykroje umaliwiajace przeptyw emulsji. Cysternazywana do transportu
emulsji nie mae by uzywana do przewozu innych lepiszczy.

Dopuszcza si stosowanie beczek lub innych pojemnikow stalowyktgre na skrzyni
tadunkowej powinny b§ ustawione, rownomiernie na catej powierzchni | egheczone
przed maliwosciag przesuwania gipodczas transportu.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogolne warunki wykonania roboét

Ogolne warunki wykonania rob6t podano w STWIORBMI30.00.00 "Wymagania
0golne”.

5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Oczyszczenie powierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na gsuniuznego materiatu, brudu, btota i
kurzu przy uyciu szczotek mechanicznych a w razie potrzeby wpdg cénieniem. W
miejscach trudno doginych nalgy uzywat szczotek ¢gcznych. W razie potrzeby, na
terenach niezabudowanych, begednio przed skropieniem warstwa powinna ¢ by
oczyszczona z kurzu przyyciu spezonego powietrza.

5.2.2. Skropienie powierzchni

Warstwa przed skropieniem powinn&lmgzyszczona.

Jezeli do czyszczenia warstwy bylazywvana woda, to skropienie lepiszczem zo
nasgpic¢ dopiero po wyschgciu warstwy.
Skropienie warstwy ma@ rozpocz¢ Sie po akceptacji przez Inspektora Nadzoru jej
oczyszczenia.
Warstwa nawierzchni powinna &y skrapiana lepiszczem przy zyeiu skrapiarek,
a w miejscach trudno daginych gcznie (za pomagcweza z dysz rozpryskow).
Skropiona warstwa powinna byozostawiona bez jakiegokolwiek ruchu na czashguhzy
dla umaliwienia penetracji lepiszcza w warsfwodparowania wody z emulsji. W zafedsci
od rodzaju aytej emulsji czas ten wynosi od 1 godz. do 24 godzi
Przed ulgeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej \bfylwca powinien zabezpieczy
skropiory warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem, dopusaczdylko niezigdny ruch
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budowlany.
Powierzchnia powinna I8y skropiona emulsj asfaltova z wyprzedzeniem w czasie na
odparowanie wody. Orientacyjny czas powinien wy&osi najmniej:

- 2.0 godziny w przypadku stosowania 0.5 - 1.0 Kggmulsji,
- 0.5 godziny w przypadku stosowania 0.1 - 0.5 Kggmulsji.

6. Kontrola jakosci rob6t

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako robét podano w STWIORB D-M.00.00.00 "Wymagania
0golne”.

6.2. Kontrole i badania przed przysgpieniem do robét

Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien przeprowageiobne skropienie w
celu okrdlenia optymalnych parametréw pracy skrapiarki iedkania wymaganej iléci
lepiszcza w zalenosci od rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do gleaia.

6.3. Kontrole i badania w trakcie wykonywania robot

6.3.1. Badanie lepiszczy

Ocena lepiszczy powinna bgparta na informacjach dgizonych do CE lub znaku
budowlanego.

7. Obmiar robo6t

Jednosti obmiarow jest 1 m? powierzchni oczyszczonej i skropionej na podstawie
Dokumentacji Projektowej i obmiaru w terenie. Ogdlmasady obmiaru robo6t podano w
STWIORB D-M.00.00.00. "Wymagania ogolne".

8. Odbidr robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w STWIORB DOD0.00. "Wymagania ogolne".

9. Podstawa ptatndéci

Ogoblne wymagania dotygze platnéci podano w STWIORB D-M.00.00.00.
"Wymagania ogolne".
Platngé za nf wykonanego oczyszczenia i skropienia mgleprzyjmowa zgodnie
z obmiarem, ocenjakaosci wykonanych robot i jakai uzytych materiatdbw na podstawie
wynikow pomiaréw i bada

Cena wykonania robét obejmuje:

- mechaniczne igczne oczyszczanie warstwy nawierzchni z ewentualnyniem wod
lub wzyciem spezonego powietrza,
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reczne odspojenie stwardniatych zanieczysacze

zakup lepiszcza,

dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skrapjarek

podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,

skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,

przeprowadzenie pomiaréw i badaaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
technicznej,

oznakowanie robot.

10. Przepisy zwazane

PwNPE

PN-EN-1426:2009 Asfalty i produkty asfaltowe.nmazzenie penetracji igt
PN-EN-12591:2010 Asfalty i lepiszcza asfaltowsfalty drogowe.

WT-2 Nawierzchnie asfaltowe

WT-3 Kationowe emulsje asfaltowe
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45233000-9

PODBUDOWA Z KRUSZYAW tAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE
CPV: Roboty w zakresie konstruowania,
fundamentowania oraz wykonywania nawierzchni
autostrad, drog

81



82



SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH D.04.04.02

1. Wstep

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczneg svymagania dotycce
wykonania i odbioru podbudowy zasadniczej z kruszywzwizku z,,Budowa ciggu pieszo
- rowerowego relacji Zabtoto - Kostomioty"

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako da&kum przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robo6t wyemionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot azanych
z wykonaniem podbudowy z kruszywa tamanego i 0/3tabilizowanego mechanicznie |
obejmup:
— wykonanie podbudowy zasadniczej z kruszywa tamagégb,5 mm
stabilizowanego mechanicznie grgbiodo 10cm,
— wykonanie podbudowy zasadniczej z kruszywa tamagégb,5 mm
stabilizowanego mechanicznie grébiodo 15 cm,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Mieszanka niezwazana— ziarnisty materiat o okénym sktadzie ziarnowym (d+D),
ktory jest stosowany do wykonania pagHo ulepszonego oraz konstrukcji nawierzchni
drogowej. Mieszanka niezggana mae by wytworzona z kruszyw: naturalnych,
sztucznych, z recyklingu lub mieszaniny tych krwsay okreslonych proporcjach.

1.4.2. Kategoria — charakterystyczny poziom wtawosci kruszywa Ilub mieszanki
niezwigzanej, wyraony jako przedziat wartgi lub wartg¢ graniczna. Nie ma zaleosci
migdzy kategoriami ranych wiaciwosci. Whasciwosci oznaczone symbolem NR oznaezaj
ze nie jest wymagane badanie danej cechy.

1.4.3. Partia — wielkas¢ produkcji, wielké¢ dostawy, dostawa dzielona (np. tadunek
wagonowy, tadunek samochoduc¢aarowego, tadunek barki) lub halda, ktora zostata
wyprodukowana w okresie wygtowania jednakowych warunkéw. Przyagliym procesie
produkcyjnym jako parginalezy przyjmowa ilos¢ wyprodukowan w ustalonym czasie.

1.4.4. Podbudowa — dolna czs¢ konstrukcji nawierzchni drogowej przeznaczona do
przenoszenia obgien ruchu na podize. Podbudowa nie skladéa sie z podbudowy
zasadniczej i pomocniczej. Podbudowa zmoby wykonana w kilku warstwach
technologicznych. Konstrukgiwvzmacnianej nawierzchni drogowej ukaast za podbudow.

1.4.5. Podbudowa pomocnicza — warstwa zapewniga przenoszenie olgenia z
podbudowy zasadniczej na pozio Podbudowa pomocnicza aeosktada si¢ z kilku warstw
o réznych wigciwosciach.

1.4.6. Podbudowa zasadnicza- warstwa zapewnigga przenoszenie olagenia z warstw
wyzej lezagcych na podbudogvypomocnica.
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1.4.7. Nawierzchnia z mieszanki niezwgzanej — nawierzchnia drogowa, ktorej wierzcini
warstwa, poddawana bezpedniemu oddziatywaniu ruchu i czynnikédw atmosferyech,
jest wykonana z mieszanki kruszyw niegzeanych o ciglym uziarnieniu.

1.4.8. Podloze ulepszone — warstwa Ilub zespdt warstw zigych pod konstrukgj
nawierzchni drogowej w wypadku, gdy poziogruntowe (grunt rodzimy lub nasypowy) nie
spetnia warunku rimosci, mrozoodporngci lub przepuszczaloi. Podi@e ulepszone me
zawier& nastpujace warstwy: mrozoochrognodsiczapca, odcinajca i wzmacniagca, a w
wypadku podtaa ulepszonego jednowarstwowego, z@apetnid funkcje wszystkich tych
warstw jednoczaie.

Gruba¢ warstwy poditaa ulepszonego jest zale od rodzaju i gruldci konstrukcji
nawierzchni, kategorii obgtenia ruchem (Kri) oraz grupy #simosci (Gi) podtaza gruntowego
I gtebokasci przemarzania gruntu.

1.4.9. Pyl— castki kruszywa przechodee przez sito 0,063 mm.

1.4.10 Pozostate okétenia podstawoweagszgodne z odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymaga ogoine”.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za j&kdch wykonania oraz za zgodito
z Dokumentagj Projektovs, STWIORB i poleceniami tryniera.

Ogdélne wymagania dotygeze rob6t podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

2. Wyroby budowlane

2.1. Ogolne wymagania dotycgce wyrobow

Ogolne wymagania dotygee wyrobdw, ich pozyskiwania i skladowania, podano
w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2.2. Rodzaje wyrobow

Wyrobem do wykonania podbudowy mieszanki nigzanej jest kruszywo.
Woda do zraszania kruszywa.
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2.3. Wymagania
2.3.1 Wymagane wiéciwosci kruszywa do mieszanek niezwizanych zapisane w tab. 1

Wymagane wiéciwosci kruszywa do mieszanek niezwanych

Punkt przeznaczonych do: Odniesie
w Wiasciwosci podiaza podbudowy | podbudowy | nawierzchni z | nie do
normie ulepszonego | pomocniczej| zasadniczej mieszanki tablicy w
PN-EN niezwigzanej | PN-EN
13242 KR1-KR6 KR1-KR2 KR1-KR2 KR1-KR2 13242
4.1+4.2 | Zestaw sit # 0,063;0,5; 1; 2; 4, 5,6; 82116; 22,4; 31,5; 45; 56; 63; i 90
wszystkie frakcje dozwolone Tab. 1
431 Uziarnienie wg PN-EN 933-1  G:80/20, Gc85/15, Gc80/20, Gc80/20, Tab. 2
kategoria nie risza nk Gg80, Gg85, Gg80, Gg80,
Ga75 Ga85 GA75, Ga75,
4.3.2 Wartdci graniczne i Tab. 3
tolerancje uziarnienia GTcNR GTcNR GTc20/15 GTc20/15
kruszywa grubego na sitach
posrednich wg PN-EN 933-1,
odchylenia nie wksze nk wg
kategorii
4.3.3 Tolerancja uziarnienia Tab. 4
kruszywa drobnego i GTeNR, GTeNR, GTg(10, GTg10,
kruszywa o cjgtym GTaNR GTaNR GTA20 GT,20
uziarnieniu wg PN-EN 933-1
odchylenia nie wiksze nk wg
kategorii
4.4 Ksztalt kruszywa grubego — Tab. 5
wg PN-EN 933-2 Flnr Flnr Flso Flso
a) wskanik ptaskaci
kategoria nie wisza nk
lub Tab. 6
b)wskanik ksztattu kategoria Slyr Slyr Slsg Slgs
nie wyzsza ni
4.5 Kategorie procentowych Tab. 7
zawartdgci ziaren o Cnr Cnr Coosz Coorz
powierzchni przekruszonej lup
tamanych oraz ziaren
catkowicie zaokgglonych w
kruszywie grubym wg PN-EN
933-5
4.6 Zawarté¢ pytu wg PN-EN Tab. 8
933-1 fDekIarowana v fDekIarowana fDekIarowana
a) w kruszywie grubym
b) w kruszyWie drObnym Dtklarowan fDekIarowan fDekIarowan‘ 1:Deklarowan Tab. 8
4.7 Jakéc¢ pytu Wigsciwos¢ niebadana na pojedynczych frakcjach, a tylko w
mieszankach wg wymada. 2.2-2.4
5.2 Odpornéc¢ na rozdrabnianie Tab. 9
kruszywa grubego wg PN-EN LANR LAs LA LA
1097-2 kategoria nie wgza
niz
5.3 Odpornéé nascieranie Mpe Mpe Mpe Mpe Tab. 11
kruszywa grubego wg PN-EN Deklarowana | Deklarowana| Deklarowana Deklarowana
1097-1
5.4 Gestas¢ wg PN-EN 1097-6 Deklarowana | Deklarowana| Deklarowang Deklarowana
rozdziat 7,8 albo 9
5.5 Nasikliwosé¢ ® wg PN-EN WA, WA, WA, WA,
1097-6 rozdziat 7,8 albo 9 Deklarowana Deklarowana | Deklarowana Deklarowana
6.2 Siarczany rozpuszczalne w ASnr ASnr AS\r AS\r Tab. 12
kwasie wg PN-EN 1744-1
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6.3 Calkowita zawartg siarki wg S\R S\R S\R S\R Tab. 13
PN-EN 1744-1
6.4.2.1 | Stal& objetosci zuzla Tab. 14
stalowniczego wg PN-EN Vs Vs Vs Vs
1744-1 p. 19.3, kategoria nie
wyzsza ni
6.4.2.2 | Rozpad krzemianowy xuzlu Brak Brak Brak Brak rozpadu
wielkopiecowym rozpadu rozpadu rozpadu
kawatkowym wg PN-EN
1744-1,p. 19.1
6.4.2.3 | Rozpadelazawy wzuzlu Brak Brak Brak Brak rozpadu
wielkopiecowym rozpadu rozpadu rozpadu
kawatkowym wg PN-EN
1744-1, p.19.2
6.4.3 Sktadniki rozpuszczalne w Brak substancji szkodliwych w stosunku @odowiska wg odibnych
wodzie wg PN-EN 1744-3 przepiséw
6.4.4 Zanieczyszczenia Brak ciat obcych takich gakwno, szkto i plastik, magych pogorsz§
produkt kaicowy
7.2 Zgorzel stoneczna bazaltu w Tab. 15
PN-EN 1367-3. wg PN-EN SBLA Deklarowana SBLA SBLA SBLA
1097-2
7.3.3 Mrozoodporng na frakcji Figdla Fidla Fiodla Tab. 18
kruszywa 8/16 wg PN-EN kruszywa ze kruszywa ze kruszywa ze
1367-1, kategoria nie wgza skat naturalnych skat naturalnych skat naturalnych
niz osadowych iz | osadowychiz | osadowychiz
rozbidrki rozbidrki rozbidrki
i F,dla i F,dla i F,dla F,
kruszywa ze kruszywa ze kruszywa ze
skat skat skat
magmowych i magmowych i magmowych i
przeobraonych | przeobraonych | przeobraonych
Zat.C Sktad materiatowy Deklarowany Deklarowany Deklarowany Deklarowany

a) Podstaw oznaczenia ksztattu kruszywa jest badanie wka ptaskéci, natomiast dodatkowo mpa bada
wskaznik ksztattu
b) Jezeli kruszywo nie spetnia warunku maksymalnej gidsivosci WA,,nalezy wykona badanie

mrozoodpornéci
Wymagane wigciwosci mieszanki niezwizanej dla podbudowy zapisano w tablicy 2:
Punkt | Wiasciwosci Wymagane wiiwosci mieszanki niezwizanej
w przeznaczonej do: Odniesienie
normie podiaza podbudowy | podbudowy | nawierzchni | do tablicy w
PN-EN ulepszonego | pomocniczej| zasadniczej| z mieszanki| PN-EN
13285 niezwigzanej | 13285
KR1-KR6 KR2-KR6 KR1-KR4 KR1-KR2

43.1 Uziarnienie mieszanki

niezwigzanej 0/63 0/31,5; 0/63| 0/31,5; 0/63 0/63 Tab.4
4.3.2 Maksymalna zawadopytu, UF5 UF» UR UFs5

kategoria nie wisza ni: Tab.2
4.3.2 Minimalna zawartg pytu LR LFnr LF\r LFg

Tab. 3

4.3.3 Zawarté&¢ nadziarna,

kategoria nie risza ni: OCqy OCqy OCqy OCqy Tab.4i6
4.4.1 Uziarnienie Krzywe Krzywe Krzywe Krzywe

uziarnienia wg uziarnienia uziarnienia uziarnienia Tab5i6
rys.2 -8 wgrys. 9—11| wgrys. 12-14| wg rys. 15-21

4.4.2 Tolerancja przesiewu-

poréwnanie z warkeia S Brak Gs Gs Brak Tab.7

deklarowan przez dostawg wymaga wymaga
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4.4.2 Jednorodrié uziarnienia — Brak Brak
réznice w przesiewach wymaga Gp Gg wymaga Tab.8
4.5 Wraliwos$¢é na mroz; -
wskaznik piaskowy, ale SE;5 SEy SEss SEss
mniejszy ni:
Wskaznik plastycznéci |, Deklarowany | Deklarowany | Deklarowany| Deklarowany -
Odpornd¢ na rozdrabnianie -
(dOtyCZy fraiji 10/14 LANR LA LA3s5 LA 4
odsianej z mieszanki) wg PN
EN 1097-1, kategoria nie
wyzsza hi.
Odpornd¢ nascieranie -
(dotyczy frakcji 10/14 Mpe Mpe Mpe Mpe
odsianej z mieszanki) wg PN} Deklarowana | Deklarowana | Deklarowana | pegjarowana
EN 1097-1, kategoria M
Mrozoodpornéé¢ (dotyczy F1o F Fs Fs -
frakcji kruszywa 8/16 odsiangj
Z mieszanki) wg PN-EN 1367-
1 kategoria nie wisza ni:
Wartas¢ CBR [%] po 35 -
zag:szczeniu do wskaika warstwa 60 80 Brak
zagszczenia Is=1,0 i wzmachiajca wymaga
moczeniu w wodzie 96 h, co -40
najmniej:
Zawartdé¢ wody w mieszance
zagszczanej, [%(m/m)], 70+100 80+100 80+100 80+100 -
wilgotnos¢é optymalna wg
metody Proctora

a) Mieszank 0/63 dopuszczacstylko wyjatkowo, w wypadku przewidywanego wykonania powierdolwvego
utrwalania, na nawierzchni z tych mieszanek, sgeinajblizszego sezonu budowlanego.

2.3.2. Uziarnienie

podbudowy powinno spetiiavymagania przedstawione na rysunku 6.7 dla padto

Okreslane wg PN-EN 933-1 uziarnienie mieszanki nieganej przeznaczonej do

ulepszonego, 6.10 dla podbudowy pomocniczej z @A3R dla podbudowy zasadniczej z
0/63 i 6.20 dla nawierzchni.
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Rys. 6.7, Uziarnienie mieszanki niezwigzanej 0/63 do podtoza ulepszonego
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Rys. 6.10. Uziarnienie mieszanki niezwigzanej 0/63 do podbudowy pomocniczej
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Rys. 6.13. Uziarﬁiénie mieszanki niezwiazanej 0/63 do podbudowy zasadnicze]
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Rys. 6.20, Uziarnienie migszanki niezwigzanej 0/63 do nawierzchni

slito # mm

Aby zapewnt ciggtos¢ uziarnienia, oprécz wymagaodanych na rys. 6.10 i 6.13, 90%
uziarnieh zbadanych w ramach ZKP w okresie do 6 m@sipowinno spetnia wymagania
podane w tablicach 6.116.2 WT-4

Tablica 6.1. Porébwnanie uziarnienia mieszanki

deklarowanym przez producenta

nigzanej

Z uziarnieniem SDV

Mieszanka| Porownanie z deklarowanym SDV- tolerancja przesipwez sito [%(m/m)]
niezwigzan| 0,5 1 2 4 5,6 8 11,2 16 22,4 31|5
0/63 - +5 +5 +7 - +8 - +8 +8

Tablica 6.2. Rénice przesiewOw przy badaniwgtosci uziarnienia mieszanki niezgaanej

Mieszanka Minimalna i maksymalna zawaéidfrakcji w mieszance — #ihice przesiewow
[%(m/m)]
1/2 2/4 2/5,6 4/8 56/11,2 8/16 11,2/22 46/31,5
min max min max min max min max mir maj min mgx min max min max
0/63 - - 4 | 15| - - 7| 20 - - 10 25 - - 1@5
2.3.3. Woda

Nalezy stosowa wode wg PN-EN1008 [18].
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2.3.4. Do skropienia nawierzchni poboczy nglezastosowa jedrg z kationowych emuls;ji
asfaltowych spetniggych wymagania zapisane w tab. 5 WT-3.

Wymagania Metoda bada Jednostka C69B3PU lub C65B3PU lub
techniczne wg normy C69B4PU C65B4PU
Klasa Zakres Klasa Zakres
wartaici wartaici
Indeks rozpadu PN-EN 13075- - 3 1ub50do 100 | 3lub | 50 do 100
4 lub 4 lub
70 do 130 70 do 130
Zawarta¢ lepiszczal] PN-EN 1428 %(m/m) 67 do 71 6 63 do 6
Czas wyptywu dla| PN-EN 12846 S NPD 1 TBR
@ 2 mm w 40°C
Czas wyptywu dla| PN-EN 12846 S 1 TBR 0 NPD
@ 4 mm w 40°C
Pozostaléé na sicie| T VEN 1429 %(m/m) 3 <0,2 3 <0,2
0,5 mm
Trwatoi¢ po PN-EN 1429 %(m/m) 4 <0,5 4 <0,5
7dniach
magazynowania
Sendymantacja PN-EN 12847 %(m/m) 1 TBR 1 TBR
Adhezja PN-EN 13614 % pokrycia] 1 TBR 1 TBR
WT-3zat 2 | Powierzchni | 4 >90 3 >90
Wymagania techniczne dotyg= lepiszczy odzyskanych z kationowych emulsjilesigych przez
odparowanie, zgodnie z PN-EN 13074
Penetracja w 25 °C PN-EN 1426 0,1 mm 4 <150 4 <150

2.3.5. Do powierzchniowego utrwalania naje zastosowa& kruszywo naturalne 2/5
spetniajce wymagania PN-EN 13043 dla kategayii €010
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3. Sprzet

3.1. Wymagania dotycace sprztu

Wymagania dotycce sprztu podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonaweca przyspujacy do wykonania warstwy z mieszanek niegzginych powinien
wykaza sie mazliwoscig korzystania z nagbujacego sprztu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypasg/ch w urzdzenia dozujce wod;
mieszarki powinny zapewfii wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgoéob
optymalnej,

b) rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

c) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtnych do zagszczania;
w miejscach trudno daginych powinny b§ stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki
mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

Stosowany przez Wykonawcsprzt powinien by sprawny technicznie i zaakceptowany

przez Irxyniera.

4. Transport

4.1. Wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB D-M.00.00.00
~Wymagania ogolne”.

4.2. Transport materiatow

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z mnnwyrobami i
materialami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem

Wskazany jest transport samowytadowczy (samocharygniki z przyczepami).

Transport pozostatych wyrobow i powinien odbyvek zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w STWIORB D&V0.00 ,Wymagania
ogolne”.

5.2. Zakres wykonywanych robot

Warstwa mieszanki ukona lgdzie na wczéniej przygotowanym podiai.
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5.2.1. Przygotowanie podipa

Podiaze pod mieszanki niezgzanej powinno speinéa wymagania okrdone w
STWIORB D.02.01.01, STWIORB D.02.03.01 lub STWiIORBrstwy potaonej nizej.
Warstwy powinny by utozone na podtau zapewniajcym nie przenikanie drobnych gstek
gruntu wyzej. Warunek nie przenikania najesprawdz¢ wzorem:

Dis o g 1)
d85
w ktorym:
Dis- wymiar boku oczka sita, przez ktore przechod®iolziaren warstwy w milimetrach,
dgs -wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodf%8 ziaren gruntu podia,
w milimetrach.

Przed wykonaniem warstwy wszelkie koleiny iekkie miejsca podiza oraz wszelkie
powierzchnie nieodpowiednio zgggczone lub wykazage odchylenia wysokciowe od
zatlazonych rzdnych, powinny b§ naprawione przez spulchnienie, dodanie wody albo
osuszenie poprzez mieszanie, do a@skcia wilgotngci optymalnej, powtdrnie
wyréwnane i zagszczone.

Warstwa musi by wytyczona w sposoOb umliwiajacy jej wykonanie zgodnie

z Dokumentacja Projektowa i wedtug zaledezyniera.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztattowania muszby¢ wczeniej przygotowane,
odpowiednio zamocowane i utrzymane w czasie robBezpWykonawe. Rozmieszczenie
palikbw lub szpilek musi umiwia¢ nachganie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot
I nie powinno by wieksze nk co 10 m.

5.2.2 Przygotowanie receptury na wytworzenie miespéi.

Wykonawca na podstawie badalaboratoryjnych przygotowuje recepgurna
wytworzenie mieszanki. Receptura obejméwedzie ustalenie mieszanych frakcji kruszywa
oraz wilgotnd¢ optymalry dla mieszanych sktadnikow. Spedzona receptura musi uzyska
akceptagj Inzyniera.

5.2.3. Przygotowanie mieszanki

Wytworzenie mieszanki pole§dedzie na wymieszaniu odpowiednich frakcji kruszywa
(przewidzianych receptaly z dodaniem wody, celem uzyskania wilgditiooptymalnej dla
wytworzonej mieszanki.

5.2.4. Dozowanie wody i mieszanie kruszywa

Potrzebn ilos¢ wody dla mieszanki ustala ¢silaboratoryjnie z uwzgbnieniem
wilgotnosci naturalnej kruszywa. Nawnie mieszanki powinno ngpowa stopniowo w
ilosci nie wickszej ni 10 I/nf do czasu uzyskania w mieszance wilgétmaptymalnej
okreslonej laboratoryjnie. W czasie stonecznej pogodwptow w zalenosci od temperatury,
ilos¢ wody powinna by odpowiednio wgksza. Zwekszenie ilgci wody mae segat 20%
w stosunku do wilgotriei optymalnej. W przypadku, gdy wilgotfio naturalna kruszywa
przekracza wilgotn@ optymalm, nalery je osuszy przez zwgkszenie ildci miesza.
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5.2.5. Transport wytworzonej mieszanki na miejsce wbudowaodbywa& sie bedzie
samowytadowczymisrodkami transportu jak w pkt. 4, zaraz po jej wyprkowaniu
W sposoOb zabezpiecaay mieszank przed wysychaniem i segregac]

5.2.6. Rozkiadanie mieszanki

Przed przyspieniem do roboét w terenie Wykonawca jest zola@any do oznakowania
prowadzonych robét zgodnie z Projektem organizemjiét na czas budowy. Roz&nie
mieszanki odbdzie s¢ na wczéniej przygotowanym podia gruntowym lub warstwie
podiaza przy pomocy réwniarki lub ukltadarki z zachowanigmarametrow (grubiwi
I szerokdci warstwy) zaprojektowanych w Dokumentacji Progekej. Warstwa powinna lgy
roztozona w sposOb zapewnialy oshgniecie wymaganych pochyle i rzednych
wysokaciowych. Grubé¢ pojedynczo ukladanej warstwy nie moprzekracza 20cm po
zag;szczeniu. Kada warstwa powinna Bywyprofilowana i zagszczona z zachowaniem
wymaganych spadkéw i ¢gdnych wysokéciowych. Rozpocgie budowy kadej nasgpnej
warstwy mae nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inspektoad2dru. W czasie
uktadania mieszanki nalg odrzucé ziarna osrednicy wekszej n 2/3 grubdci rozktadanej
warstwy oraz wszystkie przypadkowe zanieczyszczenia

5.2.7. Profilowanie rozt@onej mieszanki

Przed zagszczeniem rozimng warstwe nalezy sprofilowa do spadkow poprzecznych
I pochyler podtuznych wymaganych w projekcie technicznym. Profiloieamalery wykona
ciezkim szablonem Ilub réwniagk W czasie profilowania natg wyréwna lokalne
wgtebienia.
Mieszanka w miejscach, w ktérych widoczna jest gmigregacja powinna byprzez
zag:szczeniem zagpiona kruszywem o odpowiednich \stavosciach.

5.2.8. Zagszczenie wyprofilowanej warstwy

Natychmiast po kacowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa naie przysgpic¢ do jej
zagszczenia przez walowanie. Wargtwalery zag:szcza& walcami ogumionymi, walcami
wibracyjnymi i gtadkimi. Watowanie powinno pegbowa: stopniowo od krawdzi dosrodka
przy przekroju daszkowym jezdni albo od dolnej dongj kravedzi przy przekroju o spadku
jednostronnym. Jakiekolwiek nierow§m lub zagebienia powstale w czasie z@gczenia
powinno by wyréwnane przez spulchnienie warstwy kruszywa dafoe lub usuniecie
nadmiaru a do otrzymania réwnej powierzchni. W miejscach osghnych dla walcow
warstwa powinna hy zagszczona zagszczarkami ptytowymi, matymi walcami
wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi. Wybor zgu zagszczajcego zalgy do
rodzaju zagszczanego kruszywa:

a) kruszywo o przewadze ziaren grubych tj. takie, égor uziarnienie ey w dolnej
czesci wykresu obszaru dobrego uziarnienia, zaleecaagszcza najpierw walcami
ogumionymi, a nagpnie wibracyjnymi,

b) kruszywo z przewagziaren drobnych tj. takie, ktérego uziarnienieylev gorne;j
czesci wykresu obszaru drobnego uziarnienia, zalegaagszcz& najpierw walcami
ogumionymi, a nagpnie gtadkimi.

W pierwszej fazie zagzczania naley stosowa sprzt Izejszy, a w kacowej sprzt ciezszy.
Pocatkowe przejcia walcow wibracyjnych naky wykona bez uruchomienia wibratoréw.
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Wskaznik nosnosci warstwy Wi wg PN-EN 13286-47 powinien odpowiagdarzyjetemu
poziomowi wskanika nagnosci wg tablicy 2 (80% dla podbudowy zasadniczej, 66
podbudowy pomocniczej i 40% dla warstwy ulepszonagitiaza i nawierzchni poboczy).

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zeggczania powinna ldyrowna wilgotndci optymalnej
okreslanej zgodnie z PN-EN 13286-47. Wilgo#dgprzy zagszczaniu powinna lgyrowna
wilgotnosci optymalnej z tolerangj+10 % i -20 % jej wartici.

5.3. Odcinek probny

Wykonawca wykona odcinek probny ale tylko dla wayspodbudowy pomocniczej o
grubaci 20 cm co najmniej na 3 dni przed rozpgziem robot, w celu:
- stwierdzenia czy spek budowlany do mieszania, rozktadania i gsagzania kruszywa jest
wiasciwy,
- okreslenia grubeéci warstwy kruszywa w stanie Aaym, koniecznej do uzyskania
wymaganej grubiei warstwy po zagszczeniu,
- okreslenia liczby przej¢ sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego
wskaznika zagszczenia.
Na odcinku prébnym Wykonawca powinieayd takich wyrobow oraz spgiu do mieszania,
rozktadania i zagszczania, jakiedula stosowane do wykonywania podbudowy.
Powierzchnia odcinka prébnego powinna wytasi 400 do 800 fn
Odcinek prébny powinien ldyzlokalizowany w miejscu akceptowanym przezykmera.
Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania warstw po zaakceptowaniu odcink@bpego
przez Irxyniera.

5.4. Utrzymanie warstwy

Warstwa po wykonaniu, a przed sémiem nasgfpnej, powinna b§ utrzymywana w
dobrym stanie. Jeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadInzyniera, gotow
warstwe do ruchu budowlanego, to jest obewany naprawd wszelkie uszkodzenia
spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniklehewtaciwego utrzymania obgia
Wykonawe; robot.

5.5. Nawierzchnie poboczy nate skropt emulsg opisaa w 2.3.4. w iléci 1,0 kg asfaltu na
1 n? i posypa kruszywem naturalnym opisanym w 2.3.5 wdio10 kg/nf.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako robét podano w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

6.2. Badania przed przysdpieniem do robot

Przed przysgpieniem do robot Wykonawca powinien wykéndadania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robo6t i przedstawyniki tych bada Inzynierowi w celu
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akceptacji. Badania te powinny obejma@wawszystkie wiaciwosci okreslone
w pkt. 2.3 niniejszej STWIORB.

6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1. Czstotliwosé oraz zakres bada i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badgodano w tablicy 3.

Tablica 3. Cestotliwos¢ oraz zakres badgrzy budowie warstwy z mieszanki niezaane]
Czestotliwos¢ bada

o Minimalna liczba Maksymaina
Lp. Wyszczegolnienie bada bada na dziennej pomergchnla wqrs(jtwy
dziatce roboczej przypadajca na jedano
badanie (f)
1 | Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotnas¢ mieszanki 2 600

. - co najmniej 10 prébek na 10 006 m
3 | Zagszczenie warstwy

Badanie wtaciwosci kruszywa dla kazdej partii kruszywa i przy kalej
wg tab. 2, pkt. 2.3.1 zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki
Uziarnienie mieszanki powinno dygodne z wymaganiami podanymi w pkt. 2.3.1 i

2.3.2. Probki naley pobierg w sposob losowy, z rozionej warstwy, przed jej
zag:szczeniem. Wyniki badapowinny by na biegco przekazywane kynierowi.

6.3.3. Wilgotna¢ mieszanki

Wilgotnas¢ mieszanki powinna odpowiadlavilgotnasci optymalnej z tolerangj+1%

6.3.4. Zagszczenie

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywasic a2 do osjgniecia wymaganego
wskaznika zagszczenia.

Zagszczenie naley sprawdzéa wg metody obaizen ptytowych wg Instrukcji bada
podtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych GDDP &.99

Moduty odksztatcenia obliczagsz nasgpujacych wzoréw:

E;= (3*Ap/4*As)*D [2]
Ex= (3*Ap2/4*Asy)*D [3]

gdzie:

E: - modut pierwotny odksztatcenia [MPa],

E, - modut wtérny odksztatcenia [MPa],

Ap - r&nica naciskow w pierwszym cyklu olgania [MPa],

Ap, - réznica naciskow w drugim cyklu obgiania [MPa],

As - przyrost osiadaodpowiadajcy réznicy naciskOwAp [mm],
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As, - przyrost osiadaodpowiadajcy raznicy naciskOwAp, [mm],
D - $rednica ptyty [mm] (D = 300 mm).

Kontrole nalezy przeprowadzanie rzadziej ni 10 razy na 10 000 mZag:szczenie warstwy
nalezy uzn& za prawidtowe, gdy stosunek wtornego modEudo pierwotnego modutu
odksztatcenid; jest nie wgkszy od 2,2 dla kalej warstwy.

Es
=S

< 2,2

6.3.5. Wi&ciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmawacer wszystkich wiaciwosci okreslonych
w pkt. 2.3.1.
Prébki do bada petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawow sposéb losowy
w obecndci Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych
6.4.1. Czstotliwosé oraz zakres pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygz/ch cech geometrycznych warstw podano
w tabl. 4.

Tablica 4. Cegstotliwos¢ oraz zakres pomiarow wykonanej warstwy

Lp. Wyszczegblnienie bada pomiarow Minimalna czstotliwos¢ pomiarow
1 Szerokaé¢ warstwy 10 razy na 1 km
5 ROwNGié podiuzna Lv ;poséb eg:glry planografem albo co 20 m daha
azdym pasie ruchu
3 Réwnai¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km
5 Rzedne wysokéciowe co 20 m, a na odcinkach krzywoliniowych co 10|m
6 Uksztaltowanie osi w planié* €0 100 m

Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dzialce roboczej, lecz nie
7 Grubagi¢ warstwy rzadziej nk raz na 400 M

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziepniaz na 2000
8 NoSnosé: co najmniej 1 raz na 1000°m

- modut odksztatcenia

*) Dodatkowe pomiary spadkdéw poprzecznych i uksat@nia osi w planie natg wykona w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.

6.4.2. Szeroké&é

Szerok&¢ nie mae r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz £5 cm.
Na jezdniach bez kraynikow szeroké¢ podbudowy powinna liywicksza od szerokai
warstwy wye] lezacej o co najmniej 25cm lub o wafto wskazag w dokumentacji
projektowej.
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6.4.3. ROwndéé

Nierébwndaci podiwzne i poprzeczne warstwy nale mierzy¢ 4-metrows tatg, zgodnie
z BN-68/8931-04.

Nierbwnaci nie mog przekraczé&
- 9 mm dla nawierzchni poboczy,
-10 mm dla podbudowy zasadniczej,
-20 mm dla podbudowy pomocniczej i warstwy padio

6.4.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne na prostych i tukach powinny lagodne z dokumentag]
projektows, z tolerangj + 0,5 %.

6.4.5. Rzdne wysokdciowe

Rzedne wysokéciowe osi i krawdzi powinny midci¢ si¢ w podanych odchyleniach w
stosunku do projektowanego profilu pozhego:
- dla nawierzchni poboczy +1 cm, -1 cm,
-dla podbudowy zasadniczej: -1 cm, +0 cm,
-dla podbudowy pomocniczej i warstwy pozio -2 cm, +0 cm.

6.4.6. Uksztattowanie osi

Os w planie nie mze by przesungta w stosunku do osi projektowanej @egj niz 5 cm.

6.4.7. Grubasé warstwy

Gruba¢ nie mae sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej nawierzchni poboczgrisiwy poditaa+ 10 %,
- dla podbudowy pomocniczej + 10 %, -15%.

6.4.8. Nénos¢ podbudowy

— modut odksztatcenia powinien dggodny z podanym w tablicy 5,

Tablica 5. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Wskanik | Minimalny modut odksztatcenia mierzony piyt srednicy

Warstwa o wskaniku w;,, nie

mniejszym i, % zag;i-szqzenia 30 cm, MPa
mnie?jglzi/ i od pierwszego obgienia & | od drugiego obgizenia &
40 — warstwa podia 1,0 55 120
40 — nawierzchnia poboczy 1,0 80 140
60 — podbudowa pomochicza 1,0 60 140
80 — podbudowa zasadnicza 1,0 80 140

60 — podbudowa pomocniczT

wysp dziehcych 1,03 100 180
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6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami.

6.5.1. Niewt&ciwe cechy geometryczne

Wszystkie powierzchnie, ktore wykaguyicksze odchylenia od okienych w punkcie
6.4 powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie @dbakasci co najmniej 10
cm, wyréwnane i powtornie zesgczone. Dodanie nowej mieszanki bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroké¢ warstwy jest mniejsza od szerdkd projektowanej o wicej nz 5 cm

I nie zapewnia podparcia warstwomagylezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt
poszerzy warstwe przez spulchnienie na pehgruba¢ do potowy szerokixi pasa ruchu,
dotozenie mieszanki i powtdrne zgggczenie.

6.5.2. Niewt&ciwa grubosé

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod werigim grubéci, Wykonawca wykona
naprave. Powierzchnie powinny lgynaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstary
odpowiedny gtebokas¢, zgodnie z decyzj Inzyniera, uzupetnione nayw mieszank o
odpowiednich wiéciwosciach, wyréwnane i ponownie zgggczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wgkau tych robot nagbi ponowny
pomiar i ocena gruldci warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewt&ciwa nasnos¢é
Jezeli nasnos¢ bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelksz roboty
niezledne do zapewnienia wymaganejsncici, zalecone przez hyniera. Koszty tych

dodatkowych robot poniesie Wykonawca tylko wtedgy ganizenie ngnosci wynikio z
niewtasciwego wykonania robo6t przez Wykonaswc

7. Obmiar rob6t

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWIORB DE&M0.00 ,Wymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarova

Jednosty obmiarow jest m? (metr kwadratowy) wykonania podbudowy z kruszywa
tamanego 0/31,5 stabilizowanej mechanicznie.
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8. Odbior robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w STWIORB DOVD0.00 ,Wymagania ogdélne”.

Roboty uznaje siza zgodne z dokumentacprojektows, STWIORB i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt. 6 daty wyniki

pozytywne.

9. Podstawa ptatndéci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrei podano w STWIORB D-M.00.00.00
~Wymagania ogolne”.

Cena wykonania 1 frobejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- 0znakowanie robot,

- sprawdzenie i ewentualmapraw podiaza,

- zakup materiatow,

- przygotowanie mieszanki z kruszywa z rozbiorki aged recept,

- wykonanie odcinka probnego,

- dostarczenie kruszywa na miejsc wbudowania,

- rozlozenie kruszywa,

- zagsszczenie,

- przeprowadzenie pomiaréw i badalaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji
technicznej,

- utrzymanie warstw w czasie robat,

- uporadkowanie terenu robot.

10. Przepisy zwazane
1. PN-EN 13286-50Metoda sporgdzania prébek zwirzanych hydraulicznie za pompc
aparatu Proctora lub zgggczania na stole wibracyjnym.

2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré$ho nawierzchni  planografem
i tatg
3. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne magania i badania

4, PN-EN 13242 Kruszywa do niezmanych i hydraulicznie zwtanych materiatéw
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictiviegowym

5. PN-EN 13285 Mieszanki niezywiane — Specyfikacja

6. PN-EN 932-3  Badania podstawowych wiawosci kruszyw - Procedura i
terminologia uproszczonego opisu petrograficznego

7. PN-EN 932-5 Badania podstawowych wdeiwosci kruszyw - Cg§¢ 5:
Wyposaenie podstawowe i wzorcowanie

8. PN-EN 933-1 Badania geometrycznych wkwosci kruszyw - Oznaczanie skfadu
ziarnowego -- Metoda przesiewania

9. PN-EN 933-3  Badania geometrycznych wtawosci kruszyw - Oznaczanie ksztattu

ziarn za pomagwskanika ptaskgci

10. PN-EN933-5 Badania geometrycznych wtwosci kruszyw - Oznaczanie
procentowej zawarkgi ziarn o powierzchniach powstatych w
wyniku przekruszenia lub tamania kruszyw grubych

11. PN-EN933-8 Badania geometrycznych wwosci kruszyw - Czs¢ 8: Ocena
zawartdci drobnych czstek -- Badanie wskaika piaskowego
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12.  PN-EN933-9 Badania geometrycznych wtawosci kruszyw - Ocena zawasc
drobnych czstek -- Badanie bkitem metylenowym

13. PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu -- Specyfikacja pobiergmidbek,
badanie i ocena przydatod wody zarobowej do betonu, w tym
wody odzyskanej z proceséw produkcji betonu

14.  PN-EN 1097-1 Badania mechanicznych i fizycznych wdavosci kruszyw -
Oznaczanie odporgoi nascieranie (mikro-Deval)

15.  PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych i fizycznych wdavosci kruszyw - Metody
oznaczania odporsgoi na rozdrabnianie

16. PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizycznych wdavosci kruszyw - Cgsc¢
6: Oznaczaniegptdici ziarn i nasikliwosci

17. PN-EN 1367-1 Badania wiaciwosci cieplnych i odporngci kruszyw na dziatanie
czynnikdw atmosferycznych - €& 1: Oznaczanie
mrozoodpornéci

18. PN-EN 1367-2 Badania whéciwosci cieplnych i odpornéi kruszyw na dziatanie
czynnikéw atmosferycznych - Badanie w siarczanigmeau

19.  PN-EN 1367-3 Badania whéciwosci cieplnych i odpornéi kruszyw na dziatanie
czynnikéw atmosferycznych - €& 3: Badanie bazaltowej zgorzeli
stonecznej metagdgotowania

20. PN-EN 1744-1 Badania chemicznych wdeiwosci kruszyw - Analiza chemiczna

21. PN-EN 1744-3 Badania chemicznych wdeiwosci kruszyw -Czs¢ 3:
Przygotowanie wyaigow przez wymywanie kruszyw

22.  PN-ISO 565 Sita kontrolne -Tkanina z drutu, blacha perforowalacha cienka
perforowana elektrochemicznie -Wymiary nominalneebc

23. PN-EN 13286-1 Mieszanki niezwjzane i zwgzane spoiwem hydraulicznym - &2
1: Laboratoryjne metody oznaczania referencyjeefdci i
wilgotnosci - Wprowadzenie, wymagania ogolne i pobierantbpk

24.  PN-EN 13286-2 Mieszanki niezwgzane i zwgzane spoiwem hydraulicznym -z
2: Metody okrélania g:stasci i zawart@ci wody - Zagszczanie
metody Proctora

25.  PN-EN 13286-47Mieszanki niezwjzane i zwgzane spoiwem hydraulicznym - &2

47: Metoda badania do okfenia kalifornijskiego wskanika
nosnosci, natychmiastowego wskaika n@gnaosci i pecznienia
liniowego

30. Dz.U. Nr 43 — Rozpogdzenie MTIiGM z dn. 02.03.1999 w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiagldrogi publiczne i ich usytuowanie.

31. Wymagania techniczne. Mieszanki niegag@ne do drog publicznych WT- 4 Mieszanki
niezwigzane 2010
32. Instrukcja badapodtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych GDDP &899
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45233000-9

NAWIERZCHNIE Z BETONU ASFALTOWEGO
- WARSTWA SCIERALNA
CPV: Roboty w zakresie konstruowania,
fundamentowania oraz wykonywania nawierzchni
autostrad, drdg.
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1. Wstep

1.1.Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej

Specyfikacji

Techniczneg svymagania dotyexe

wykonania i odbioru warstwicieralnej z betonu asfaltowego w zwku z tematemBudowy
Ciggu pieszo - rowerowego relacji Zabtoto - Kostonitoty
1.2. Zakres stosowania STWIORB

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacje Techniczne stanewizes¢ Dokumentow Przetargowych i Umowy i
nalezy je stosowaw zlecaniu i wykonaniu Robét opisanych w podpuakril.

1.3.Zakres robot objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycgrowadzenia robdt przy
wykonaniu warstwycieralnej z betonu o uziarnieniu 0/8 z asfaltenb854r. 4 cm .

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowych pej niniejszej specyfikacii

D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne".

1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot

podano w STWIORB

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za ja&kach wykonania oraz za zgodito
z Dokumentagj Projektows, STWIORB i poleceniami lyniera. Ogolne wymagania
dotyczce robot podano w STWIORB D.00.00.00 "Wymaganiamgo

2. Wyroby budowlane

2.1.Wymagania wobec kruszywa grubego

Punkt normy

Wymagania wobec kruszyw

D

PN-EN Wiasciwosci kruszywa zaleznosci od kategorii ruchu
13043;2004 KR 2
4.1.3 Uziarnienie wg PN-EN 933-1 kategoria niespa ni: Gc85/20
4.1.4 Tolerancje uziarnienia; odchylenia niecksze ni wg
G20/15
kategorii:
4.1.6 Zawarté¢ pytdw wg PN-EN 933-1; kategoria nie wsza f
niz: 2
4.1.8 Ksztalt kruszywa wg PN-EN 933-3 lub wg PN-EBBB-4;
e .. Fls lub Shs
kategoria nie wisza ni:
4.1.9 Procentowa zawastoziaren o powierzchni przekruszonej i C
tamanej wg PN-EN 933-5; kategoria niessa ni: Deklarowana
4.2.2 Odporn& kruszywa na rozdrabnianie wg PN-EN 1097-2,
e i .- LAso
rozdzial 5; kategoria nie wgza ni:
4.2.3 Odporng& na polerowanie kruszywa wg PN-EN 10978, PSV.
kategoria nie risza ni: Deklarowana
431 Gstas¢ ziaren wg PN-EN 1097-6, rozdziat 7,8 lub 9 dekigaina przez producent
4.3.3 Gstas¢ nasypowa wg PN-EN 1097-3 deklarowana przez pradag
4.4.1 Nasikliwo$¢ wg PN-EN 1097-6, zatznik B; kategoria: WA\ pekiarowan
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4.4.2 Mrozoodporn@ wg PN-EN 1367-1 zatznik B; w 1% Fo 7

NaCl, kategoria nie wisza ni: Nacl
4.4.5 »Zgorzel stoneczna” bazaltu wg PN-EN 1367-3: SBia
4.3.2 Sklad chemiczny — uproszczony opis petroczafi wg PN-

EN 932.3 deklarowana przez producenta
453 Grube zanieczyszczenia lekkie, wg PN-EN 1741-14.2: m.p0,1

kategoria nie wisza ni:
4.6.1 Rozpad krzemianowjuzla wielkopiecowego chtodzonedo

powietrzem wg PN-EN 1744-1 p.19.1 Wymagana odporrio
4.6.2 Rozpadzelazowyc zuzla wielkopiecowego chtodzonedo

powietrzem wg PN-EN 1744-1 p.19.2 Wymagana odporrio
4.6.3 Statéc¢ objetosci kruszyw zzuzla stalowniczego wg PN-EN v

3,5

1744-Ip 19.3 kategoria nie &yza,;

2.2 Wymagania wobec kruszywa drobnego

Punkt normy Wymagania wobec kruszyw w
PN-EN Wiasciwosci kruszywa zaleznosci od kategorii ruchu
13043;2004 KR2
4.1.3 Uziarnienie wg PN-EN 933-1; wymagana kategori G:85 lub G\85
415 Tolerancja dla kruszywa drobnego i ggbim uziarnieniu; G-NR
ia i ; : TC
odchylenia nie wksze nk wg kategorii:
4.1.6 Zawarté¢ pytéw wg PN-EN 933-1 w kruszywie drobnym; f
kategoria nie wysza ni: 16
4.1.7 Jakét pytdbw wg PN-EN 933-9; kategoria nie wsza ni: MB(10
4.1.10 Kanciasti kruszywa drobnego wg PN-EN 933-6, rozdziat E
8: kategoria nie nbza n: csDeklarowana
Nasikliwos¢ wedtug PN-EN 1097-6, rozdz. 7,8 lub 9 WM Askiarowan
431 Gstas¢ ziaren wg PN-EN 1097-6, rozdziat 7,8 lub 9 dekieana przez producenta
453 Grube zanieczyszczenia lekkie, wg PN-EN 1741-14.2; Mipc0.1

kategoria nie wisza ni:

2.3Wymagania wobec wypetniacza

Punkt normy

Wymagania wobec kruszyw

<

nta

PN-EN Wiasciwosci wypetniacza zaleznosci od kategorii ruchu
13043;2004 KR 1
5.2.1 Uziarnienie wg PN-EN 933-10: zgodne z tahlid
5.2.2 Jakét pytéw wg PN-EN 933-9; kategoria nie wsza ni: MB(10
5.3.1 Zawarté&¢ wody wg PN-EN 1097-5; nie wgza od: 1% (m/m)
5.3.2 Gstas¢ ziaren wg EN 1097-7 deklarowana przez produce
5.4.1 Wolne przestrzenie w suchym gsagzonym wypetniaczu v
wg PN-EN 1097-4; wymagana kategoria: 28/45
5.4.2 Przyrost temperatury ¢knienia wg PN-EN 13179-1]; Anen8/25
wymagana kategoria: R&B
5.5.1 Rozpuszczaldéé w wodzie wg PN-EN 1744-1; kategorja WS,
nie wyzsza ni: 0
5.5.3 Zawarté¢ CaCQ w wypetniaczu wapiennym wg PN-EN cC
196-21; kategoria co najmniej: 0
554 Zawarté¢  wodorotlenku  wapnia w  wypetniaczu K
mieszanym; kategoria: abeklarowana
5.6.2 ,Liczba asfaltowa” wg EN 13179-2 BNarowan.
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2.4. Lepiszcza
2.4.1 Asfalt
Do warstwy z betonu asfaltowego najestosowad asfalt drogowy 50/70,
Wymagania dla asfaltu z betonu asfaltowego o o&aru 0/11 z asfaltem 35/50 wg PN-EN-

12591:2010 z dostosowaniem do warunkow polskich.
Tablica 7. Wymagania dla asfaltu 35/50

Rodzaj asfaltu
Lp. Wiasciwosci i wymagania Badania wg
50/70
1 2 3 4
1. | Penetracja w 26 [0,1 mm] 35-50 PN-EN 1426
2. | Temperatura rgknienia [C] 32-42 PN-EN 1427
3. | Temperatura zaptonu, nie mnie}:rf°C] 230 PN-EN 22592
4 anallmartcﬁc sktadnikow rozpuszczalnych, nie mnief:nj%] 99 PN-EN 12592
5 Z_mllana masy po starzeniu (ubytek lub przyrost),wiigce] 05 PN-EN 12607-1
niz: [%] m/m
6. | Pozostala penetracja po starzeniu, nie mnieji] 50 PN-EN 1426
7. | Temperatura ngknienia po starzeniu, nie mniejgn{°C] 48 PN-EN 1427
8. | Zawarté¢ parafiny, nie wgcej niz: [%] 2,2 PN-EN 12606-1
9. E{;}z]rost temperatury rgknienia po starzeniu, nie ygej niz: 9 PN-EN 1427
10. | Temperatura tamlivéoi, nie wiecej niz: [%0] -8 PN-EN 12593
2.4.2Srodek adhezyjny

Do mieszanki mineralno-asfaltowej, przeznaczonej wgkonania warstwy
scieralnej, naley stosowa srodek adhezyjny.Srodek adhezyjny iyty do wytworzenia
mieszanki mineralno-asfaltowej powinien posiaéd@robat Techniczi IBDIM.

2.5. Do uszczelniania gtzy podhinych i poprzecznych oraz spoin krgmikow, kostek,
studni, zaworow i innych ugelzex w jezdni z AC stosowatermoplastyczne §any
kauczukowo-asfaltowe spetndap wymagania polskich norm lub aprobat technicznych
Do uszczelniania kragdzi stosowé asfalt 35/50 spetniagy wymagania PN-EN 12591.

2.6. Dostawy wyrobow

Za dostawy wyrobow odpowiedzialny jest Wykonawdadtazgodnie z ustaleniami
okreslonymi w STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

Do obowpzku Wykonawcy naley takie zorganizowanie dostaw, aby zapewni
nieprzerwag prag otaczarki w trakcie wykonywania dziennej dzialkbocze.

105



SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH D.05.5&0

2.7. Skladowanie

Skladowanie kruszywa

Sktadowanie kruszywa powinno odbyévaic w warunkach zabezpieczaych je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymiajaaiai lub frakcjami kruszywa.
Sktadowanie wypetniacza

Wypetniacz nalgy skiadow& w silosach wyposanych w uradzenia do aeracji.
Sktadowanie asfaltu

Asfalt powinien by sktadowany w zbiornikach, ktorych konstrukcjazite do ich
wykonania materiaty wykluczajmozliwo$¢ zanieczyszczenia asfaltu. Zbiorniki powinnytby
wyposaone w pdrednio automatyczne uwdzenia grzewcze - olejowe, parowe lub
elektryczne t.j. bez kontaktu asfaltu szianami ogrzanymi do temperatury igyej od
dopuszczalne] dla kruszywa. Nie dopuszcza sgrzewania asfaltu otwartym ogniem.
Zbiornik roboczy otaczarki powinien byizolowany termicznie, posiadaystem grzewczy
zdolny do utrzymania zadanej temperatury oraz pi@siakiad cyrkulacji asfaltu. Wylot rury
powrotnej musi znajdowssic w zbiorniku pontej zwierciadta gagcego asfaltu.

Zaleca s} stosowanie izolowanych termicznie metalowych zfilaw pionowych,
wyposaonych w elektryczny system grzewczy.
Skladowanigrodka adhezyjnego

Srodek adhezyjny powinien Bysktadowany tylko w oryginalnych opakowaniach
producenta w warunkach podanych w Aprobacie Techeic

2.8 Wymagania wobec peajczar warstw scieralnych/wiazacych

Badania paiczer miedzy warstwowych warstw bitumicznych zgodnieezzytem
nr 66 IBDIM; wymagania:

->1,0 MPa dla pakczer warstw wizaca/podbudowy

3. Sprzet
3.1. Ogodlne wymagania dotycyce spratu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D-M.00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 3.

Przed przysipieniem do wykonania robot #gnier sprawdzi zgodrio
przedstawionej przez Wykonagpropozycji sprztowej z wymaganiami STWiORB.

3.2. Sprzt do wyprodukowania mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow nalezy produkowé& przy zastosowaniu wytworni
(otaczarki), przeznaczonej do wytwarzania mieszanek gogco typu zagszczanego,
wyposaonej w izolowany termicznie silos gotowe] mieszaokojemnéci nie mniejszej ri
potowa wydajnéci godzinowej.

Otoczarka winna kywyposaona w automatyczne wdzenia dozujce wszystkich
sktadnikéw i termostatyczny ukiad utrzymywarniglanej temperatury kruszywa i lepiszcza.
Urzadzenia dozujce oraz pomiaru temperatury winnyébgkresowo sprawdzane i posidda
aktualne dokumenty tych sprawdze
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Odchytki masy dozowanych skladnikéw powinny zapeéwmilchylenia mniejsze
od dopuszczalnych.
3.3. Sprat do uktadania mieszanki mineralno-asfaltowe]

Nalezy stosowd rozktadarki, przeznaczone do ukladania mieszanikieralno-
asfaltowe] typu zagszczanego, wypogane w elektroniczny uktad sterowania wedtug
projektowanej niwelety i pochylenia oraz podgrzeyatesk wibrujaca do wstpnego
zag:szczania z regulagczestotliwosci i amplitudy drga.

3.4. Sprat do zag:szczania mieszanki mineralno-asfaltowej
Nalezy stosowd, wiasciwe do rodzaju mieszanki mineralno-asfaltowej, ogal

stalowe gtadkie lekkiesrednie i cg¢zkie oraz walce ogumione g¢ékie o regulowanym
cisnieniu w oponach.

4. Transport
4.1. Ogdlne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygeze transportu podano w STWIORB D-M.00.00.00
~Wymagania ogolne”, punkt 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywo mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczafych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem xminnrodzajami lub
frakcjami kruszywa. Kruszywo przewone Iluzem winno hy przykrywane lub
zabezpieczone w inny sposob w celu urgkid zanieczyszcze
4.3. Transport wypetniacza

Wypetniacz luzem naky przewozé w cysternach przystosowanych do transportu
materiatéw sypkich, umaiwiajacych roztadunek pneumatyczny.
W czasie transportu oraz przetadunku wypetniaczzgachront przed zawilgoceniem,
zbryleniem i zanieczyszczeniem.
4.4. Transport asfaltu

Asfalt naley przewozé¢ izolowanymi termicznie cysternami wypasaymi w
instalacje umgliwiajace podiczenie cystern do wdzen grzewczych lub wyposanymi we
wiasne urzdzenia grzewcze geednie.

4.5. Transportsrodka adhezyjnego

Srodek adhezyjny w opakowaniach fabrycznychzenbyé przewaony dowolnymi
srodkami transportu.

107



SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH D.05.5&0

4.6. Transport mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow nalery przewozé samochodami
samowytadowczymi, wypogsanymi w plandeki do przykrywania mieszanki podczas
transportu.

Warunki i czas transportu mieszanki od produkdjudowania powinny zapewni
utrzymanie temperatury w wymaganym przedziale. Qeassportu nie mae przekracze?
godzin.

Powierzchnie skrzy samochodow do transportu mma winny lmgyste i pokryte
srodkiem antyadhezyjnym nieptywagiym szkodliwie na te mieszanki.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogolne warunki wykonania robot

Ogoblne warunki wykonania robot podano w STWIORB [DBM00.00
"Wymagania ogolne".

Wydajnag¢ wytworni  (otaczarki), liczba i wydajié srodkow transportu,
wydajna¢ rozktadarek oraz liczba i rodzaj walcéw powinny¢ébiak dobrane by
zapewnialy cigtos¢ procesu wbudowywania mieszanki mineralno-asfaljowe

5.2.Projektowanie sktadu betonu asfaltowego na warstieralm

5.2.1. Projektowanie mieszanki mineralno- bitumiczej na warstwe $cieralna

Na 40 dni przed przygiieniem do roboét bitumicznych Wykonawca jest zolyaany
opracow@ projekt recepty na mieszanknineralno-asfaltow i przedtay¢ Inzynierowi do
zatwierdzenia oraz z sprawozdaniem z badania ty@katdego skladu mieszanki. Badania
typu obejmuje kompletny zestaw bad&ub innych procedur okéijacych przydatnét
mieszanek na probkach reprezentatywnych dla typwhwy Sprawozdanie z badania typu,
powinno dowodz# ze spetnione g wszystkie wymagania okilene w STWIORB. Projekt
recepty lIitynier powinien przekazawraz z wszystkimi zatznikami oraz probkami
sktadnikbw mieszanki pobranymi w jego obewiodo sprawdzenia w Laboratorium
Zamawiagcego. Po otrzymaniu pozytywnej opinii Laboratoriumzynier powinien projekty
recept zatwierdzii zezwolc Wykonawcy na przysgpienie do wykonywania danego rodzaju
robot.

Uziarnienie mieszanki mineralnej, zawdtidepiszcza podano w tablicy.

Przesiew
Wiasciwosci 35/50
KR1
Wymiar sita # mm od do
16,0 100
11,2 90-100
8,0 70-90
2,0 30-55
0,125 8-20
0,063 5-12
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Zawartgé lepiszcza Binse

Wymagane wiasrigi betonu asfaltowego do warstwicieralnej podano w
tablicach.

dla KR2
Warunki
Lp. Wiasciwosci zagszczenia wg Metoda i warunki badania AC11$
PN-EN 13108-20
, . C.1.2, ubijanie, Vimin1,0
1 Zawartd¢ wolnych przestrzeni 550 uderzé PN-EN 12697-8, p.4 Voo
2 ?g/ql;ip;zrsstrzeme wypetnione 0215% ué)g?rge, PN-EN 12697-8, p.5 min75
piszcz x50 uderz VFBmaxe3
Zawarta¢ wolnych przestrzeni w C.1.2, ubijanie, i i _
3 mieszance mineralnej 2x50 uderz# PN-EN 12697-8, p.5 VMAinsa
PN-EN 12697-12,
. : : C.1.1, ubijanie, przechowywanie w 40°C z
4 Odpornéc na dziatanie wody 2x35 uderzgé jednym cyklem zamtania, ITSReo
badanie w 25 °C

5.3. Wytwarzanie mieszanki betonu asfaltowego

Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej powirodbywa sic w oparciu o
recept laboratoryjr, zatwierdzon przez Irzyniera.

Tegperatura lepiszcza w zbiorniku roboczym dla 1asf80/50 i powinna wyno&i max
180°C.

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minegdna
dodaniu wypetniacza uzyskata \tava temperatuy. Maksymalna temperatura goego
kruszywa nie powinna liywyzsza o wicej niz 30°C od maksymalnej temperatury mieszanki
mineralno-asfaltowe;j.

Temperatura wyprodukowanej mieszanki mineralnokasf@j powinna migci¢
sie w granicach 140-18C .

Wytworzona mieszanka betonu asfaltowego powinnaingge wymagania
zamieszczone w tablicy pkt. 5.2 i receptury.

5.4. Przygotowanie podiea

Podlaze pod warste nawierzchni z betonu asfaltowego powinno ¢ by
wyprofilowane i réwne. Powierzchnia podépowinna b¥ sucha i czysta.
Nierownaci podtaza pod warstwy asfaltowecieralne nie powinny hky wicksze od
dopuszczalnych dla warstwy yiice;.

Przed utgeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego, tq@d naley
skropic emulsy asfaltovg wg STWIORB D.04.03.01

Spoiny z krawznikami, kostkami, studniami, zaworami i innymi gdzeniami w
jezdni winny by uszczelnione tang termoplastyczi
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5.5. Warunki atmosferyczne

Warstwascieralna nawierzchni mie by uktadana, gdy temperatura otoczenia w
ciggu poprzedniej dobyedzie wynosita co najmniej +5°C, a w czasie wykongigarobot
wynosi nie mniej ni +10°C.

Nie dopuszcza si uktadania mieszanki gdy podi® jest calkowicie mokre
(zamkngty film wodny). Powierzchnia podia po przelotnym deszczu powinna ¢by
osuszona, np. dmuchavwub spezonym powietrzem. W przypadku, gdy pozopodgrzewa
sie, temperatura w czasie robot aedoy¢ nizsza nk podano powse;.

5.6. Proba technologiczna

Wykonawca przed przygiieniem do produkcji mieszanki betonu asfaltowezgi |
zobowizany do przeprowadzenia w obegtidnzyniera préby technologicznej. W tym celu
naleey zaprogramowa otaczark zgodnie z receptrobocz i w cyklu automatycznym
produkow& mieszank betonu asfaltowego przez okres nie krétszylfl minut. Do bada
naleey pobr& mieszank wyprodukowan po ustabilizowaniu si pracy otaczarki, tj.
najwczeaniej po 5 minutach.

Nie dopuszcza sioceniania doktadrgi pracy otaczarki oraz prawidtodm
sktadu mieszanki mineralnej na podstawie tzw. sgehearobu, z uwagi na segregacj
kruszywa.

Mieszank wyprodukowan po ustabilizowaniu si pracy otaczarki naky
zgromadzt w oddzielnym (pustym) silosie lub zatadawbezpdrednio na samochdd, a
nastpnie pobré z niej metod kwartowania prébki do badania skladu mieszankptet
asfaltowego oraz jego wdawosci, okr&lanych na podstawie probek Marshalla. Mgle
wykona trzy kolejne oprébowania tej samej partii mieszadkkazdego z nich laboratorium
Wykonawcy wykona jedno badanie sktadu mieszanki tmay probki Marshalla. Do kalego
badania skiadu mieszanki 11 naleuzy¢, préble o masie (w gramach) nie mniejsaiz
wynika to z iloczynu 100 x 12,8 (nominalny wymiaajwickszego ziarna mieszanki betonu
asfaltowego 11 mm), tj. co najmniej 1100 gramow.

5.7. Ukfadanie warstwy podbudowy z mieszanki minedao -bitumicznej

Mieszank betonu asfaltowego nale uklada mechanicznie, rozktadagk
spetniagca wymagania punktu 3 niniejszej STWIORB luleznie na matych powierzchniach.

Zagsszczanie roztoonej mieszanki naly wykonywa walcami wibracyjnymi oraz
ogumionymi, spetniacymi wymagania podane w punkcie 3 niniejszej STWBORaleca sj
stosowanie walcéw wibracyjnych o masie nie mnigjsee 9 Mg, a walcow ogumionych o
masie nie mniejszej hil6 Mg. Zagszczanie nalgy rozpoca¢ od krawedzi nawierzchni ku
srodkowi. Wskanik zag:szczenia wykonanej warstwy powinnyéggodny z wymaganiami
podanymi w pkt. 6.4.2.2.

Niweleta i grubé¢ wbudowanej warstwy powinny byzgodne z dokumentagi
projektows.

Ztagcza w warstwie powinny ky wykonane w linii prostej réwnolegle lub
prostopadle do osi drogi. afiza powinny by catkowicie zwgzane, a przylegage warstwy
powinny by w jednym poziomie. Zcze podiene w warstwiescieralnej powinno b
przesungte o co najmniej o 15 cm wzglem zhcza podienego w niej lezace] warstwie

110



SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH D.05.5&0

asfaltowej; zcza poprzeczne o co najmniej 2 mgcZa naley uszczelni termoplastycznymi
tasmami kauczukowo-asfaltowymi.

Powierzchnie krawdzi zlgcza winny by wyprofilowane skénie, zagszczone i
pokryte lepiszczem w ikzi 50 g na 1 cm gruBBoi i 1mb.

Krawedzie winny by proste, wyprofilowane z pochyleniem 1:1 zgodnie z
projektem i dodinigte. Krawedz warstwy usytuowana wgj winna by pokryta lepiszczem w
ilosci 4 kg/nf.

Powierzchnia warstwycieralnej winna bg 0,5-1,0 cm wyej od powierzchni
scieku lub kraweznika wtopionego.

Za zgod Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, nawierz¢lmozna oddé do ruchu
zaraz po jej wystygrciu do temperatury otoczenia.

5.10. Pojczenie medzywarstwowe

Nalezy wykon& zgodnie z wymaganiami STWIORB D.04.03.01
Dla pohczenia warstwycieralna/wjzaca wymaga siaby wytrzymaté¢ nascinanie warstw
asfaltowych> 1,3 MPa. (wg. zeszytu IBDIM nr 66)

Odpornoé¢ poltaczenia migdzywarstwowego na scinanie, wyrazong jako wytrzyma-
1o4é na scinanie (7), oblicza si¢ z wedtug wzoru:

w ktérym:

T - wyirzymalosé na dcinanie w megapaskalach (MPa), wyrazona z dokladnodcig
0,1 MPa

Fyax - maksymalna sila Scinajaca w meganiutonach (MN),

A - powierzchnia przekroju poprzecznego prébki walcowej w metrach kwa-
dratowych {mzj.

Srednie wyniki wytrzymalodci na $cinanie (7') i przesunigcie (e) oblicza sie z pomia-
ru co najmniej 2 prabek, '

6. Kontrola jakosci rob6t
6.1.Badania przed przyshpieniem do robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w STWIORB D-M.00.00.00
~Wymagania ogolne”.

Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien przedstawizynierowi

wyniki wszystkich bada wyroboéw przeznaczonych do produkcji mieszanki mahme-
asfaltowej na warstgwcieralrg celem zatwierdzeniaddet dostaw
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6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Badania dziej si¢ na:

- badania Wykonawcy,
- badania kontrolne Zamawsagego.

6.2.2.

Czestotliwos¢ oraz zakres badaNykonawcy.

Tablica 13. Zakres oraz gztotliwos¢ bada w czasie wbudowywania mieszanki.

Zagszczenie warstwy

Dwie probki z4dego pasa o powierzchni do 2000m

Wolna przestrZew warstwie

Lp. Wyszczegblnienie bada Czestotliwos¢ bada
1 2 3
1. | Temperatura powietrza Kazdego dnia w momencie ro;p@c'za uk%adgnia W
ciagu 24h przed rozpogeiem ukiadania.
2. | Temperatura mieszanki Kdy samochdod po wytadowaniu
3. | Ocena wizualnha Kaly samochdod po wytadowaniu
4. | Grubd¢ Kazdy zjazd w osi i przy kragdziach
5. | Pochylenie poprzeczne Ky zjazd
6. | Ocena wizualna jednorodiod Cata powierzchnia
7 Oce_na_l wizualn_ajaléci zlaczy, Cata diugeé
spoin i kravgdzi
8. | Rzdne wysokéciowe G i krawedzie kadego zjazdu
9. | Szerokét Kazdy zjazd
10. | Uksztattowanie osi zjazdu Kdy zjazd
11.
12.

Dwie probki z kalego pasa o powierzchni do 2000m

6.2.3. Badania kontrolne wykonywane przez Laboratoriumdgoree.
Rodzaj i zakres badaveditug poniszej tablicy

Rodzaj bada

1. Mieszanka mineralno-asfaltoftfa
1.1 Uziarnienie
1.2. Zawartéc¢ lepiszcza

1.3. Temp. mgkni¢cia lepiszcza odzyskanego
1.4. Gstas¢ i zawartd¢ wolnych przestrzeni

probki

2. Warstwa asfaltowa

2.1. Wskanik zag:szczenid’
2.2. Spadki poprzeczne
2.3. Réwne¢

2.4. Grubgé ¥ ‘
2.5. Zawarté¢ wolnych przestrzefi
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3 do kadej warstwy i na kade rozpoczte 2000 m nawierzchni jedna prébka, w razie
potrzeby liczba prébek me zosta zwickszona (np. nawierzchnie drég w terenie zabudowy,
nawierzchnie mostowe)

®) \w razie potrzeby specjalne kruszywa i dodatki.

Pomiar grubéci (rdzenia).

6.2.4.Badania kontrolne dodatkowe jak w STWIORB D.0508a.
6.2.5.Badania arbitraowe dodatkowe jak w STWIORB D.05.03.05a.

6.3. Wiasciwosci warstwy oraz dopuszczalne odchyiki.
6.3.1.Mieszanka mineralno-asfaltowa

6.3.1.1.Uwagi ogolne jak w STWIORB D.05.03.05a
6.3.1.2.Temperatura ngknienia lepiszcza odzyskanego max 63°C
6.3.1.3.Zawarta¢ lepiszcza

Dopuszczalne odchyiki pojedynczego wyniku badaredniej arytmetycznej wynikow baila
zawartdci lepiszcza rozpuszczalnego +0,30 [%(m/m)].

6.3.1.4 Uziarnienie

Dopuszczalne odchyiki dotygze pojedynczego wyniku badanig&edniej arytmetycznej

wynikéw bada zawartdci odpowiednio [%6(m/m)]:
- kruszywa o wymiarze <0,063 mm +1,50

- kruszywa o wymiarze <0,125 mm +2,0

- kruszywa drobnego o wymiarze od 0,063 do 2 mm 043,

- kruszywa grubego o wymiarze >2 mm +3,0

6.3.1.5Zawarta¢ wolnych przestrzeni w prébce Marshalla pobranejma lub wyjtkowo
probki wycktej z nawierzchni nie nx® wykraczé poza wartéci dopuszczalne podane w
pkt. 5.2.

6.3.2.Warstwa asfaltowa

6.3.2.1.Gruba¢ maze sk rézni¢ od projektowanej o 15% dkaedniej z wielu oznaczei o
+10%.

6.3.2.2Wskanik zag;szczenia warstwy winien by98%

6.3.2.3 Zawartd¢ wolnych przestrzeni winna wyndgsl,0-3,0%

6.3.2.4 Pochylenie poprzeczne sk rézni¢ od projektowanego o +0,5%

6.3.2.5. Réwna¢ podiuzna warstwy

Z czestotliwoscig 1 pomiar na zjazd nalg mierzy nierbwndgci podiuzne warstwy
cieralnej. Pomiar naky wykonywa 4-metrows fat3 zgodnie z norm BN-68/8931-04.
Nierownaici podiuzne nie powinny b§ wicksze od 6 mm.

Przed uptywem okresu gwarancyjnego odchylenia nigiqny by wicksze od 8
mm.

Do oceny rownéci podtuznej warstwyscieralnej nawierzchni drogi klasy Z, L i D
oraz placow i parkingdw natg stosowé metod z wykorzystaniem taty 4-metrowej i klina
lub metody réwnowanej wyciu faty i klina, mierac wysoka¢ przewitu w potowie dtugéci
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taty. Pomiar wykonuje ginie rzadziej ni co 10 m. Wymagana rowsopodiuzna jest
okreslona przez wart@& odchylenia rowngci (przewitu), ktére nie mog przekroczyg 6 mm.
Przez odchylenie rowioi rozumie st najwicksz odlegta¢ miedzy tal a mierzon
powierzchn.

Przed uptywem okresu gwarancyjnego wartadchylenia rowngci podiuznej
warstwyscieralnej nawierzchni drég klasy Z , L i D nie pana by wigksza nk 8 mm.
Badanie wykonuje siwedtug procedury jak podczas odbioru nawierzchni.

6.3.2.6. ROwna¢ poprzeczna warstwy
Z czestotliwoscia 1 pomiar na zjazd nalg sprawdzé rOwnas¢ poprzeczna

warstwy. Sprawdzenie polega na przgniu faty i pomiar przavitu klinem, zgodnie z
normg BN-68/8931-04.

Dopuszczalne warfci odchyler rownaici poprzecznej warstwicieralnej wymagane przed
uptywem okresu gwarancyjnego

Wartdici odchyle
Klasa drogi Element nawierzchni réwnaici poprzecznej
[mm]
Z, L, D Pasy ruchu <9

6.3.2.7.Szeroké¢ winna by zgodna z dokumentagy tolerancg +5cm.
6.3.2.8. Rzzdne wysokéciowe na krawdzi zjazdu winny by zgodne z projektem z
tolerancg =1 cm.

6.3.2.9.0§ zjazdu w planie nie ni® by przesunjta w stosunku do osi projektowanej o
wiecej niz 5 cm.

6.3.2.10Wyglad zewrtrzny warstwy sprawdzany wizualnie — powiniert fpgdnorodny, bez
spekan, deformaciji, plam i wyrusze

6.4 Badanie podczar miedzywarstwowych warstw bitumicznych.

Wymagania dotycce bada pofczen miedzywarstwowych warstw bitumicznych
podano w STWIORB D-M.04.07.01. ptk.6.5 "Podbudalyetonu asfaltowego”.

7. Obmiar robot

Jak w STWIORB D.05.03.05/a.

8.0dbior robot

Jak w STWIORB D.05.03.05/a.
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9. Podstawy ptatndci
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogdlne wymagania dotygze ptatnéci podano w STWIORB D-M.00.00.00
"Wymagania ogolne".

Platné¢ za 1 nmf wykonanej warstwyscieralnej naley przyjmowa zgodnie
Z obmiarem, ocenjakasci uzytych wyrobow oraz materiatow i ocgakasci wykonanych
robot na podstawie wynikow pomiaréw i bada

9.2. Cena jednostki obmiarowej,
Cena wykonania rob6t obejmuje:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- 0znakowanie robot,

- dostarczenie wyrobow i materiatow,

- opracowanie receptury,

- wytworzenie betonu asfaltowego

- transport mieszanki na miejsce wbudowania,

- wykonanie proby technicznej,

- wykonanie spoin z uszczelnieniem

- mechaniczne igczne roZcielenie mieszanki,

- wykonanie ziczy z uszczelnieniem,

- mechaniczne zggzczenie roztzonej warstwy,

- wykonczenie krawdzi nawierzchni z pokryciem asfaltem,
- przeprowadzenie bafidaboratoryjnych i pomiaréw wymaganych w specyfijkac

10. Przepisy zwazane
10.1 Normy

Jak w STWIORB D.05.03.05/a
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D.06.01.01
45112000-5

UMOCNIENIE SKARP, ROWOW | SCIEKOW
CPV: Roboty ziemne i wykopaliskowe.
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1. Wstep

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczneg wymagania dotycge
wykonania i odbioru umocnienia skarp i dna rowowewigzku z tematemBudowy cizgu
pieszo - rowerowego relacji Zabtoto - Kostomtoty"

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jakadwnt przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w fxaie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji datycprowadzenia robot przy
umocnieniu skarp i rowow i obejmyj

- Humusowanie z obsianiem przy grdbowarstwy humusu 10 cm z wykorzystaniem
wczesniej spryzmowanego humusu:

- Humusowanie z obsianiem przy grgbiowarstwy humusu 25 cm z wykorzystaniem
wczesniej spryzmowanego humusu:

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.ROw — otwarty wykop, ktory zbiera i odprowadza wod
1.4.2.Humus — ziemia inna (urodzajna).

1.4.3.Humusowanie — pokrycie skarpy humusem w celu zapawa dobrego wzrostu traw.
1.4.4. Brukowiec - kamié narzutowy nieobrobiony (otoczak) lub obrobiony wztalcie
nieregularnym i zaolglonych krawedziach.

1.4.5.Prefabrykat - element wykonany w zaktadzie przeowsgin, ktdry po zmontowaniu na
budowie stanowi umocnienie rowu l&tieku.

1.4.6.Pozostate ok&enia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w STWIORB D.00.00.,Wymagania ogolne”.

Okreslenia podane w niniejszej STWIORB g szgodne z obowrzujacymi
odpowiednimi normami i STWIORB D.00.00.00 "Wymagangolne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za zgodito
z Dokumentagj Projektova, STWIORB i poleceniami ltyniera.

Ogdlne wymagania dotygze robét podano w STWIORB D.00.00.00 "Wymagania
0golne™.
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2. Materiaty

Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skargyopi niniejsz STWIORB g:
2.1. Ziemia urodzajna (humus)

Ziemia urodzajna powinna zawiérao najmniej 2% cgci organicznych. Humus powinien
by¢ wilgotny i pozbawiony kamieni wkszych od 5 cm oraz wolna od zanieczysacze
obcych.

W przypadkach wtpliwych Inzynier mae zlecé wykonanie bada w celu
stwierdzeniaze ziemia urodzajna odpowiada rgstjgcym kryteriom:
a) optymalny sktad granulometryczny:

- frakcjailasta (d < 0,002 mm) 218 %,

- frakcja pylasta (0,002 do 0,05 mm) 230 %,

- frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0 mm) 430 %,
b) zawartgé fosforu (BO,) > 20 mg/m,
c) zawartd¢ potasu (KO) > 30 mg/m
d) kwasowd¢ pH >5,5.

2.2. Nasiona traw

Wyboér gatunkéw traw natg dostosowé& do rodzaju gleby i stopnia jej
zawilgocenia. Zaleca istosowa mieszanki traw o drobnym, ¢gtym ukorzenieniu,
spetniagce wymagania PN-R-65023:1999 i PN-B-12074:1998.

2.3. Szpilki

Szpilki i kotki do przytwierdzania darniny powiniy¢é wykonane z gaki, zerdzi,
obrzynkow lub drewna szczapowego, zarowno z drzelastych, jak i Kciastych,
z wyjatkiem osiki, kruszyny oraz ptow zywej wikliny. Szpilki i kotki powinny by proste,
na cigiszym kacu ostro zaciosane, na drugim giei pod ktem prostym. Grubig szpilek
powinna wynosi od 1,5 cm do 2,5 cm, natomiast disgmkoto 35 cm. Grubi kotkdéw
powinna wynosi od 4 cm do 6 cm, a diugood 50 cm do 60 cm. W gornym, grubszym
koncu kotki powinny mi€ nacecia do nawingcia sznurka.

2.4.Zwir granulowany i otoczaki

Zwir (pod korytka krakowskie) natg stosowd wg PN-B-11111:1996 ,Kruszywa
mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni droggwZwir i mieszanka”.

3. Sprzet
3.1. Ogodlne wymagania dotycxce sprztu

Ogodlne wymagania dotygze sprztu podano w STWIORB D.00.00.00
~Wymagania ogolne”.
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3.2. Sprzt do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania umocnienia powinien wykazaic
mozliwoscia korzystania z nagpujacego spratu:
0 betoniarki,
o réwniarki,
o cysterna do wody pod d&iieniem z wlasnym ngpem poruszania i pompowania lub
odpowiednio dostosowana oraz umocowana na przyezepi
walce gtadkiezebrowane lub ryflowane,
ubijaki o kcznym prowadzeniu,
wibratory samobigne,
podstawowe natzizia do humusowania powierzchni skarpy i darniowatakie jak:
lopaty, grabie, miotki, toporygeczne pity itp.
0 narzdzia brukarskie

B o |

4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB D.00.00.00
~Wymagania ogolne”.

4.2. Transport materiatow
4.2.1.Transport nasion traw
Nasiona traw mma przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach

zabezpieczafych je przed zawilgoceniem.

4.2.2. Transport piaskuiwiru
Piasek zwir, przewaone mog by¢ dowolnymisrodkami transportu.

4.2.3.Transport wody
Wodk nalezy dostarczy beczkowozem.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogolne warunki wykonania robot

Ogodlne warunki wykonania robot podano w STWIORBI@00.00 "Wymagania
0golne”.

5.2. Humusowanie

5.2.1.Dowd6z spryzmowanego (wcgeej zdigtego) humusu i rozmieszczenie wzdiskarp
korpusu drogowego oraz dow6z humusu z dokopu i iEgznzenie go rownomiernie na catej
powierzchni przeznaczonej do rekultywaciji.

5.2.2.Wyroéwnanie powierzchni skarp i dna terenu przechiisowaniem

5.2.3.RoZcielenie warstwy humusu
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Humusowanie powinno bBywykonywane od gornej krazi skarpy do jej dolnej
krawedzi. Warstwa ziemi urodzajnej powinnae@ poza gorg krawedz skarpy i poza
podn@e skarpy nasypu od 15 do 25 cm.

Gruba¢ pokrycia ziemd urodzajm powinna wynosi od 10 do 15 cm po
moletowaniu i zagszczeniu, w zalaosci od gruntu wysipujagcego na powierzchni skarpy.

W celu lepszego powzania warstwy ziemi urodzajnej z gruntem, na poxaeni
skarpy nalgy wykonywa rowki poziome lub pod kem 30 do 45 o gkbokadici od 3 do
5 cm, w odsjpach co 0,5do 1,0 m. Ul@ong warstwe ziemi urodzajnej naky zagrabt
(pobronowa) i lekko zagsci¢ przez ubiciegczne lub mechaniczne.

5.2.4.Zag;szczenie raielonej warstwy humusu
5.2.5.Zagrabienie zahumusowanych skarp
5.2.6.Zag;szczenie zahumusowanego terenu walcem kotowym igladk

5.2.6. Wysianie uniwersalnej mieszanki traw wsitdo 100 kg na 1 hektar powierzchni do
obsiania.

5.2.7.Ubicie powierzchni obsianej trawami

5.2.8.Drugie dosianie traw w okresie gwarancyjnym

6. Kontrola jakosci rob6t

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli rob6t podano w STWIORB D0OMO "Wymagania ogolne”.
6.2. Kontrola jakosci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jagowykonanych robot i ich zgodso
z STWIORB, oraz na sprawdzeniu daty wweéci swiadectwa wartéci siewnej wysianej
mieszanki nasion traw.

Po wzejciu radlin, taczna powierzchnia nie panaigtych miejsc nie powinna gy
wicksza nk 2% powierzchni obsianej skarpy, a maksymalny wympmjedynczych
niezatrawionych miejsc nie powinien przekrac£2 nf. Na zarénictej powierzchni nie
mog wystepowa: wyztobienia erozyjne ani lokalne zsuwy.

6.3. Kontrola jakosci brukowania umocnienia materiatem kamiennym

Kontrola polega na rozebraniu ok. ¥ mowierzchni zabrukowanej i ponownym
zabrukowaniu tym samym brukowcem materiatem kanjenrscistosé utozenia uwaa sk
za dostateczp jesli przy ponownym zabrukowaniu rozebranej powierzchastanie nie
wiecej niz 4% powierzchni niezabrukowane).
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7. Obmiar robot

7.1.0g06Ine zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru podano w STWIORB D.00.00/@Pmagania ogolne".

7.2.Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows jest nf (metr kwadratowy):
— humusowania skarp

8. Odbidr robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB OO0 "Wymagania
0golne”.
Roboty uznaje i za wykonane zgodnie z dokumengagyrojektong, STWIORB i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt.
6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatndci
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogo6lne wymagania dotygze ptatnéci podano w STWIORB D.00.00.00
"Wymagania ogolne".

Ptatndci za nf umocnienia skarp i rowéw oraz m mmegoscieku naley
przyjmowa& zgodnie z obmiarem, ocgrjakasci wykonanych robot i jakai uzytych
materiatdw na podstawie wynikow pomiaréw i bada

Zgodnie z DokumentagProjektovs nalezy wykona:

- Humusowanie z obsianiem przy grdbowarstwy humusu 15 cm z wykorzystaniem
wczesniej spryzmowanego humusu:

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1mhumusowania skarp, umocnienia skarp i dna brukiem
kamiennym, umocnienie dna narzutem kamiennym

— roboty pomiarowe i przygotowawcze,

— zakup, dostarczenie i wbudowanie materiatow,

— wykonanie koryta gruntowego,

- wykonanie podsypki cementowo-piaskowej,

— pielegnacja spoin,

— uporzdkowanie terenu,

— przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej,
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— pielegnacg trawnikéw w okresie gwarancyjnym 1,5 roku (kosegnnawaenie,
podlewanie, odchwaszczanie, dosiew trawy).

10. Przepisy zwazane

STWIORB D.05.02.02. Nawierzchnia z lowka

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemngnm¥gania i badania.

PN-R-65023:1999 Materiat siewny. Nasiondlirorolniczych

PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywtauirane do nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka.

PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywaunaihe do nawierzchni drogowych;
piasek.
PN-EN 197-1 Cement €& 1: Skiad, wymagania i kryteria zgodico dotyczce

cementow powszechnegaytku.
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D.07.01.01
45233000-9

OZNAKOWANIE POZIOME
CPV: Roboty w zakresie konstruowania,
fundamentowania oraz wykonywania nawierzchni
autostrad, drdg.
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1. Wstep

1.1.Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczneg svymagania dotycce
wykonania i odbioru robot zwkanych z wykonaniem oznakowania poziomego w ramach
projektu:,Budowy ciggu pieszo - rowerowego relacji Zabtoto - Kostonitoty

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako oh@nd przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pxere 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji aaty prowadzenia roboét przy
wykonaniu docelowego oznakowania poziomego jezdaienatami grubowarstwowymi —
grubgci min 3 mm oraz obejmayij
- wykonanie oznakowania poziomego jezdni materiagmmbowarstwowymi

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.0znakowanie poziome- znaki drogowe poziome ummEsae na hawierzchni w postaci
linii ciagtych lub przerywanych, pojedynczych lub podwdjnystrzatek, napisow, symboli
oraz innych linii zwazanych z oznaczeniem oklenych miejsc na tej nawierzchni. W
zaleencsci od rodzaju i sposobu zastosowania znaki poziomex mie¢ znaczenie
prowadace, segreggge, informujce, ostrzegawcze, zakazcg lub nakazuge

1.4.2Znaki podhine - linie rownolegte do osi jezdni lub odchylong miej pod niewielkim
katem wystpujace jako linie: - pojedyncze: przerywane lubggte, segregacyjne lub
krawedziowe, - podwadjne: przerywane zgiymi, przerywane lub gte.

1.4.3Strzatki-znaki poziome na nawierzchni , wymijace jako strzatki kierunkowe stgce
do wskazania dozwolonego kierunku jazdy oraz dtrzsprowadzajce, ktore uprzedzajo
konieczngci opuszczania pasa, na ktoryra snajduj.

1.4.4Znaki poprzeczne — znaki ghce do oznaczenia miejsc przeznaczonych do ruchu
pieszych i rowerzystow w poprzek drogi, miejsc wgaigcych zatrzymania pojazdow oraz
miejsc lokalizacji progow zwalniggych.

1.4.5Znaki uzupelniajce - znaki o rénych ksztalttach, wymiarach i przeznaczeniu,
wystepujace w postaci symboli, napiséw, linii przystankowychktanowisk i pasow

postojowych, powierzchni wytzonych z ruchu oraz symboli znakéw pionowych
w oznakowaniu poziomym.

1.4.6Wyroby do poziomowego znakowania droég- materiatyieeajgce rozpuszczalniki,
wolne od rozpuszczalnikbw lub punktowe elementy laskowe, ktore mag zostad
naniesione albo wbudowane przez malowanie, natigske, odlewanie, wyttaczanie,
rolowanie, klejenie itp. na nawierzchnie drogowessewane w temperaturze otoczenia lub w
temperaturze podwygzonej. Wyroby te powinny kyretrorefleksyjne.
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1.4.7.Wyroby do znakowania grubowarstwowego - Wyrobytad&ne warstw grubcci od
0,9 mm do 3,5 mm. Nate do nich chemoutwardzalne masy stosowane na zimamrasy
termoplastyczne.

1.4.8.Wyroby prefabrykowane - Wyroby, ktérgcky sk z powierzchry drogi przez klejenie,
wtapianie, wbudowanie lub w inny sposéb. Zalicza &b nich masy termoplastyczne w
arkuszach do wtapiania orazray do oznakowa tymczasowych #btte) i trwatych (biate)
oraz punktowe elementy odblaskowe.

1.4.9. Punktowe elementy odblaskowe - adzenia prowadzenia poziomego, ozmgm
ksztalcie, wielkéci i wysokasci oraz rodzaju i liczbie zastosowanych odbiidw, ktore
odbijajp padagce z boku éwietlenie w celu ostrzegania, prowadzenia i infowania
uzytkownikéw drogi. Punktowy element odblaskowy imoskiada sie z jednej lub kilku
integralnie zwazanych ze sapczesci, maze by przyklejony, zakotwiczony lub wbudowany
w nawierzchnie drogi. G#¢ odblaskowa mze by jedno lub dwukierunkowa, me sk
zgina lub nie. Element ten nze by¢ typu statego (P) lub tymczasowego (T).

1.4.10 Kulki szklane - wyrdb w postaci przezroczystychulistych castek szklanych do
posypywania lub narzucania podréeniem na oznakowanie wykonane w stanie ciektym, w
celu uzyskania widzial$gi oznakowania w nocy przez odbicie powrotne pgmgjwigzki
swiatta pojazdu w kierunku kierowcy. Kulki szklane $akze sktadnikami wyrobow
grubowarstwowych.

1.4.11. Kruszywo przeciwpdlizgowe — twarde ziarna pochodzenia naturalnego Ilub
sztucznego stosowane do zapewnienia wikasnoprzeciwpdlizgowych poziomym
oznakowaniom drég, stosowane samo lub w mieszanikigkami szklanymi.

1.4.12.Pozostate oké&enia g zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjari
podanymi wWSTWIORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt. 1.4.

1.5.0g06Ine wymagania dotycgce robot
Ogdblne wymagania dotygze robét podano w STWIORB D-M.00.00.00

~Wymagania ogoélne” Wykonawca robot jest odpowietigiaza jakd¢ ich wykonania, oraz
za zgodné&¢ z Dokumentagj Projektova, STWIORB i poleceniami tryniera.

2. Wyroby budowlane

2.1 Ogolne wymagania dotycrce wyrobow

Ogodlne wymagania dotygze wyrobow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w
STWIORB D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2.2 Dokument dopuszczajcy do stosowania materiatow

Producenci powinni oznakowawvyroby zgodnie z wymaganiami STWIORB D-
M.00.00.00 pkt 2.1.

2.3 Badanie wyrobéw, ktérych jakaé budzi watpliwo §¢
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Badania kontrolne wyrobow, ktore budavatpliwosci co do jakdéci, w celu
stwierdzenia czy odpowiadapne wymaganiom w pkt 2 zlecazimier.

Badania powinny kiyywykonane zgodnie z PN-EN 1871:2003 [6] lub Warumka
Technicznymi POD-97 [10].

2.4 Oznakowanie wyrobéw

Wyroby winny by oznakowane zgodnie z wymaganiami STWiORB D-M.0@O@kt 2.1.2
i2.1.3.

2.5 Przepisy okrdélajace wymagania dla wyrobéw

Podstawowe wymagania dotyce wyrobow podano w punkcie 2.6, a szczegb6towe
wymagania okrdone g w ,Warunkach technicznych POD-97"[10] zgodnie 2ZV8DRB D-
M.00.00.00.

2.6 Wymagania wobec wyrobow do poziomego znakowanikog

2.6.1.Wyroby do znakowania grubowarstwowego

Wyrobami do znakowania grubowarstwowego powinng Wwyroby umaliwiajace
naktadanie ich warstyv grubagci od 0,9 mm do 3,5 mm, jak masy chemoutwardzalne
stosowane na zimno.

Masy chemoutwardzalne powinny dysubstancjami jedno-, dwu - lub
trojsktadnikowymi, mieszanymi ze spbw proporcjach ustalonych przez producenta i
naktadanymi na nawierzchnk uzyciem odpowiedniego spgtal. Masy te powinny tworzy
powtoke, ktorych spojné¢ zapewnia jedynie reakcja chemiczna.

Dla linii profilowanych oraz strukturalnych (VIBRONE) grubg¢ oznakowania
winna wynost 4mm. Zalecana ik& kulek szklanych do posypywania o rozmiarze oduh25
do 85@Qm z powtok silikonowa wynosi 250g/mido 300g/rm .

Wiasciwosci fizyczne wyrobéw do znakowania grubowarstwoweégoykonanych
z nich elementow prefabrykowanych odtega polskie normy lub aprobaty techniczne.

2.6.2.Kulki szklane

Wyroby w postaci kulek szklanych refleksyjnych plosypywania lub narzucania
pod cknieniem na wyroby do oznakowania powinny zapewmazialnags¢ w nocy przez
odbicie powrotne w kierunku pojazduazki swiatta wysytanej przez reflektory pojazdu.

Kulki szklane powinny charakteryzowaie wspotczynnikiem zatamania powsj
1,50, wykazywa odpornd¢ na wod@, kwas solny, chlorek wapniowy i siarczek sodowgzor
zawiera nie wiecej niz 20% kulek z defektami w przypadku kulek o maksympirednicy
ponizej 1 mm oraz 30% w przypadku kulek o maksymaséneginicy rownej i wgkszej ni 1
mm. Krzywa uziarnienia powinna m@¢ sSie w krzywych granicznych podanych w
wymaganiach aprobaty technicznej wyrobu lub w didgie CE.

Kulki szklane hydrofobizowane powinny ponadto wzfaa stopie
hydrofobizacji co najmniej 80%.

Wymagania i metody bafl&ulek szklanych podano w PN-EN 1423:2000 [3, 3a].
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2.6.3.Punktowe elementy odblaskowe

Punktowym elementem odblaskowym powinna¢ byaklejana, kotwiczona Iub
wbudowana w nawierzchpi ptytka z materiatlu wytrzymyggego przejazdy pojazdow
samochodowych, zawieggja element odblaskowy umieszczony w ten sposobzajpgwniat
widzialnaé¢ w nocy, a take w czasie opaddw deszczu wg PE-EN 1463-1:20064%. i

Odbhynik, bedacy czscia punktowego elementu odblaskowegozebe:

- szklany lub plastikowy w cadoi lub z dodatkow warstwy odbijagca znajdugca
sie na powierzchni niewystawionej na zeytnz i nie haraong na przejedzanie pojazdéw,

- plastikowy z warstw zabezpieczaga przedscieraniem, ktory mege mie warstwe
odbijajgca tylko w miejscu nie wystawionym na ruch i w ktérypowierzchnie wystawione
na ruch g zabezpieczone warstwami odpornymisogranie

Profil punktowego elementu odblaskowego nie posvimni&€ zadnych ostrych kraydzi
od strony najedzanej przez pojazdy. depunktowy element odblaskowy jest wykonany z
dwu lub wkcej czsci, kazda z nich powinna Wy usuwalna tylko za pomacnarzdzi
polecanych przez producenta. Wysg@kpunktowego elementu nie mm by wicksza od 25
mm. Barwa, w przypadku oznakowania trwatego, powitnyk biata lub srebrzysta, a dla
oznakowania czasowegaatta.

Sparod punktowych elementow odblaskowych (PEO) stosgwela do oznakowa
poziomych wyraniajg sic PEO ze szklanym korpusem petnym (odbtyg wielokierunkowy)
lub zawieragcym swiecace diody LED i ewentualnie ogniwo stoneczne z batetzw.
aktywne PEO. Nie mieszgzie one w klasyfikacji PN-EN 1463-1:2001 [15] chspetniaj te
samy funkcje co typowe punktowe elementy odblaskowekigrunkug pojazdy w nocy w
czasie suchej i mokrej pogody.

Wiasciwoscei | wymaganie dotycee punktowych elementéw odblaskowych gloee g
w normie zharmonizowanej i odpowiednich aprobatachnicznych.

2.6.4. Wymagania wobec wyrobow ze wzgHu na ochrore warunkéw pracy i
srodowiska.

Wyroby stosowane do znakowania nawierzchni nie ipoy zawierg substancii
zagraajacych zdrowiu ludzi i powodyggych skaeniesrodowiska.

2.7. Przechowywanie i sktadowanie

Wyroby do znakowania grubowarstwowego nawierzchowipny zachowéa
statag¢ swoich widciwosci chemicznych i fizykochemicznych przez okres @nmiej 6
mieskcy skladowania w warunkach okkenych przez producenta.

Wyroby do poziomego znakowania drog miglgprzechowywa w magazynach
odpowiadajcych  zaleceniom producenta, zwlaszcza zabezpiszdy je od
napromieniowania stonecznego, opadow i w temperatuta:

- farb wodorozciaczalnych od %C do 40C,
- farb rozpuszczalnikowych od*6 do 25C,
- pozostatych wyrobow — patej 40°C.

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

130



SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH D.07.01.01.

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D-M.00.00.00
~Wymagania ogolne”.

3.2. Sprzt do wykonania oznakowania poziomego

Wykonawca przyspujacy do wykonania oznakowania poziomego, w zabsci od
zakresu robot, powinien wykazasic mazliwoscig korzystania z nagbujagcego spretu,
zaakceptowanego przezzimiera:

- szczotek mechanicznych (zaleca stosowanie szczotek wypasaych w uradzenia
odpylapce) oraz szczotekeznych,

- sprzarek,

- malowarek,

- ukladarek mas chemoutwardzalnych,

- sprztu do badan, okéonego w STWIORB.

Wykonawca powinien zapewhiodpowiedm jakos¢, ilos¢ i wydajnag¢ malowarek lub
uktadarek proporcjonajndo wielkdci i czasu wykonania catego zakresu robot.

3.3. Sprat towarzyszacy

Wykonawca robot musi dysponofva pojazdami zabezpieczaymi (z
oznakowaniem ruchomym) do rozstawiania i zbierap@hotkow, ktére zabezpieczaj
swieze znakowanie przed rozjechaniem. Wykonawca powirdgeponowa taky liczba
pachotkéw ostrzegawczych, by méc zabezpiécipgdnorazowo wykonywany odcinek do
czasu wyschgtia naniesionego na nim znakowania.

Wykonawca powinien dysponowakompletem znakéw ruchomych i statych,
przewidzianych do oznakowania odcinka robét wggktyj tymczasowej organizacji ruchu.

4. Transport

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB D-M 00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2. Przew6z wyrobéw do poziomego znakowania drog

Wyroby do poziomego znakowania drog rnglerzewozé w pojemnikach zapewniggych
szczelnéc¢, bezpieczny transport i zachowanie wymaganyclaiasci.

Farby rozpuszczalnikowe, rozpuszczalniki palne di@by i masy chemoutwardzalne
nalezy transportowa zgodnie z postanowieniami umowy gadzynarodowej dla transportu
drogowego materiatow palnych, klasy 3, oraz szcloeggmi zaleceniami zawartymi w
karcie charakterystyki wyrobu spadzonej przez producenta.

4.3. Przewdz elementow azylu prefabrykowanego

Elementy azyli naley przewoz¢ z godnie z zaleceniami producenta.

131



SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH D.07.01.01.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWIORBI.D0.00.00 "Wymagania
ogolne” pkt 5. Nowe i odnowione nawierzchnie drdgep otwarciem do ruchu musby¢
oznakowane zgodnie z dokumenigajojektows.

5.2. Warunki atmosferyczne

W czasie wykonywania oznakowania temperatura e@ehni i powietrza powinna
wynosic co najmniej 5°C, a wilgotrso wzgledna powietrza powinna byzgodna z
zaleceniami producenta lub wynéso najwy.ej 85%.

5.3. Jednorodnd¢ nawierzchni znakowanej
Poprawné¢ wykonania znakowania wymaga jednorogttimawierzchni znakowanej.

5.4. Przygotowanie podiea do wykonania znakowania

Przed wykonaniem znakowania poziomego haleczyci¢ powierzchng nawierzchni
malowanej z pytu, kurzu, piasku, smaréw, olejébwnnych zanieczyszcae przy wyciu
sprztu wymienionego w STWIORB i zaakceptowanego prregriiera.

Powierzchnia nawierzchni przygotowana do wykonayaaakowania poziomego musi
by¢ czysta i sucha.

5.5. Przedznakowanie

W celu dokladnego wykonania poziomego oznakowanmdgid mazna wykong
przedznakowanie, stogsgj se do ustalé zawartych w dokumentacji projektowej, w
zakczniku nr 2 do rozpogdzenia Ministra Infrastruktury [8], STWIORB i wskazach
Inzyniera.

Do wykonania przedznakowania ama stosowa nietrwata farl, np. farlg silnie
rozcienczory rozpuszczalnikiem. Zalecagsivykonanie przedzankowania w postaci cienkich
linii lub kropek. Pocatek i koniec znakowania nalg zaznacz§ mata kresk poprzeczs.

5.6. Wykonanie oznakowania drogi

5.6.1.Dostarczenie wyrobow i spetnienie zaleéech producenta

Wyroby do oznakowania drogi, spetnieg¢ wymagania podane w punkcie 2, powinny
by¢ dostarczone w oryginalnych opakowaniach handlowyclstosowane zgodnie z
zaleceniami STWIORB, producenta oraz wymaganiamajdupcymi Sk w aprobacie
technicznej.

5.6.2.Wykonanie znakowania drogi wyrobami grubowarstwowym

Wykonanie znakowania powinno dygodne z zaleceniami producenta wyrobdéw, a w
przypadku ich braku lub niepetnych danych - zgodpenizszymi wskazaniami.

Wyrob znakujcy naley naktad@ rownomierrm warstwg o grubdci 3 mm i 4 mm przy
znakowaniu liniami akustycznymi VIBROLINE, zachowojwymiary i ostré¢ krawedzi.
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Gruba¢ nanoszonej warstwy zaleca giontrolowa& przy pomocy grzebienia pomiarowego
na ptytce metalowej, podktadanej na drodze malowda&Bkuba¢ nie mae sk rozni¢ od
wymaganej o wicej niz 20%.

W przypadku mas chemoutwardzalnych wszystkieksae prace (linie kragdziowe,
segregacyjne o diugo ponad 20 m) powinny lkywykonywane przy zyciu urzdzen
samojezdnych z automatycznym podziatem linii i pysyaniem kulkami szklanymi z ew.
kruszywem uszorstniggym. W przypadku mniejszych prac, wietkp wydajnag¢ i jakosé
sprztu naley dostosowado ich zakresu i rozmiaru.

5.6.3.Wykonanie znakowania drogi punktowymi elementami odlaskowymi

Wykonanie oznakowania powinno dbygodne z zaleceniami producenta wyrobow,
a w przypadku ich braku lub niepetnych danych -drgoz poniszymi wskazaniami.

Przy wykonywaniu znakowania punktowymi elementagfitlaskowymi nalgy zwracg
szczegOlp uwag na staranne mocowanie elementéw do padied czego zaky trwalcsé
wykonanego oznakowania.

Nie wolno zmienié ustalonego przez producenta rodzaju kleju z uwagmaliwosé
uzyskania mniejszej jego przyczepaiodo nawierzchni i do PEO.

5.7. Usuwanie oznakowania poziomego

W przypadku konieczrioi usungcia istniegcego oznakowania poziomego, czyfhe

nalezy wykona jak najmniej uszkadzag nawierzchny.
Zaleca st wykonywa: usuwanie oznakowania:

- cienkowarstwowego, metad frezowania mechanicznego lub wgodpod wysokim
cisnieniem (waterblasting), piaskowaniagrutowania, trawienia, wypalania lub
zamalowania,

- grubowarstwowego, metggbiaskowania, kulkowania, frezowania,

- punktowego, prostymi nagdziami mechanicznymi.

Srodki zastosowane do usgoia oznakowania nie mag wplywaé ujemnie
na przyczeprni& nowego oznakowania do pod&y na jego szorstké, trwalcsé oraz
na wigciwosci podtaza.

Materialy pozostate po usuygciu oznakowania naky usum¢ z drogi zgodnie z
wymaganiami ustawy o odpadach (Dz. U.2001 nr 62 $28)

6. Kontrola jakosci rob6t

6.1. Kontrola jakosci wyrobow
Ogdlne  zasady kontroli jakoi robét podano w STWIORB D-
M.00.00.00."Wymagania ogolne".

6.2. Badanie przygotowania podia i przedznakowania

Powierzchnia jezdni przed wykonaniem znakowaniziggnego musi b§ catkowicie
czysta i sucha.
Przedznakowanie powinno &wykonane zgodnie z wymaganiami punktu 5.5.

6.3. Badania wykonania oznakowania poziomego
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Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.3.1. Wymagania wobec oznakowania poziomego

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.

6.3.1.1. Zasady

Wymagania sprecyzowano przede wszystkim w celuestdaia wiaciwosci
oznakowania drog w czasie ichytkowania. Wymagania ok§ka sk kilkoma parametrami
reprezentyjcymi rézne aspekty wikxiwosci oznakowania drég wedtug PN-EN 1436:2000
[4] i PN-EN 1436:2000/A1:2005 [4a].

Badania wsipne, dla ktérych ok&ono pierwsze wymaganieg svyykonywane w celu
kontroli przed odbiorem. Powinny &yvykonane w terminie od 14 do 30 dnia po wykonaniu.
Kolejne badania kontrolne nalewykonywa po okresie, od 3 do 6 miesy po wykonaniu i
przed uptywem 1 roku, oraz po 2, 3 i 4 latach dé&eriatow o trwatéci dtuzszej ni 1 rok.

6.3.1.2. Widzialné¢ w dzieh

Za miae widzialngsci w dzien przyjeto wspotczynnik luminanciji viwietle rozproszonym
Qd.

- dla oznakowania nowego (w stanie suchym) ygwil4-30 dni po wykonaniu co najmniej
130 medm™1x™* (klasa Q3),

- po 30 dniu od wykonania w aggu calego okresuzytkowania — co najmniej 100 mcd
m~1x™" (klasa Q2),

Barwa oznakowania powinna bgkreslona wg PN-EN 1436:2000[4] przez wspéhine
chromatycznéci x i y, ktore dla suchego oznakowania powinnyete w obszarze
zdefiniowanym przez cztery punkty nane podane w tablicy 1.

Tablica 1. Punkty nafme obszarow chromatyczéw oznakowa drdog

Punkt narozny nr 1 2 3 4

X 0,355 0,305 0,285 0,335
y 0,355 0,305 0,325 0,375

Oznakowanie biate

Dla oznakowania grubowarstwowego strukturalnegopudaczalne & wartasci
wspotczynnika zmniejszone o 20% wobec zapisanyctejvy

6.3.1.2. Widzialné& w nocy

Za miae widzialnasci w nocy przygto powierzchniowy wspoétczynnik odblasku, R
okreslany wg PN-EN 1436:2000 [4] z uwzglnieniem podziatu na klasy PN-EN
1436:2000/A1:2005 [4a].

Wartag¢ wspotczynnika R powinna wynosi:
- dla oznakowania nowego (w stanie suchym)ameil4 — 30 dni po wykonaniu co najmniej
200 mcd nif Ix ™ (klasa R4),
- dla oznakowania eksploatowanego ygci od 2 do 6 miesty po wykonaniu — co najmniej
150 mcd rf Ix* (klasa R3),
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- dla oznakowania eksploatowanego od 7 migspo wykonaniu — co najmniej 100 mcd?m
Ix* (klasa R2).

6.3.1.4. Szorstkd oznakowania

Miarg szorstkéci oznakowania jest wadé wskanika szorstkéci SRT (Skid
Resistance Tester) mierzona wahadtem angielskinfRMdEN 1436:2000 [4] lub POD-97 [9]
i POD-2006 (po wydaniu) [10]

Wymaga s3, aby warté¢ wskanika szorstkéci SRT wynosita na oznakowaniu:
] w ciggu catego okresuzytkowania, co najmniej 45 jednostek SRT (klasa S1).

6.3.1.5. Trwaté¢ oznakowania

W celach kontrolnych trwadé jest oceniana poednio przez sprawdzenie spetniana

wymaga widzialngci w dzier, w nocy i szorstkexi.

Jezeli wymagania te niegsspetnione, to Wykonawca zobamany jest wykonana swoj

koszt odnow oznakowania wedtug porszych zasad:

- wykonane masami chemoutwardzalnymi — farbami cheéweradzalnymi,
natryskiwanymi masami chemoutwardzalnymi lub odmamimi akrylowymi
farbami rozpuszczalnymi.

Grubas¢ naktadanej przy odnowieniu warstwy nafedobra& kierujgc sie wskazaniami

producenta wyrobu i wymagatrwatcscia.

Odnowa oznakowania winna byvykonana w cjgu najblizszych 20 dni roboczych

liczac od dnia powiadomienia o wadzie z tempergturwilgotnoscia spetniajca

wymagania niniejszej STWIORB.

Wymagany okres trwakgi oznakowania wynosi 4 lata.

6.3.1.6. Czas schyuia oznakowania ( wzgtinie czas do przejezdéw oznakowania)

Czas schitia oznakowania nie powinien przekraczezasu gwarantowanego przez
producenta, z tynie nie mae przekracza2 godzin w przypadku wymalowanocnych i 1
godziny w przypadku wymalowiadziennych. Metoda oznaczenia czasu sgiaiznajduje
sic w POD-97 [10].

6.3.2. Badania wykonania oznakowania poziomego grolvarstwowego

Wykonawca wykonujc znakowanie poziome z materiatu cienko- lub
grubowarstwowego przeprowadza przed rozpciem kadej pracy oraz w czasie jej
wykonywania, co najmniej raz dziennie, lub zgodnigstaleniem SST, napujace
badania:
a) przed rozpoezxiem pracy:

- sprawdzenie oznakowania opakdwa
wizualmng ocerg stanu materiatu, w zakresie jego jednoraggnowidocznych wad,
pomiar wilgotngci wzglednej powietrza,
pomiar temperatury powietrza i nawierzchni,
badanie lepkéxi farby, wg POD-97 lub POD-2006
b) w czasie wykonywania pracy:

- pomiar grubéci warstwy oznakowania,

- pomiar czasu schgtia, wg POD-97 lub POD-2006 (po wydaniu)

- wizualm ocere rwnomierndci roztazenia kulek szklanych podczas objazdu w
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nocy,
- pomiar poziomych wymiaréw oznakowania, na zgadrmdokumentagj
projektow i zalgcznikiem nr 2 do rozpogzlzenia Ministra Infrastruktury
- wizualm ocerg rownomierndci skropienia (roztgenia materiatu) na catej
szerokai linii,
- 0znaczenia czasu przejezdoowg POD-97 lub POD-2006 (po wydaniu)
Protokot z przeprowadzonych badaraz z jedg problg, jednoznacznie oznakowgnna
blasze (300 x 250 x 1,5 mm) Wykonawca powinien ghpgv& do czasu uptywu okresu
gwarancji.

Do odbioru i w przypadku gtpliwosci dotyczcych wykonania oznakowania poziomego,
Inzynier maze zlecé wykonanie bada

- widzialngci w nocy,

- widzialndci w dziea,

- szorstkdci,
odpowiadajcych wymaganiom podanym w punkcie 6.3.1 i wykon&nyeediug metod
okreslonych w Warunkach technicznych POD-97 lub POD-2(@6wydaniu).

Jezeli wyniki tych bada wykaza wadliwos¢ wykonanego oznakowania to koszt bada
ponosi Wykonawca, w przypadku przeciwnym - Zamayeiaj Badania powinien zle¢a
Zamawiagcy do niezalenego laboratorium badawczego, co gwarantujecksua
wiarygodndg¢é wynikow.

W przypadku konieczrigi wykonywania pomiarow na otwartych do ruchu o#eirh
drég o dopuszczalnej gtkosci 100 km/h nalgy ograniczy¢ je do linii krawedziowych
zewretrznych w przypadku wykonywania pomiaréw aparataguznymi, ze wzgidu na
bezpieczéstwo wykonujcych pomiary.

Pomiary wspotczynnika odblasku na liniach segreggecy i krawedziowych
wewretrznych, na otwartych do ruchu odcinkach drog ousapzalnej prdkosci (1100 km/h
, a take na liniach podtnych oznakowa z wygarbieniami, nalgy wykonywa przy wyciu
mobilnego reflektometru zainstalowanego na samazkadvykonupcego pomiary w ruchu.

W  przypadku wykonywania pomiarow wspoétczynnika @didlowdci i
wspotczynnikéw luminancji aparatamjaznymi czstotliwos¢ pomiaréw nalgy dostosowé
do ditugdaci badanego odcinka, zgodnie z taplgk W kadym z mierzonych punktow néig
wykona po 5 odczytow wspotczynnika odblasku i po 3 odgayspotczynnikow luminancii
w odlegtcci jeden od drugiego minimum 1 m.

Tablica 2. Czgstotliwos¢ pomiarow wspolczynnikow odblaskowosci 1 luminancji aparatami
recznymi

: > ; Czestotliwosé Minimalna ilosé
Lp. | Dlugos¢ odeinka, km i o —
pomiarOw, co najmniej pomiarow
1 |odOdo3 0d0.1do0.5km 3-6
2 |od3dol0 co | km T
3 |od10do20 co 2 km 11
4 |od20do 30 co 3 km i}
5 | powyzej 30 co 4 km > 11

Wartas¢ wskaznika szorstkéci zaleca si oznaczy w 2 — 4 punktach oznakowania odcinka.
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6.3.3 Badania wykonania oznakowania poziomego z zastosomiam punktowych
elementow odblaskowych

Wykonawca wykonujc znakowanie z  prefabrykowanych elementow
odblaskowych przeprowadza, co najmniej raz dziemasgpujace badania:
- sprawdzenie opakowiaoznakowania,
- sprawdzenie rodzaju stosowanego kleju lub innyemehtéw mocujcych,
- wizualm ocerg stanu elementow, w zakresie ich komplétmo braku wad,
- temperatury powietrza i nawierzchni,
- pomiaru czasu oddania do ruchu,
- wizualm ocer liniowosci i kierunkowdci przyklejenia elementéw,
- réwnomierndci przyklejenia elementéw na catej dhégolinii,
- zgodndci wykonania oznakowania z dokumentacja projelgtovzalgcznikiem nr 2 do
rozporzdzenia Ministra Infrastruktury z 3 lipca 2003 r].[8

Protokét z przeprowadzonych badavraz z probkami przyklejanych elementow,
w ilosci po 3 sztuki dla elementow obustronnie biatychiato-czerwonych, Wykonawca
przechowuje do czasu uptywu okresu gwaranciji.
W przypadku wtpliwosci dotyczicych wykonania oznakowania poziomegayimer mae
zleck wykonanie bada widzialngci w nocy, na probkach zgych z nawierzchni i
dostarczonych do laboratorium, na zgadna wymaganiami podanymi w STWIORB lub
aprobacie technicznej, wykonanych wedtug metod stdangch w PN-EN 1436:2001 [4] lub
w Warunkach technicznych POD-97 [10].

6.4. Tolerancje wymiaréw oznakowania

6.4.1.Tolerancje nowo wykonanego oznakowania

Tolerancje nowo wykonanego oznakowania poziomeggmdnego z dokumentacj
projektowg i zahcznikiem nr 2 do rozposzizeniem Ministra Infrastruktury z dnia
03.07.2003r [8], powinny odpowiaélaastpujacym warunkom:

- szerokda¢ linii moze r&ni¢ sie od wymaganej o wcej niz 5 mm,

- dhugci¢ linii moze by mniejsza od wymaganej co naprey o 50 mm lub wiksza co
najwyzej o 150 mm,

- dla linii przerywanych, diug@ cyklu sktadajcego st z linii i przerwy nie mae odbiega
od sredniej liczonej z 10 kolejnych cykli o wgej niz £ 50 mm dtugéci wymaganej,

- dla strzatek, liter i cyfr rozstaw punktéw nanikowych nie mae mie wickszej odchyiki
od wymaganego wzoru nix 50 mm dla wymiaru diugei i + 20 mm dla wymiaru
szerokdci.

7. Obmiar robot

7.1 Ogolne zasady obmiaru
Ogolne zasady obmiaru podano w STWIORB D-M.0@00Wymagania ogolne”.
7.2 Jednostka obmiaru
Jednostk obmiaru jestm? (metr) naniesionych znakéw grubowarstwowych oraz

szt. umieszczonych punktowych elementow odblaskowyclodage 2z Dokumentagj
Projektovg i pomiarem w terenie.
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8. Odbior robot
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne wymagania dotygze odbioru robo6t podano w STWIORB D-
M.00.00.00."Wymagania ogolne".

Roboty uznaje siza wykonanie zgodnie z dokumentgpjojektowy, STWIORB i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie badania i pomiary z zachowaniem toieji wg pkt
6, daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi podlegaj:
- oczyszczenie powierzchni nawierzchni,
- przedznakowanie.

8.3. Odbidr pogwarancyjny

Odbioru pogwarancyjnego nale dokon& po uptywie okresu gwarancyjnego.
Sprawdzeniu podlegajcechy oznakowania okilene niniejsz STWIORB na podstawie
bada wykonanych przed uptywem okresu gwarancyjnego.

9. Podstawa ptatndéci
9.1 Ogodlne ustalenia dotycyce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze postawy ptatriei podano w STWIORB D-
M.00.00.00."Wymagania ogolne".

Platné¢ za nf powierzchni oznakowania materiatami grubowarstwmivy szt.
umieszczonego punktowego elementu odblaskowego zynalprzyjmow& zgodnie
z obmiarem, ocenjakaosci wykonania robét na i jakeoi uzytych wyrobdéw na podstawie
wynikow pomiardéw i bada

9.2 Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania robot obejmuje:
- prace pomiarowe, roboty przygotowawcze i oznakoevanibot,
- zakup, przygotowanie i dostarczenie wyrobow orateneaow,
- reczne lub mechaniczne oczyszczenie w miejscach uizemych do znakowania,
- wyznaczenie linii i krawdzi znakow,
- naniesienie powtoki znakoéw i przymocowanie punktolvglementéw odblaskowych,
- przenoszenie zapOr i oznakowania w migmostpu robdt - ochrona znakéw przed
zniszczeniem przez pojazdy w czasie prowadzeniatrob
przeprowadzenie niezbinych bada laboratoryjnych oraz pomiarow przewidzianych w
specyfikacii,
- odnowe oznakowania wymaganego przez pkt 6.3.1Zeljetrwalos¢ jest mniejsza od
wymagane;.
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10. Przepisy zwazane
10.1 Normy

1. PN-89/C-81400 Wyroby lakierowe. Pakowanie, przecheanie i transport.

2. PN-85/0-79252 Opakowanie transportowe z zawero Znaki i znakowanie.
Wymagania podstawowe.

3. PN-EN 1423:2000 Materialy do poziomego oznakowandli@g. Materiaty do
posypywania . Kulki szklane, kruszywo przecikimgowe i ich mieszaniny.

3a. PN-EN 1423:2001/A1:2005 Materiaty do poziomegnakowania drog. Materiaty do
posypywania . Kulki szklane, kruszywo przecisimgowe i ich mieszaniny.

4. PN-EN 1436:2000 Materiaty do poziomego oznakowandsy. Wymagania dotygze
poziomego oznakowania.

4a. PN-EN 1436:2000/A1:2005 Materiaty do poziomegnakowania drég. Wymagania
dotyczce poziomego oznakowania.(Zmiana Al).

5. PN-EN 1463-1:2000 Materiaty do poziomego oznakowahig. Punktowe elementy
odblaskowe. G&¢ 1: Wymagania dotygze charakterystyki nowego elementu.

5a. PN-EN 1463-1:2000/A1-2005 Materiaty do poziomegnakowania drog. Punktowe
elementy odblaskowe. €& 1. Wymagania dotyere charakterystyki nowego
elementu. Zmiana Al.

5b. PN-EN 1463-2:2000 Materialty do poziomego ozmakma drog. Punktowe elementy

odblaskowe. Cg¢ 2: Badania terenowe.

PN-EN 1871:2003 Materiaty do poziomego oznakowants. Widciwosci fizyczne

PN-EN 13036-4:2004 Drogi samochodowe i lotniskowsletody bada — Czs¢ 4.

Metoda pomiaru oporow glizgu/pailizgniecia na powierzchni: proba wahadta.

NOo

10.2 Inne przepisy

8. Zalgcznik nr 2 do rozpogdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003
SzczegoOtowe warunki techniczne dla znakéw drogowgychiomych i warunki ich
umieszczania na drogach (Dz.U. nr 220, poz 2181).

9. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpn@02r. w sprawie sposobow
deklarowania zgodrei wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich
znakiem budowlanym (Dz.U. nr 198, poz 2041)

10.Prawo przewozowe (Dz. U. nr 53 z 1984 r., poz. Z7/@&¥niejszymi zmanami).

11.Rozporadzenie Minisra Zdrowia z dnia 2 wigea 2003r. w sprawie oznakowania
opakowa substancji niebezpiecznych i preparatéw niebezpigsh (Dz. U. nr 73,
poz. 1697)

12.Rozporadzenia Minstra Infrastrukturu z dnia 8 listopadi®2r. w sprawie aprobat
technicznych oraz jednostek organizacyjnych upramych do ich wydania ( Dz.U.
nr 249, poz. 2497)

13.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpni2d2 w sprawie systeméw
oceny zgodnéri, wymaga jakie powinny spetni@a notyfikowane jednostki
uczestniczce w ocenie zgodroi oraz sposobu oznaczenia wyrobéw budowlanych
oznakowaniem CE (Dz.U. nr 195, poz. 20111).

139



SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH D.07.01.01.

14.Umowa europejska dotygza medzynarodowego  przewozu  towarOw
niebezpiecznych (RID/ADR)

15.Warunki Techniczne. Poziome znakowanie drog. PODs@ria ,I” - Informacije,
Instrukcje. Zeszyt nr 55. IBDiM, Warszawa, 1997
16. Warunki Techniczne. Poziome znakowanie drog. PO0628eria ,I” - Informacje,

Instrukcje. IBDIM, Warszawa, w opracowaniu
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D.07.06.02
45233000-9

URZADZENIA ZABEZPIECZAJ ACE
RUCH PIESZYCH
CPV: Roboty w zakresie konstruowania,
fundamentowania oraz wykonywania nawierzchni
autostrad, drog
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1. Wstep
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczneja wymagania dotycxe
wykonania i odbioru robot zwzanych z ustawieniem wdzen zabezpieczagych ruch
pieszych w ramach projektu;Budowy ciggu pieszo - rowerowego relacji Zabtoto -
Kostomtoty"

1.2. Zakres stosowania STWIORB

SzczegoOlowa Specyfikacja Techniczna stosowana jgsi dokument przetargowy
I kontraktowy przy zleceniu i realizacji rob6t wyemionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia robot zwanych
z urzdzeniami zabezpieczaymi ruch pieszych i obejmayj
- ustawienie ogrodzeochronnych U12b z wykonaniem fundamentéw,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Bariery tacuchowe - przegrody fizyczne oddzigleg ruch pieszy od kotowego
wykonane z rur i facuchow stalowych.

1.4.2. Pozostate ok&enia podane w niniejszej STWIORB g ggodne z odpowiednimi
polskimi normami.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygee robdét podano w STWIORB D-M.00.00.00. "Wymagania
0golne”.

2. Wyroby budowlane

2.1. Ogdlne wymagania
Ogodlne wymagania dotygeze wyrobow podano w STWIORB D-M.00.00.00 "Wymagania
0golne" pkt.2.

2.2. Wyrobami stosowanymi przy montau ogrodzen tancuchowych i stupkéw 3:

2.2.1.Segmenty ogrodagancuchowych mena wykonywa z ocynkowanych rur okgtych i
wyjatkowo z elementéw o przekrojach kwadratowych, mkghych, z ksztattownikow czy
tez ptaskownikéw, zgodnie z dokumentagrojektows i STWIORB.

Wymiary segmentu powinny byzgodne z wymaganiami zat. 3 do rozpoizenia
Ministra Infrastruktury (5) z dnia 03.07.2003 i powy Wynost:
— wysoka¢ segmentu 1,1m przy chodnikachdgznaziemna)
— dlugas¢ segmentu ogrodzenia 2,0m.
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Powierzchnia zewgtrzna i wewgtrzna rur nie powinna wykazywavad w postaci
lusek, gknie¢, zawalcowa i naderwa. Konce rur powinny by obckte réwno i prostopadle
do osi rury. Rury powinny kiyproste. Dopuszczalne miejscowe odchylenia od @rase
powinny przekraczal,5mm na 1m diugai rury. Rury powinny by wykonane ze stali w
gatunkach dopuszczonych przez normy (np. R55 ,R862A) PN-H-84023-07, PN-H-
84018, PN-H-84019, PN-H-84020 lub inne. Wymiary ajwezniejsze charakterystyki
stupkow pochwytow oraz przegjéw ogrodzé nalezy przyjmowa zgodnie z tablig 1.

Tablica 1. Rury stalowe adie bez szwu walcowane na goo wg PN-H-74219

Srednica Grubg Dopuszczalne odchytki, %
zewretrzna scianki srednicy grubagci
zewretrznej scianki
Przecigi
51,0 2,6 +1,25 +15
Stupki i
pochwyty
60,3 4,0 +1,25 +15

Przeciagi mog by¢ wykonane z ptaskownikéw 10x40mm.

Ptaskowniki powinny odpowiada wymaganiom PN-H-93010. Powierzchnia
ptaskownika powinna Mgy charakterystyczna dla procesu walcowania 1 wolila wad.
Dopuszczalne gs usungte wady przez szlifowanie lub diutowanie z tyme obrobiona
powierzchnia powinna méetagodne wygijcia i zaokaglone brzegi, a grudé ptaskownika
nie mae zmniejszy si¢c poza dopuszczadrdolng odchytke wymiarows.

Ptaskowniki powinny Byobckte prostopadle do osi wzdinej ptaskownika.
Powierzchnia kacow ptaskownika nie powinna wykazywezadzizn, rozwarstwig peknigé
i sladow jamy skurczowej widocznych nie uzbrojonymeoki

Ptaskowniki powinny byze stali St3W Ilub St4W oraz ndiewlasndci
mechaniczne wedtug PN-H-84020 - tablica 13 lubjistedi akceptowanej przez z Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego.

Tablica 3. Podstawowe wiasiud ksztattownikow wg PN-H-84020
Stal

Wytrzymaic¢ na rozciganie,
MPa, dla wyrobow o gruldei lub
srednicy
do | 0d40| od 63| od 80 |od100| od 150 do od 100
40 mm| do 63| do 80 | do 100| do 150| do 200 | 100mm do 200

St3W | 225 215 205 205 195 185 od 360 od 340
do 490 do 490
St4wW | 265 255 245 235 225 215 od 420 od 400
do 550 do 550

Granica plastyczrigi, MPa, minimum
dla wyrobéw o grubgxi lub srednicy

2.2.2.Farba ftalowa ogélnego stosowania:

- farba podktadowa
- farba nawierzchniowa kryga (kolor biaty, czerwony).

2.2.3.Gudron - do pomalowania na goo czsci stupka stykajcej st z betonem
2.2.4.Cynk Raf spetniaicy wymagania PN-H-82200 o czy$to nie mniejszej ri
99,5%
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2.2.5.Beton i jego skfadniki

Klasa betonu winna ldyC20/25. Beton powinien odpowiadavymaganiom
PN-EN-206-1. Sktadnikami betona: £ement, kruszywo, woda i domieszki.

Cement stosowany do betonu powinied bgmentem portlandzkim klasy co najmnie;j
»32,5", odpowiadajcym wymaganiom PN-EN-197-1. Transport i przechowyeacementu
powinny by zgodne z postanowieniami BN-88/B-6731-08.

Kruszywo do betonu (piasekzwir, grys, mieszanka z kruszywa naturalnego
sortowanego, kruszywa ftamanego i otoczakow) powiodpowiadd wymaganiom PN-EN
12620.

Woda powinna odpowiadavymaganiom PN-EN 1008. Bez badmboratoryjnych
mozna stosowawodk pitna.

Domieszki chemiczne do betonu powinny¢bgtosowane, f przewiduje to
dokumentacja projektowa, STWIORB lub wskazania ékspra Nadzoru Inwestorskiego,
przy czym w przypadku braku danych dotyogch rodzaju domieszek, ich dobor powinien
by¢ dokonany zgodnie z zaleceniami PN-B-06250. Donkigsawinny odpowiad& PN-EN-
934-2.

Prety zbrojenia mog by¢ stosowane, ji przewiduje to dokumentacja projektowa.
Prety zbrojenia powinny odpowiadaPN-B-06251. Wiéciwosci mechaniczne stalizywanej
do zbrojenia betonu powinny odpowig&d2N-B-03264.

3. Sprzet
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu.

Ogdélne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D-M.00.00.00
"Wymagania ogolne".

3.2. Sprzt do wykonania urzadzen zabezpieczajcych ruch pieszych

Wykonawca przyspujacy do wykonania ugdzen zabezpieczagych ruch pieszych
powinien wykaza si¢ mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
- szpadli, topat,
— ewentualnych wiertnic do wykonania dotow pod stupkjruncie zwgztym,
— betoniarek przewamych do wykonywania fundamentow betonowych ,na mbkr
— przendnych zbiornikéw wody
— zurawi samochodowych o agigu do 4 t,

4. Transport

Transport elementbw me odbyw& sic dowolnymi s$rodkami transportu
(z uwzgkdnieniem wymiaréw i eizaru elementow) akceptowanymi przez Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego. W czasie transportu nieentnf¢ do uszkodz& mechanicznych, a
takze nie mae ulec uszkodzeniu zabezpieczenie antykorozyjn&eziastosowa przektadki
z mickkiego drewna lub inne o podobnych cechach.

5. Wykonanie robot
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5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w STWIORB DEM0.00 ,Wymagania ogolne”.
5.2. Zakres wykonywanych robét.

5.2.1 Zakup i transport wyrobow oraz materiatow przexagiych w niniejszej STWIORB do
wykonania robét.

Wykonawca jest zobowitany do zastosowania wyrobow wyszczegdélnionych w
punkcie 2 niniejszej specyfikacjZrodta pozyskania wyrobow musaizysk@ akceptag
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Transport wywhdpisano w punkcie 4 niniejszej
STWIORB.

5.2.2.0znakowanie robo6t prowadzonych w pasie drogowym

Oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowynmezgalykona zgodnie z
projektem tymczasowej organizacji ruchu.

5.2.3.Sytuacyjne wyznaczenie odcinkow ogrodzenia ayale  dokon&
w oparciu o dokumentagprojektows. Nalezy wyznaczy miejsca osadzenia stupkéw. Przed
osadzeniem stupkow w fundamentachg$éz stupka stykajca sie z betonem nalgy
pomalowa& na gogco gudronem. Wysokoé ogrodzenia ,balustrady i stupkéw wynosi 1,10 m.

5.2.4.Wykonanie dotow pod stupki i deskowania

Wykopy pod stupki powinny mie gicbokas¢ 0,8m i wymiary w planie
umazliwiajgce wykonanie fundamentéw o rzucie 0,40 x 0,40m.
. W gruntach zwgztych mazna wykon& fundamenty o rzucie kotowym powierzchni
0,16nf.

Deskowanie powinno zapewni sztywnd¢ | niezmienné¢ ukiadu oraz
bezpieczéstwo konstrukcji. Deskowanie powinno &y skonstruowane w sposob
umazliwiajacy tatwy jego monta i demonta. Przed wypetnieniem masbetonowy,
deskowanie powinno ldysprawdzone, aby wykluczato wyciek zaprawy z mastptowej,
mozliwos¢ znieksztatcg lub odchylé w betonowanej konstrukciji.

5.2.5.Przygotowanie elementow

Dla uniknicia spawania i wykonywania zabezpieczenia antykgnego na
budowie, zaleca swykonywanie catkowicie wykiaczonych segmentow w warsztacie.
Gruba¢ spoin winna by rowna grubéci spawanych elementéw.

Segmenty balustrady wykonaneedh zgodnie z wymaganiami zat3 do
rozporadzenia Ministra Infrastruktury (5) i KB-4.3.7.(1Balustrady zabezpieczgge”.

5.2.6.Zabezpieczenie antykorozyjne.
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Po wykonaniu spawania segmenty ogrodzenia i baldgtnaley oczci¢ przez
piaskowanie do klasy czysw S3 i natay¢ powtoke cynkowy zanurzeniow o grubgci min
80um lub natryskow o grubdci 150Qum zgodnie z wymaganiami PN-H-97051, PN-H-97052
I BN-89/1076-62. Na powierzchnie ocynkowamalery natazy¢ farby gruntugce i
nawierzchniowe o gruci 10Qum w pasy biato czerwone przy czym pas przy funddasdn
winien by¢ biaty.

5.2.7.Ustawienie stupkéw wraz z wykonaniem fundament@wobowych pod stupki

Odlegtas¢ migdzy segmentami winna wynésl40 mm.

Stupki mog by¢ osadzone w betonie wonym w dotku albo w deskowaniwdy.

w fundamencie prefabrykowanym. Fundamenty wykoname deskowaniu Ilub
prefabrykowane w czasie zasypki moby¢ obtazone kamieniami lub gruzem. Zasypka
powinna by zagszczona.

Stupek naley wstawi w gotowy wykop i napetdi otwor mieszank betonovy
odpowiadajca wymaganiom punktu 2.2.5. Do czasu stwardnieniarhebgrodzenie naig
podeprzé. Podparcie mma usugé po 7 dniach przyredniej temperaturze powsj 10°C, a
po 14 dniach przy nszej.

Beton fundamentéw przez 7 dni nglaitrzyma w stanie wilgotnym.

6. Kontrola jakosci robét
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robaot.

Ogdélne wymagania dotygee kontroli podano w STWIORB D-M.00.00.00.
"Wymagania Ogolne”.

6.2. Badania na etapie akceptacji wyrobow do robot.

Uzyte przez Wykonawgrobot wyroby pod wzghem jakdci musz odpowiada
ustaleniom punktu 2 niniejszej STWIORB oraz pod&nyorm.

6.3. Kontrola w czasie wykonywania robét

Wszystkie wyroby dostarczone na budowowinny by sprawdzone w zakresie
powierzchni wyrobu i jego wymiarow.
W czasie wykonywania ugdzen zabezpieczagych ruch pieszych natg zbadé:
a) zgodna¢ wykonania urzdzex z dokumentagj projektowy (lokalizacja, wymiary),
b) zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiarow,
c) prawidtowa¢ wykonania wykopdéw pod stupki,
d) poprawnd¢ wykonania fundamentéw pod stupki,
e) poprawnd¢ ustawienia segmentow ogrodzenia,

W przypadku wykonania spawanyclha elementéw uegdzen:
a) przed ogtdzinami, spoin i przylegagce do niej elementya¢zone (od 10 do 20 mm
z kazdej strony) nalgy dokladnie oczéci¢ z zuzla, zgorzeliny, odpryskéw, rdzy, farb
i innych zanieczyszczeutrudniajcych prowadzenie obserwacji i pomiaréw,
b) ogledziny zhczy naley przeprowadz wizualnie z ewentualnym zyciem lupy o
powiekszeniu od 2 do 4 razy;, do pomiardw spoin powinty¢ Btosowane wzorniki,
przymiary oraz uniwersalne spoinomierze,
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c) w przypadkach watpliwych mazna zlecé uprawnionej jednostce zbadanie wytrzyndaio
zmeczeniowej spoin, zgodnie z PN-M-06515,

d) ztacza o wadach wkszych ni dopuszczalne powinny bynaprawione powtornym
spawaniem.

6.4. Zgodnda¢ wykonania elementowz ustaleniami niniejszej STWIORB i KB4-4.3.7.

6.5. Prawidlowd¢ osadzenia ogrodzenianalezy kontrolowa pod wzgédem zgodngci z
dokumentagj projektows i ustaleniami KB4-4.3.7.

6.6. Prawidtowd¢ malowania elementéw ogrodzenianalezy kontrolowa& na podstawie
ustalé niniejszej STWIORB oraz KB4-4.3.7.

7. Obmiar robot
7.1.0g06Ine zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB D&0.00. "Wymagania
Ogolne”.

7.2.Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiaru jestm (metr) ustawionego ogrodzenia (U-12b) oraz s#tuka)
stupka (U-12c)

8. Odbidr robot

8.1.0g0dIne zasady odbioru robot podano w STWIORB D-MIOM®O. "Wymagania Ogolne".

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengapyojektowg, STWIORB i
wymaganiami layniera, jéli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem taiejiawg pkt.
6 daty wyniki pozytywne.

8.2.0dbiory winny obj¢ wszystkie etapy realizacji, przede wszystkim t&ré& ulegag
zakryciu a wptywaj na jakaé¢ robot. Odbiory naley dokona sprawdzajc przytoczone w p.6
kryterium oceny. Czynrié odbioru winna by udokumentowana odpowiednim zapisem w
dzienniku budowy zgodnie z przyymi w STWIORB D-M.00.00.00. zasadami.
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9. Podstawa ptatndci
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsei podano w STWIORB D-M.00.00.00
"Wymagania Ogolne”.

Cena wykonania m ogrodzenia i wykonanie szt. sughejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- wytworzenie segmentéw ogrodzenia i stupkéw,
— wykonanie powtoki cynkowej i malarskiej,
— dostarczenie segmentéw na bugpw
— nabycie i dostarczenie na budpwyrobow niezkdnych do wykonania ogrodzenia,
— nabycie i dostarczenie na budpwetonu lub jego sktadnikow i wytworzenie betonu na
budowie, albo prefabrykatéw,
- wykonanie i rozebranie deskowania fundamentow,
- wykonanie wykopéw z odwiezieniem nadmiaru gruntu,
— pokrycie gudronem powierzchni styku stupéw i betonu
— wykonanie fundamentow betonowych lub marpaefabrykatéw,
— zasypanie wykopOw z zesgczeniem,
— monta ogrodzenia i stupkow,
— pielegnacja betonu fundamentow,
— oznakowanie robat,
— uporzdkowanie terenu robat,
- przeprowadzenie badapomiarow kontrolnych.

10. Przepisy zwazane
10.1. Normy

PN-B-03264 Konstrukcjeelbetowe. Obliczenia statyczne i projektowanie

PN-H-04651 Ochrona przed korgzj Klasyfikacja i okrélenie agresywrsci
korozyjnejsrodowisk

PN-EN206-1 Beton

PN-B-06251 Roboty betonoweelbetowe. Wymagania techniczne

PN-EN Kruszywa e do betonu

12620:2002

PN-B-10285 Roboty malarskie budowlane farbami, dekii i emaliami na
spoinach bezwodnych

PN-EN 197-1 Cement. Sklad wymagania i kryteria zgddi dotyczce cementow
powszechnegoaytku.

PN-EN 934-2  Domieszki do betonu

PN-EN1008 Woda zarobowa do betonu

PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane naagoogoélnego zastosowania

PN-H-74220 Rury stalowe bez szwwgmnione i walcowane na zimno ogoélnego
przeznaczenia

PN-H-82200 Cynk
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PN-H-84018
PN-H-84019

PN-H-84020

Stal niskostopowa o podwyonej wytrzymaiéci. Gatunki

Stal wglowa konstrukcyjna wiszej jakdci ogélnego przeznaczenia.
Gatunki

Stal niestopowa konstrukcyjna ogolnegeznaczenia. Gatunki

PN-H-84023-07 Stal okrglonego zastosowania. Stal na rury
PN-H-84030-02 Stal stopowa konstrukcyjna. Stal do raania. Gatunki

PN-H-93010

Stal. Ksztattowniki walcowane na agar

PN-H-93200-02 Walcowka i pety stalowe okggte walcowane na ggco. Walcowka i

PN-H-93401
PN-H-93402
PN-H-93403
PN-H-93406
PN-H-93407
PN-H-97051

PN-H-97052

PN-H-97053

PN-M-69011

PN-M-69420
PN-M-69775

PN-M-80026
PN-M-82054
PN-M-82054-
03

PN-ISO-8501-1 Przygotowanie podiy stalowych przed naktadaniem

prety ogdélnego zastosowania. Wymiary

Stal walcowana.gkowniki réwnoramienne

Kitowniki nierbwnoramienne stalowe walcowane nagor

Stal. Ceowniki walcowane. Wymiary

Stal. Teowniki walcowane na gy

Stal. Dwuteowniki walcowane na gpar

Ochrona przed korezjPrzygotowanie powierzchni stali, staliwa i
zeliwa do malowania. Ogolne wytyczne

Ochrona przed korgzjOcena przygotowania powierzchni stal,
staliwa izeliwa do malowania

Ochrona przed korgzjMalowanie konstrukcji stalowych. Ogélne
wytyczne

Spawalnictwo. Z¢za spawane w konstrukcjach spawanych. Podziat i
wymagania

Spawalnictwo. Druty lite do spawaniapawania stali

Spawalnictwo. Wadliwé zlagczy spawanych. Oznaczanie klasy
wadliwosci na podstawie ogtizin zewrtrznych

Druty okggte ze stali niskowglowej ogolnego przeznaczenia

Sruby, wkrety i nakrtki stalowe. Ogdlne wymagania i badania

Sruby, wkrety i naketki stalowe. Wiéciwosci mechanicznerub i
wkretow
farb i
podobnych produktéw. Stopnie skorodowania i stopniygotowania
niezabezpieczonych poddp stalowych oraz podiy stalowych po
catkowitym usungciu wczeéniej natzonych powitok

BN-73/0658-01 Rury stalowe profilowe ggnione na zimno. Wymiary
BN-89/1076-02 Ochrona przed korogzj Powtoki metalizacyjne cynkowe i aluminiowe

na konstrukcjach stalowych, staliwnychzeliwnych. Wymagania i
badania

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.

10.2. Inne dokumenty

1. Katalog detali mostowych GDDKIA 2002.

2. Katalog budownictwa, Karta KB 8-3.3 (5), listopE965.

3. Katalog ,Balustrady zabezpieczeg” pt. KB4-4.3.7.(1)

4. Leszek Mikotajkéw, ,Uradzenia bezpiecistwa ruchu na obiektach mostowych”.
Wydawnictwa Komunikacji i Bczndci, Warszawa 1988.

5. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 03.07.2003mrawie szczegotowych
warunkéw technicznych dla znakéw sygnatowych drogdw oraz urzdzen
bezpieczéstwa ruchu drogowego i warunkéw ic umieszczaniadragach (Dz.U
nr220 poz2181)
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KRAW EZNIKI BETONOWE
CPV: Roboty w zakresie konstruowania,
fundamentowania oraz wykonywania nawierzchni
autostrad, drog.
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1. Wstep
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczneg svymagania dotyce
wykonania i odbioru rob6t zwkanych z ustawieniem krganikow betonowych
w zwigzku z projektem:,Budowy ciggu pieszo - rowerowego relacji Zabtoto - Kostomtoty"

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktuimpeaetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w fxare 1.1.

1.3. Zakres robdt obejmupcych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycgrowadzenia robot przy
ustawieniu krawznikdw betonowych i obejmuyj

- ustawienie krawznikow betonowych o wymiarach 15x30cm z wykonanieaw }
betonowych na podsypce cementowo-piaskowe 1:4 gnn5 na tawie betonowej z
oporem z betonu C12/15

- ustawienie opornikbw betonowych o wymiarach 12x2% @ wykonaniem taw
betonowych C12/15 na podsypce cementowo-piaskowajrl 5 cm

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Kraweznik betonowy — prefabrykat betonowy, przeznaczony dddzielenia
powierzchni znajduacych s¢ na tym samym poziomie lub nazrych poziomach stosowany:
a) w celu ograniczania lub wyznaczania granicy zyeutstej lub wizualnej,

b) jako kanaty odptywowe, oddzielnie lub w pceniu z innymi krawznikami,
c) jako oddzielenie porgilzy powierzchniami poddanymizadym rodzajom ruchu
drogowego.

1.4.2.Wymiar nominalny — wymiar krag¢nika okrglony w celu jego wykonania, ktoremu
powinien odpowiada wymiar rzeczywisty w okridonych granicach dopuszczalnych
odchytek.

1.4.3.Pozostate okigenia podstawoweagszgodne z obowrujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w STWIORB D.00.00.,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania
0golne”.
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2. Materiaty
2.1. Ogolne wymagania dotycxce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pada
w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2.2. Materiaty do wykonania robot

2.2.1.Zgodna¢ materiatow z dokumentacprojektowy

Materiaty do wykonania robét powinny bygodne z ustaleniami dokumentacji
projektowej lub STWIORB.

2.2.2.Stosowane materiaty

Przy ustawianiu kragznikdw na tawach mma stosowé&nastpujace materiaty:
krawezniki betonowe (wymienione w pkt. 2.2.3.1),
piasek na podsypk do zapraw,
cement do podsypki i do zapraw,
— wodk,

materiaty do wykonania tawy.

2.2.3.Krawezniki betonowe

Wymagania techniczne:
2.2.3.1. Krawznik z betonu wibroprasowanego 15x30x100cm, orazrrokpobetonowy
12x25x100 cm.
Zastosowane kragizniki pod wzgkdem jakdci powinny odpowiad@nastpujacym normom:
- BN-80/6775-03 arkusz 01 - ,Prefabrykaty budowlane betonu. Elementy
nawierzchni drég, ulic, parkingéw i torowisk tranjaaych. Wspdélne wymagania
i badania”,
- BN-80/6775-03 arkusz 04 - ,Prefabrykaty budowlane betonu. Elementy
nawierzchni drog, ulic, parkingéw i torowisk tranjasaych. Krawezniki i obrzeza”.
Beton uyty do produkcji krawznikow powinien charakteryzowasie:
- nasgkliwoscig ponizej 4 %,
- wytrzymaidcia z betonu C 25/30,
- noSnaoscia:
- 17,1 kN dla krawznikéw 15x30x100 cm,
- 8,4 kN dla opornika betonowego 12x25x100 cm,
- Scieralngcig na tarczy Boehmego3 mm,
- mrozoodpornécig i wodoszczelngria, zgodnie z normPN-B-06250.

2.2.3.2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia
Powierzchnie kraeznikdw betonowych powinny ldybez rys, pknie¢ i ubytkdw
betonu, o fakturze z formy lub zatartej. Keglzie elementow powinny lByréwne i proste.
Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchrawgaizi elementow, zgodnie
z BN-80/6775-03/01, nie powinny przekraézeartaci podanych w tablicy 1.
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Tablica 1. Dopuszczalne wady i uszkodzenia keakow betonowych

Dopuszczalna wiellég
Rodzaj wad i uszkodse wad i uszkodzé
Gatunek 1

WKklestos¢ lub wypukias¢ powierzchni krawznikow w mm 2
Szczerby i uszkodzenipOgraniczajcych powierzchnie gérne niedopuszczalne
krawedzi i naray (Scieralne), mm

ograniczajcych pozostate

powierzchnie:

- liczba max 2

- dluggé¢, mm, max 20

- gebokas¢, mm, max 6

2.2.3.3. Sktadowanie

Krawezniki betonowe mog by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych,
posegregowane wedtug typdéw, rodzajow, odmian, diwn wielkosci.

Krawezniki betonowe naley uktad& z zastosowaniem podkiadek i przekiadek
drewnianych o wymiarach: grubo?2,5 cm, szerok@ 5 cm, dlugé¢ min. 5 cm weksza ni
szerokac¢ kraweznika.

2.2.4.Lawa betonowa z oporem

tawa betonowa pod kraymik oraz op6r wykonanegda z betonu klasy C 12/15,
odpowiadajcemu normie PN-88/B-06250 ,Beton zwykty”.

2.2.5.Podsypka cementowo — piaskowa

Podsypk pod krawznik nalery wykona jako cementowo - piaskaww proporciji
1:4.

Na podsypk cementowo-piaskoanalery stosowé nastpujace materiaty:

— mieszank cementu i piasku: z piasku naturalnego spelo@&jo wymagania
dla gatunku 1 wg PN-B-11113, cementu portlandzki8g¢b spetniajcego
wymagania PN-EN 197-1 i wody odmiany 1 odpowiadej wymaganiom
PN-88/B-32250.

Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do Bezgoiego wbudowania po
dostarczeniu na bud@wpowinno odbywa sic na podtau réwnym, utwardzonym i dobrze
odwodnionym, przy zabezpieczeniu kruszywa przediezagszczeniem i zmieszaniem
z innymi materiatami kamiennymi.

Przechowywanie cementu powinnatlagodne z BN-88/6731-08.

2.2.6.Zaprawa cementowo-piaskowa do wypetnienia spoguny kraweznikami:

- cement portlandzki - odpowiadaly wymaganiom PN-EN 197-1

- mieszank cementu i piasku: z piasku naturalnego spejoggo wymagania dla gatunku
1 wg PN-B-11113

- woda - naley stosowd& wode odpowiadajca wymaganiom PN-88/B-32250 ,Materiaty
budowlane. Woda do betonéw i zapraw”.

Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do Bezgoiego wbudowania po
dostarczeniu na bud@wpowinno odbywa si¢ na podtau rownym, utwardzonym i dobrze
odwodnionym, przy zabezpieczeniu kruszywa przediezagszczeniem i zmieszaniem
Z innymi materiatami kamiennymi.

Przechowywanie cementu powinnatlmgodne z BN-88/6731-08.
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3.Sprzet
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D.00.00.00
~Wymagania ogolne”.

3.2. Sprat do wykonania robo6t

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu:
— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz goywania podsypki cementowo-
piaskowej,
— wibratorow ptytowych, ubijakdwecznych lub mechanicznych.

4. Transport
4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygze transportu podano w STWIORB D.00.00.00
~Wymagania ogolne”.

4.2. Transport kraweznikow

Krawezniki betonowe mogby¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe uktada nalezy na srodkach transportowych w pozyciji
pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczenient Si
i uszkodzeniami w czasie transportu, a gérna warstie powinna wystawapozasciany
srodka transportowego weej niz 1/3 wysokdci tej warstwy.

4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powiniencsodbywa& w warunkach zgodnych z BN-88/6731-
08.

Kruszywa mana przewozi dowolnym srodkiem transportu, w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem yninmateriatami. Podczas
transportu kruszywa powinny byabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drebne
przed rozpyleniem.

Mas; zalewows nalezy pakow& w bebny blaszane lub beczki. Transport powinien
odbywa si¢ w warunkach zabezpieczaaych przed uszkodzenierngliméw i beczek.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne warunki wykonania robot

Ogodlne warunki wykonania robét podano w STWIORB M0D.00 ,Wymagania
ogolne”.
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5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1.Transport materiatow przewidzianych niniggTWIORB do wykonania powgzych
robot.

Zrodta pozyskania materiatow muszizysk& akceptagj Inzyniera. Transport
i sktadowanie krawznikow betonowych zgodnie z BN-80/6775-03 arkusz 1.

5.2.2.0znakowanie prowadzonych robot
Oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowynezgalykona zgodnie
z ,Instrukcp znakowania robo6t prowadzonych w pasie drogowym”.

5.2.3.Wytyczenie sytuacyjno - wysokcowe miejsc wbudowania krasnika
Wytyczenie sytuacyjno - wysokciowe odcinkow wbudowania kraanikow,
wykonane bdzie na podstawie Dokumentacji Projektowe;j.

5.2.4.Wykonanie koryta pod tagmbetonovg z oporem.

Roboty ziemne (wykopy) zwkane z wykonaniem koryta gruntowego pod g¢aw
betonows z oporem i bez oporu, wykonanedh r¢cznie. Geometria wykopu orazefgbkas¢ -
zgodnie z ,Katalogiem Powtarzalnych Elementow @rnegch” i Dokumentagj Projektow.
Wskaznik zag;szczenia korytagl> 0,97.

5.2.5.Wykonanie betonowej tawy z oporem pod keamiki.

Przed przysipieniem do wytworzenia betonu na kawetonow z oporem,
Wykonawca jest zobowzany do przygotowania receptury na beton. Receptumaa by
opracowana dla konkretnych materiatéw, zaakceptyalamczeniej przez layniera.

Receptura zostanie opracowana przez laboratoriuopavciu o PN-88/B-06250
.Beton zwykly”. Sporadzona receptura musi uzyskakceptagj Inzyniera.

tawa betonowa z oporem wykonangdbie z betonu klasy C 12/15, we wéze]
przygotowanym korycie gruntowym.

Wykonanie tawy betonowej z oporem polega na&cigteniu dowiezionego betonu
oraz odpowiednim jego zesgczeniu. Wykonana tawa wraz z oporem poe¢gacgeniu
betonu powinna odpowiadawymiarami oraz ksztaltem rysunkom w Dokumentaciji
Projektowej.

5.2.6.Wykonanie podsypki cementowo - piaskowej pod krauk.

Na wykonanej tawie betonowej nalerozcieli¢ recznie podsypk cementowo -
piaskowa grubcci 5 cm, celem prawidtowego osadzenia kgawka. Podsyp& cementowo -
piaskowg wykona nalery w proporcji 1: 4 zgodnie z KPED.

5.2.7.Wbudowanie krawznikéw betonowych

Roboty zwjzane z wbudowaniem kra#nikdbw na tawie betonowej z oporem
winny by wykonywane w okresie od 1 kwietnia do 15z¢&ernika przy temperaturze
otoczenia nie rszej ni 5 stopni Celsjusza. Roboty zwane z ustawieniem krawanika
naleey wykon& recznie. Przy wbudowywaniu kragnika naley bezwzgédnie przestrzega
wytyczonej trasy przebiegu kragwnika oraz usytuowania wysos@owego, zgodnego
z Dokumentag Techniczp. Dopuszczalne odgistwa od Dokumentacji Projektowej,
to+ 1 cm w niwelecie kragznika i+ 5 cm w usytuowaniu poziomym.
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5.2.8.Wypetnienie spoin ngdzy kraweznikami

Spoiny medzy kraweznikami po oczyszczeniu nale wypelni zaprawg
cementowo-piaskoay przy wyciu 300 kg cementu na 1°mpiasku. Materiaty do wykonania
zaprawy opisano w punkcie 2.2.6. niniejszej STWIORB

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogdlne zasady kontroli jakoi robot podano w STWIORB D.00.00.00
~Wymagania ogolne”.

6.2. Kontrola jakosci materiatow przed przystapieniem do robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdko materiatdbw przeznaczonych do
wbudowania. Badanie krawnika na etapie akceptacji materialu do robdét wykenu
laboratorium wskazane przezymiera.

Wykonawca jest zobowzany dostarczy do laboratorium wybrane losowo przy
udziale Irzyniera, 3 sztuki kragznika dla przeprowadzenia ngstijagcych bada:

- nosnos¢ kraweznikow,

- nasgkliwo$¢ betonu,

- odporng¢ na dziatanie mrozu.

Powyzsze badania zostamwykonane na koszt Wykonawcy.

6.3.Kontrole i badania w trakcie wykonywania robot

6.3.1.Badanie dostaw materiatow

Badanie krawznika betonowego - Wykonawca dostarczy 1 sgtktaweznika na
300 m wykonywanego wbudowania, wybgarw obecnéci Inzyniera do bada
laboratoryjnych.

Badania laboratoryjne wykonanedg na koszt Zamawiagego.

6.3.2.Badania betonu na taw

Wykonawca dostarczy 3 probki betonu z tawy, celdmadania w laboratorium,
wytrzymaitaci betonu naciskanie (1 seria prébek na 300 m wykonywanej t&@tonowej
Z oporem).

6.3.3.Kontrola ustawienia kraggnika

Polega ona na sprawdzeniu zgogmavbudowanego krag¢nika z Dokumentagj
Projektows. Tolerancje podano w punkcie 5.2.7.

Wykona zgodnie z BN-64/8845-02 ,Krayniki uliczne. Warunki techniczne
wstawienia i odbioru”.

6.3.4.Sprawdzenie taw
Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj
a) Zgodné¢ profilu podtuznego gérnej powierzchni taw z dokumeniggjojektows.
Profil podtuzny gérnej powierzchni tawy powinien bygodny z projektowanniwelet.
Dopuszczalne odchylenia mpgynost £ 1 cm na kade 100 m fawy.
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b) Wymiary taw.
Wymiary faw naley sprawdzt w dwoch dowolnie wybranych punktach na¢t@ 100 m
tawy. Tolerancje wymiarow wynosz
- dla wysokéci £+ 10% wysokéci projektowanej,
- dla szerokéxi + 10% szerokéri projektowane).

c) Réwnda¢ gornej powierzchni taw.
Rowna¢ gornej powierzchni tawy sprawdza girzez przytaenie w dwoch punktach, na
kazde 100 m tawy, trzymetrowej taty.
Przeéwit pomigdzy gormy powierzchmi tawy i przytazong tata nie mae przekraczal cm.

d) Zag:szczenie faw.
Zagszczenie faw badaesw dwoch przekrojach na kde 100 m. tawy zewiru lub
piasku nie mogwykazywa sladu urzdzenia zagszczajcego.
tawy z tlucznia, badane prébwyjecia poszczegdlnych ziarn ttucznia, nie powinny
pozwala& na wygcie ziarna z tawy.

e) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowamdgerunku nie mge przekracza
+ 2 cm na kade 100 m wykonanej tawy.

6.3.5.Sprawdzenie ustawienia kraimikow
Przy ustawianiu kragznikdéw nalery sprawdzé:

a) dopuszczalne odchylenia linii krganikdw w poziomie od linii projektowanej, ktore
wynosix 1 cm na kade 100 m ustawionego krawnika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczyzksaweznika od niwelety
projektowanej, ktére wynosi 1 cm na kade 100 m ustawionego krawanika,

c) rownas¢ gornej powierzchni kraggnikdw, sprawdzane przez przyEnie w dwodch
punktach na kade 100 m krawznika, trzymetrowej taty, przy czym praeit pomiedzy
gormg powierzchm kraweznika i przylazong tatg nie maze przekraczal cm,

d) doktadnd¢ wypetnienia spoin badacgsico 10 metrow. Spoiny muszy¢ wypetnione
catkowicie na pefp giebokasé.

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWIORBT D@00 ,Wymagania
0golne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows jest m (metr) ustawionego kraynika i m (metr)
ustawionego opornika .

8. Odbior robot
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w STWIORB mDOQ@O ,Wymagania
ogolne”.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapjojektong, STWIORB
I wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji
wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.
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8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

— wykonanie koryta pod tagy

— wykonanie fawy,

— wykonanie podsypki.

Odbior tych robdét powinien kdyzgodny z wymaganiami STWIORB D.00.00.00
~Wymagania ogolne” oraz niniejszej STWIORB.

9. Podstawa ptatndci
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatroi podano w STWIORB D.00.00.00
~Wymagania ogolne”.

Platng¢ za 1 metr wbudowanego kresmika naley przyjmowa& na podstawie
obmiaru, atestow producenta krgamikOw i oceny jakéci wykonanych robo6t oraz
wbudowanych materiatow.

Zgodnie z dokumentagprojektows nalezy wykona :

- ustawienie krawznikbw betonowych o wymiarach 15x30cm z wykonanieaw t
betonowych na podsypce cementowo-piaskowe 1:4 gmn5i na tawie betonowej z
oporem z betonu C12/15

- ustawienie opornikbw betonowych o wymiarach 12x2% @ wykonaniem faw
betonowych C12/15 na podsypce cementowo-piaskovdegrl 5 cm

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena ustawienien (metr) krawznika obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— 0znakowanie robot,
— przygotowanie podi,
— zakup oraz dostarczenie materiatéw i sfuz
— wykonanie koryta pod tagi opor,
— wykonanie fawy z ewentualnym wykonaniem szalunkalaniem szczelin dylatacyjnych,
— wykonanie podsypki cementowo-piaskowej,
— ustawienie krawznikow i opornikdw z wypetnieniem spoin i zalaniemmcselin wedtug
wymaga dokumentaciji projektowej i specyfikacji technicgne
— przeprowadzenie pomiarow i badaymaganych w specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprgu.
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Przepisy zwhzane

10.1. Specyfikacje techniczne (STWIORB)

1. D.00.00.00

10.2. Normy

2.

B w

No

9.

10.
11.

PN-EN 197-1:2002

PN-B-06250

BN-80/6775-03

PN-88/B-32250

PN-63/B-06251
PN-B-11111:1996

PN-B-11112:1996

PN-B-11113:1996

PN-88/B-32250
BN-88/6731-08

10.3. Inne dokumenty

Wymagania ogélne

Cement. &2 1: Skfad, wymagania i kryteria
zgodndci dotyczce cementu powszechnego
uzytku

Beton zwykty.

Prefabrykaty budowlane z betonurrtelety
nawierzchni drog, ulic, parkingéw i torowisk
tramwajowych. Krawzniki i obrzeza.

Materiaty budowlane. Woda do betomow
zapraw.

Roboty betonoweelbetowe

Kruszywa mineralne. Kruszywa ndhgrao
nawierzchni drogowych.wir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywo tamdoe
nawierzchni drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa ndhgrao
nawierzchni drogowych. Piasek

Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

Cement. Transport i przechowywanie

12. Katalog szczego6téw drogowych ulic, placéw i parkdwejskich,
Centrum Techniki Budownictwa Komunalnego, Warsza®@&a7
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